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1.1 General

This guide presents the relevant information for safe installation and setup of the AKD®2G
series of digital drives with functional safety support. This guide is valid for AKD®2G single
axis drive or dual axis drive with 110 V to 240 V or 240 V to 480 V mains voltage.

Ouput stages: 3 A, 6 A, 12 A rated current

Programmability options: Base drive or Position Indexer drive

Connectivity options: analog, CANopen, EtherCAT

1/0 options: Extended 1/0 (X22), 2nd Feedback&EEO (X23)

Functional Safety options:

- Option FS1 with STO; SIL2 PLd or

- Option FS2 with STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe or

- Option FS3 with STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR,
SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

| NOTE | For full information refer to additional Kollmorgen documents for the AKD2G series of drives:

Installation Manual (PDF format):

This manual provides instructions for installation and drive setup.

Accessories Manual (PDF format):

It provides information for accessories like cables and regen resistors used with AKD2G.
Regional variants of this manual exist.

CAN-BUS Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in CANopen applications.

EtherCAT Communication (PDF format):

Describes how to use your drive in EtherCAT applications.

WorkBench Online help (HTML5 format):

Describes how to use your drive in common applications. It also provides tips for max-
imizing your system performance with the AKD2G. The online help includes the Para-
meter and Command Reference Guide which provides information for the parameters and
commands used to program the AKD2G.

NOTICE Beta Drives:

Approvals (CE, Functional Safety, UL) are pending.
All documents are in preliminary.

These documents can be found on the DVD in the drive package. All documents can be
downloaded from the Kollmorgen website www.kollmorgen.com.

1.1.1 Notes for the Printed Edition (paper version)

A printed version of the manual is enclosed with each product. For
environmental reasons, the document was reduced in size and prin-
ted on DIN AS.

|___NOTE | Should you experience difficulties reading the font size of the
scaled-down printed version, you can print and use the PDF ver-
sion in DIN A4 format 1:1. You can find the PDF version on the
DVD accompanying the product and on the Kollmorgen website.
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Symbol Indication

Indicates a hazardous situation which, if not avoided, will res-

A DANGER : ous S
ult in death or serious injury.
A WARNING Indicajtes a hazardogs sit.ugtion which, if not avoided, could
result in death or serious injury.
A CAUTION Indicaj(es a.1 hazardous situgtipn which, if not avoided, could
result in minor or moderate injury.

NOTICE

Indicates situations which, if not avoided, could result in prop-
erty damage.

[ NOTE

This symbol indicates important notes.

Warning of a danger (general). The type of danger is specified
by the text next to the symbol.

Wamning of danger from electricity and its effects.

Warning of danger from hot surface.

Warning of danger from suspended loads.

Warning of danger from automatic start.
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1.1.3 Abbreviations Used

Abbreviation Meaning

(= #53) "see page 53" in this document

- xyz "see chapter xyz" in this document

Q Ohms

A#, AXIS# A# or AXIS# are placeholders for the axis number. Used with keywords or
signal names

AGND Analog ground

AMSL Above mean sea level

Axis Depends on context, either one AKD2G output stage or one load axis of the
full motion system.

CAT Category

CE Communité Européenne

COM Serial interface for a personal computer

DGND Digital ground

EEPROM Electrically erasable programmable memory

EEO Emulated Encoder Output

EMC Electromagnetic compatibility

EMF Electromagnetic force

FS1, FS2, FS3| Functional Safety Option 1, 2, 3

FSoE Fail safe over EtherCAT

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Setup software (Kollmorgen Automation Suite Integrated Development
Environment)

KDN Kollmorgen Developer Network

LED Light-emitting diode

LSB Low significant byte (or bit)

MSB Main significant byte (or bit)

NI Zero pulse

OSSsD Output Signal Switching Device

PC Personal computer

PE Protective earth

PELV Protective Extra Low Voltage

PLC Programmable logic control

PWM Pulse-width modulation

RAM Random access memory (volatile memory)

RBrake/RB Regen resistor (also called a brake resistor)

RBext External regen resistor

RBint Internal regen resistor

RCD Residual current device

RES Resolver

S1 Continuous operation

tbd To be determined (in process)

VAC Volts, alternating current

VDC Volts, direct current
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1.2 Product Safety

1.2.1 You should pay attention to this

Specialist staff required!

Only properly qualified personnel are permitted to perform such tasks as transport, install-
ation and setup. Qualified specialist staff are persons with expertise in transport, installation,
assembly, commissioning and operation of electrotechnical equipment.

® Transport, storage, unpacking: only by personnel with knowledge of handling elec-
trostatically sensitive components.

® Mechanical installation: only by personnel with mechanical expertise.

® FElectrical installation: only by personnel with expertise in electrical engineering.

#® Basic tests / setup: only by personnel with expertise in electrical engineering and drive
technology.

The qualified personnel must know and observe ISO 12100/ IEC 60364 / IEC 60664 and
national accident prevention regulations.

Read the documentation!

Read the available documentation before installation and commissioning. Improper handling
of the devices can cause harm to people or damage to property. The operator of systems
using the drive system must ensure that all personnel who work with the drive read and under-
stand the manual before using the drive.

Check Hardware Revision!

Check the Hardware Revision Number of the product (see product label). This number is the
link between your product and the manual. The product Hardware Revision Number must
match the Hardware Revision Number on the cover page of the manual.

Pay attention to the technical data!

Adhere to the technical data and the specifications on connection conditions. If permissible
voltage values or current values are exceeded, the devices can be damaged. Unsuitable
motor or wrong wiring will damage the system components. Check the combination of drive
and motor. Compare the rated voltage and current of the units.

Perform a risk assessment!

The manufacturer of the machine must generate arisk assessment for the machine, and take
appropriate measures to ensure that unforeseen movements cannot cause injury or damage
to any person or property. Additional requirements on specialist staff may also result from the
risk assessment.

Automatic restart

The drive might restart automatically after power on, voltage dip or interruption of the supply
voltage, depending on the parameter setting. Risk of death or serious injury for humans work-
ing in the machine.

If the parameter AXIS#.ENDEFAULT is set to 1, then place a waming sign to the machine
(Warning: Automatic Restart at Power On) and ensure, that power on is not possible, while
humans are in a dangerous zone of the machine. In case of using an undervoltage protection
device, you must observe EN 60204-1:2006 chapter 7.5 .

ATTENTION: The drive is ready to operate with pre-configured STO function.



AKD2G Product Safety Guide |1 English

Observe electrostatically sensitive components!

The devices contain electrostatically sensitive components which may be damaged by incor-
rect handling. Electrostatically discharge your body before touching the device. Avoid con-
tact with highly insulating materials (artificial fabrics, plastic film etc.). Place the device on a
conductive surface.

Hot surface!

Drives may have hot surfaces during operation. The housing can reach temperatures above
80°C. Risk of minor burs! Measure the temperature, and wait until the housing has cooled
down below 40 °C before touching it.

Earthing!

It is vital that you ensure that the drive is safely earthed to the PE (protective earth) busbar in
the switch cabinet. Risk of electric shock. Without low-resistance earthing no personal pro-
tection can be guaranteed.

Leakage Current!

Since the leakage current to PE is more than 3.5 mA, in compliance with IEC61800-5-1 the
PE connection must either be doubled or a connecting cable with a cross-section >10 mm?
must be used. Deviating measures according to regional standards might be possible.

High voltages!

The equipment produces high electric voltages up to 900 V. Lethal danger exists at live parts
of the device. Do not open or touch the equipment during operation. Keep all covers and cab-
inet doors closed. Built-in protection measures such as insulation or shielding may not be
removed. Work on the electrical installation may only be performed by trained and qualified
personnel, in compliance with the regulations for safety at work, and only with switched off
mains supply, and secured against restart.

Never undo any electrical connections to the drive while it is live. There is a danger of elec-
trical arcing with damage to contacts and personal injury. Wait at least 5 minutes after dis-
connecting the drive from the main supply power before touching potentially live sections of
the equipment (such as contacts) or removing any connections.

Always measure the voltage in the DC bus link and wait until the voltage is below 50 V
before handling components.

Functional Safety!

The assessment of the safety functions according to EN13849 or EN 62061 must finally be
done by the user.

Reinforced Insulation

Thermal sensors, motor holding brakes and feedback systems built into the connected motor
must have reinforced insulation (according to IEC61800-5-1) against system components
with power voltage, according to the required application test voltage. All Kollmorgen com-
ponents meet these requirements.

Never modify the drive!

It is not allowed to modify the drive hardware without permission by the manufacturer. Open-
ing the housing causes loss of warranty.
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1.2.2 Use as Directed

NOTICE
NOTICE

The AKD2G drives are exclusively intended for driving suitable synchronous servomotors
with closed-loop control of torque, speed, and/or position.

AKD2G are components that are built into electrical plants or machines and can only be oper-
ated as integral components of these plants or machines. The manufacturer of the machine
used with a drive must generate a risk assessment for the machine. When the drives are built
into machines or plant, the drive must not be used until it has been established that the
machine or plant fulfills the requirements of the regional directives.

Cabinet and wiring

Drives must only be operated in a closed control cabinet suitable for the ambient conditions
(=» #15). Ventilation or cooling may be necessary to keep the temperature within the cabinet
below 40 °C or 60 °C if using extended range operation with derating.

Use only copper conductors for wiring. The conductor cross-sections can be derived from the

standard IEC 60204 (alternatively for AWG cross-sections: NEC Table 310-16, 75 °C
column).

Power supply
The drives can be supplied by 1, 2 or 3 phase or DC industrial supply networks.
Drives in the AKD2G series can be supplied as follows:

® AKD2G-Sxx-6Vxx:
1, 2 or 3 phase industrial supply networks (not more than 10 kA symmetrical rated current
at 120V and 240 V) or DC supply.

® AKD2G-Sxx-7Vxx:
3 phase industrial supply networks (not more than 42 kA symmetrical rated current at 240
V, 400V and 480 V) or DC supply.

Connection to other voltage types of supply networks is possible with an additional isolating
transformer.

Repeated overvoltages between phases (L1, L2, L3) and the housing of the drive must not
exceed 1000 V peak. In accordance with IEC 61800, voltage spikes (< 50 ys) between
phases must not exceed 1000 V. Voltage spikes (< 50 us) between a phase and the housing
must not exceed 2000 V.

EMC filter measures for AKD2G-Sxx-6Vxx must be implemented by the user. Refer to the
regional Accessories Manual for recommended filter types.

Motor voltage rating

The rated voltage of the motors must be at least as high as the DC bus link voltage divided
by V2 produced by the drive (U wotor>=Upc/V2).

Functional Safety

Beta drives: Safety functions are neither approved nor certified yet. Do not use this func-
tionality in applications with functional safety request until further notice.

® The network, to which the drive is connected, must be secured according to state-of-the-
art information technology security requirements.

® The user IT specialists shall analyze whether further security requirements are applic-
able to ensure functional safety.

Review the chapter "Use as Directed" in the Functional Safety section before using safety
functionality.
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1.2.3 Prohibited Use

Other use than that described in chapter “Use as directed” is not intended and can lead to per-
sonnel injuries and equipment damage. The drive may not be used with a machine that does
not comply with appropriate national directives or standards. The use of the drive in the fol-
lowing environments is also prohibited:

# potentially explosive areas

#® environments with corrosive and/or electrically conductive acids, alkaline solutions, ails,
vapors, dusts

# ships or offshore applications

NOTICE The drive must not be connected directly to the Internet. If the network, to which the drive is
connected, is not secured according to state-of-the-art information technology, this could be
afunctional safety risk.

1.2.4 Warning note labels

1.2.4.1 Notes placed on the product

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.

1.2.4.2 Adhesive label in the package

NOTICE Follow the instructions given on the adhesive labels in the package.
If a warning note label is damaged, it must be replaced immediately.
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1.3 Product life cycle handling

1.3.1 Transport

NOTICE

1.3.2 Packaging

| NOTE

1.3.3 Storage

Transport the AKD2G in accordance with IEC 61800-2 as follows:

# Transport only by qualified personnel in the manufacturer’s original recyclable packaging.
# NOTICE: Avoid shocks while transporting.
® Vibration/Shock: AKD2G is tested for environmental class 2M1 of IEC 60721-3-2.
® Store at or below maximum stacking height 8 cartons (see "Storage" (= # 11))
#® Transport only within specified temperature ranges:
-251t0 +70 °C, max. rate of change 20 K/hour, class 2K3.
#® Transport only within specified humidity:
max. 95% relative humidity at +40°C, no condensation, class 2K3.

The drives contain electrostatically sensitive components that can be damaged by incorrect
handling. Electrostatically discharge yourself before touching the drive. Avoid contact with
highly insulating materials, such as artificial fabrics and plastic films. Place the drive on a
conductive surface.

If the packaging is damaged, check the unit for visible damage. Inform the shipper and the
manufacturer of any damage to the package or product.

The AKD2G packaging consists of recyclable cardboard with inserts and a label on the out-
side of the box.

Package Total Weight
Dlces (mm) HxWxL )
AKD2G-Sxx-6V03 to 6V12 158 x 394 x 292 4.2
AKD2G-Sxx-7V03 to 7V12 158 x 394 x 292 4.3

Mating connectors are not included in the package of a standard drive.

Mating connectors are included when the drive is ordered with accessories (append “-A” to
the model number).

Store the AKD2G in accordance with IEC 61800-2 as follows:

# Store only in the manufacturer’s original recyclable packaging.
#® Store at or below maximum stacking height 8 cartons.
# Store only within specified temperature ranges: -25 to +55 °C, max.rate of change
20 K/hour, class 1K4.
#® Storage only within specified humidity: 5 to 95% relative humidity, no condensation,
class 1K3.
® Store in accordance with the following duration requirements:
- Less than 1 year: without restriction.
- More than 1 year: capacitors must be re-formed before setting up and operating the
drive. Re-forming procedures are described in the KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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1.3.4 Installation, setup and normal operation
Installation and setup information are given in this Guide:

#® Mechanical installation (= # 18)
#® Electrical installation (= # 19)
® Setup (= #20)

Normal operation tested for environmental class 3K3 according to IEC 61800-2 (= # 15).
The manufacturer of the machine defines the necessary end user expertise based on the risk
assessment for the machine and describes the requirements for normal operation based on
the application.

1.3.5 Decommissioning

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to decom-
mission parts of the system.

DANGER: Lethal Voltages!
There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock or electrical arcing.

#® Switch off the main switch of the switchgear cabinet.
#® Secure the system against restarting.

#® Block the main switch.

#® Wait at least 5 minutes after disconnecting.

1.3.6 Maintenance and cleaning

The device does not require maintenance. Opening the device voids the warranty. The inside
of the unit can only be cleaned by the manufacturer.

NOTICE Do not immerse or spray the device. Avoid that liquid enters the device.
To clean the device exterior:

1. Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").

Casing: Clean with isopropanol or similar cleaning solution.

Caution : Highly Flammable! Risk of injury by explosion and fire.

® Observe the safety notes given on the cleaning liquid package.

® Wait at least 30 minutes after cleaning before putting the device back into operation.
3. Protective grill on fan: Clean with a dry brush.

1.3.7 Disassembly

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to disassemble
parts of the system.

1. Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").

Check temperature.

CAUTION: High Temperature! Risk of minor burns. During operation, the heat sink of
the drive may reach temperatures above 80 °C (176 °F). Before touching the device,
check the temperature and wait until it has cooled below 40 °C (104 °F).

Remove the connectors. Disconnect the potential earth connection last.

4. Demount: loosen the fastening screws. Remove the device.

w
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1.3.8 System Repair

NOTICE Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to exchange

1.3.9 Disposal

NOTICE

parts of the drive system.

CAUTION: Automatic Start! During replacement work a combination of hazards and mul-
tiple episodes may occur.

#® Work on the electrical installation may only be performed by trained and qualified per-
sonnel, in compliance with the regulations for safety at work, and only with use of pre-
scribed personal safety equipment.

Exchange of the device
Only the manufacturer can repair the device. Opening the device voids the warranty.

Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").
Demount the device (see chapter 1.3.7 "Disassembly").

Send the device to the manufacturer.

Install a new device as described in this manual.

Setup the system as described in this manual.

b=

Exchange of other drive system parts

If parts of the drive system ( for example cables) must be replaced, proceed as follows:
1. Decommission the device (see chapter 1.3.5 "Decommissioning").

2. Exchange the parts.

3. Check all connections for correct fastening.
4. Setup the system as described in this manual.

To dispose the unit properly, contact a certified electronic scrap disposal merchant.

In accordance with the WEEE-2012/19/EU guideline and similar, the manufacturer accepts
returns of old devices and accessories for professional disposal. Transport costs are the
responsibility of the sender.

Contact Kollmorgen and clarify the logistics.
Send the devices in the original packaging to the manufacturer address:

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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1.4 Technical description and general data

The AKD2G is a digital servo drive with extended functionality that is ideal for complex drive
tasks with functional safety requirements.

1.4.1 Drive part number scheme
Use the part number scheme for product identification only.

Accessories

® Model number followed by "-A" (Accessories)
- Mating connectors included in the package (= # 15).
® SFA (Smart Feedback Adapter)
- SFA converts conventional feedback signals to a 2-wire serial signal.
SDB Module (Safe Dynamic Brake Module)
- Required for SDB usage. When SDB is activated, the external Safe Dynamic Brake
Module (SDB-Module) shorts the motor terminals.
Hybrid motor cables
- Motor cables with integrated power, brake and feedback leads.
External regen resistors
- High power resistors for dissipation of generative energy.

For accessories refer to your regional Accessories Manual.



AKD2G Product Safety Guide | 1 English

1.4.2 Package Supplied

When a standard drive from the AKD2G series is delivered, the following items are included
in the drive package:

® AKD2G

® Printed copy of AKD®2G Product Safety Guide .

# DVD with WorkBench setup software .

#® Panel safety label

® ATTENTION: Drive is ready to operate with pre-configured STO function.

| NOTE | Mating connectors are notincluded in the package of a standard drive.
Mating connectors are included when the drive is ordered with accessories (append “-A” to
the model number). The mating connectors X1, X2, X11, X12, X13, X14, X20, X23, X41 are
never delivered with the drive. These mating connectors are usually part of the cables.

Accessories sold separately
Accessories must be ordered separately if required, see regional Accessories Manual.

EMC filters for mains supply voltage, categories C2 or C3.

External regen resistor.

Mating connector kits.

Motor mating connector.

Assembled Hybrid, Motor or Feedback cables are available for all regions.
SFA (Smart Feedback Adapter) .

SDB Module (Safe Dynamic Brake Module).

Ethernet service cable.

1.4.3 Ambient Conditions, Ventilation, and Mounting Position

Storage, Transport (= #11)

Normal operation Environmental class 3K3 according to IEC 61800-2
Surrounding tem- Internal regen resistor used:

perature in operation | e 0to+40 °C under rated conditions
® +40to +60 °C with output current derating 3 % per Kelvin

Internal regen resistor not used:

#® (to+50 °C under rated conditions

® +50 to +60 °C with output current derating 2 % per Kelvin
Humidity in operation |Relative humidity 5 to 85%), no condensation, IEC 61800-2 class
3K3

Site altitude #® Up to 1000 m above mean sea level (AMSL): no restriction

® 1,000to 2,000 m AMSL: power derating 1.5%/100 m

® Maximum altitude: 2000 m AMSL

Pollution level Pollution level 2 as per IEC 60664-1

Vibration Class 3M1 according to IEC 61800-2

Shock Class L according to IEC 61800-2

Drive protection IP 20 according to IEC 60529

Drive EMC immunity |Increased immunity according to EN 61800-5-2

Mounting Vertical position, in a cabinet with protection of at least IP 54
Minimum cabinet size (WxHXxD): 406 x 406 x 254 mm

Ventilation Built-in fan in all drive variants

The drive shuts down in case of excessively high temperature in

the control cabinet. Make sure sufficient forced ventilation is sup-
plied within the control cabinet.
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1.4.4 Mechanical Data

NOTE

| Mechanical data (= #171).

1.4.5 Electrical Data

NOTE

| Electrical data (= #172)

1.4.6 Display, B1/2 push-buttons, $1/2 rotary switches

AKD2G with Safety Option 1 AKD2G with Safety Option 2 or 3

Display
The LCD display offers several screens, which can be navigated by pushing the B1 or B2 but-
tons. Different colors visualize the current axis status.

Push-buttons B1/ B2
A short button press invokes the action corresponding to the symbol directly above the but-
ton. On the dashboard for example,

® ashort press on B1 causes the menu system to appear, and
® ashort press on B2 causes a help screen to appear.
#® A long press (greater than 2 seconds) on B2 returns the display to the previous screen.

Rotary switches S1/ S2

AKD2G with functional safety option 2 or 3 offer two decimal rotary switches for setting the
SafelD. The SafelD is calculated based on the setting: SafelD = 10+ S1 + S2
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1.4.7 Fault and Warning Messages

NOTICE

| NOTE

Fault codes and Warning codes follow the same four digit code "G G X X", where GG is a two
digit group code, and XX is a two digit ID. Navigate with B1/ B2 to the Fault screen to see a
short description of the fault or warning.

Eliminate errors and faults in compliance with work safety rules. Troubleshooting only by
qualified and trained staff.

More information about fault messages, remedy and clearing faults can be found in the
WorkBench online help and in KDN.

1.5 Functional Safety

NOTICE

There are three optional levels of Functional Safety implementation for AKD2G:

#® Option FS1: STO; SIL2 PLd, activation by safe I/0

# Option FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, activation by safe I/0 or FSoE

# Option FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, activation by safe I/0 or FSoE

Resulting Functional Safety classification (SIL and/or PL level) must be calculated across
the drive system. The safety properties given by Kollmorgen can be reached if the Koll-
morgen components are used.

Refer to the matching AKD 2G-S Installation Manual for full information on the installed func-
tional safety option.

Setup of the safety functions shall be done by trained personnel only. The level of exper-
ience shall be appropriate to the complexity and safety integrity level of the drive system.

A CAUTION | High electrical voltage!

Risk of electrical shock! The safety functions do not provide an electrical separation from the
power output. If manual access to power terminals is necessary,

#® disconnect the drive from mains supply,

#® consider the discharging time of the DC-Bus link.
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1.6 Mechanical Installation

| NOTE |

NOTICE

NOTICE
NOTICE

For dimensions and cabinet mounting see (= #171).

A\ CAUTION | High EMC Voltage Level!

Risk of electrical shock, if drive (or motor) is not properly EMC-grounded.

® Do not use painted (i.e. non-conductive) mounting plates.

® Observe the hints in chapter "Recommendations for EMI noise reduction"in the Install-
ation Manual

Protect the drive from impermissible stresses. In particular, do not let any components
become bent or any insulation distances altered during transport and handling. Avoid con-
tact with electronic components and contacts.

The drive will switch itself off in case of overheating. Ensure that there is an adequate flow
of cool, filtered air into the bottom of the control cabinet, or use a heat exchanger.

Do not mount devices that produce magnetic fields directly beside the drive. Strong mag-
netic fields can directly affect internal components. Install devices which produce magnetic
field with distance to the drives and/or shield the magnetic fields.

Guide to Mechanical Installation

The following tools are required (at a minimum) to install the AKD2G; your specific install-
ation may require additional tools:

® M5 hexagon socket-cap screws (ISO 4762)
® 4 mm T-handle Allen key

® No. 2 Phillips head screwdriver

® Small slotted screwdriver

Dimensions and mounting hole positions depend on the drive variant (= #171).
Install the drive unit as follows:

1. Prepare the site.
Mount the drive in a closed control cabinet, ambient conditions (=» # 15). The site must
be free from conductive or corrosive materials. For the mounting position in the cabinet
see (= #171).

2. Check ventilation.
Check that the ventilation of the drive is unimpeded, and keep within the permitted ambi-
ent temperature (=» # 15). Keep 50 mm space clearance above and below the drive.

3. Check cooling system.
If cooling systems are used for the control cabinet, position the cooling system so that
condensation water cannot drip onto the drive or peripheral devices.

4. Mount the drive.
Assemble the drive on the conductive, grounded mounting plate in the cabinet.

5. Ground the drive.
For EMC-compliant shielding and grounding see Installation Manual. Ground the mount-
ing plate, motor housing and CNC-GND of the control system and of the 24 V DC supply
voltage.
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1.7 Electrical Installation

| NOTE |

NOTICE

NOTICE
NOTICE

NOTICE

NOTICE

Connector position and wiring overview (= # 177), connector pinout (=» # 183)

Only professional staff who are qualified in electrical engineering are allowed to install the
drive. Wires with color green with one or more yellow stripes must not be used other than for
protective earth (PE) wiring.

A DANGER | High Voltage up to 900 V!

There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock or electrical arcing.
Capacitors can still have dangerous voltages present up to 5 minutes after switching off the
supply power. Control and power connections can still be live, even if the motor is not rotat-
ing.
® Only install and wire the equipment when it is not live.
® Make sure that the cabinet is safely disconnected (for instance, with a lock-out and warn-
ing signs).
® Neverremove electrical connections to the drive while it is live.
® Wait at least 5 minutes after disconnecting the drive from the main supply power before
touching potentially live sections of the equipment (e.g. contacts) or undoing any con-
nections.
#® To be sure, measure the voltage in the DC bus link and wait until it has fallen below 50 V.

Wrong mains voltage, unsuitable motor or wrong wiring will damage the drive. Check the
combination of drive and motor. Compare the rated voltage and current of the units.

The fusing of the mains power, logic power and regen resistor must be installed by the user,
best values (=» # 182). Excessively high external fusing will endanger cables and devices.
Hints for use of residual-current circuit breakers (RCD) see Installation Manual.

The drive status shall be monitored by the PLC to acknowledge critical situations. We
recommend wiring the ready to operate relay contact in series into the emergency off circuit
of the installation. The emergency off circuit must operate the supply contactor.

Since the leakage current to PE is more than 3.5 mA, in compliance with IEC61800-5-1 the
PE connection must either be doubled or a connecting cable with a cross-section >10 mm?
must be used. Use the PE terminal and the PE connection screws in order to fulfill this
requirement.

Guide to electrical installation
Install the drive electrical system as follows:

1. Select cables in accordance with IEC 60204 .
2. Install shielding and ground the drive.
For EMC-compliant shielding and grounding, see Installation Manual.
Ground the mounting plate, motor housing and CNC-GND of the control system.
3. Wire the drive and connectors.
- Observe the "Recommendations for EMI noise reduction": see Installation Manual
- Connect all interface according to the connector pin assignments.

4. Check the wiring against the wiring diagram and connector pin assignments.
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1.8 Setup
| NOTE |

NOTICE

NOTICE

® Fordetailed information on the parameterization of functional safety refer to the AKD2G-
S Installation Manual and the WorkBench Online Help.

® Programming parameters and control loop behavior: see WorkBench online help.

® The fieldbus setup is described in the corresponding manual on the DVD.

Only professional personnel with extensive knowledge in the fields of electrical engineering
and drive technology are allowed to test and set up the drive.

A\ DANGER | Lethal Voltage!

There is a danger of serious personal injury or death by electrical shock. Lethal danger exists

at live parts of the device.

#® Built-in protection measures such as insulation or shielding may not be removed.

& Work on the electrical installation may only be performed by trained and qualified per-
sonnel, in compliance with the regulations for safety at work, and only with switched off
mains supply, and secured against restart.

A\ WARNING | Automatic Restart!

Risk of death or serious injury for humans working in the machine. The drive might restart

automatically after power on, voltage dip or interruption of the supply voltage, depending on

the parameter setting. If parameter AXIS#.ENDEFAULT is set to 1,

® then place a warning sign ("WARNING: Possible Automatic Restart" or similar) to the
machine.

® Ensure, that power on is not possible, while humans are in a dangerous zone of the
machine.

A CAUTION | High Temperature!

Risk of minor burns. The heat sink of the drive can reach temperatures up to 80°C in oper-
ation.

#® Check the heat sink temperature before handling the drive.

#® Wait until the heat sink has cooled down to 40°C before touching it.

If the drive has been stored for more than 1 year, you must re-form the capacitors in the DC
bus link circuit. Re-forming procedures are described in the Kollmorgen Developer Network

(Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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MAC Address
The uniqgue MAC address is pre-defined by the manufacturer (see nameplate).

Service IP Address
The AKD2G service port X20 supports auto-IP, DHCP and static IP addressing.

The drive is delivered with IP address 0.0.0.0. Depending on the connection (switch or PC)
either DHCP or auto-IP mechanism assignes a unique IP address.

WorkBench uses the IP address to detect AKD2G devices in the LAN and start com-
munication. With WorkBench you can set a static IP address for the drive (keyword
IP.ADDRESS).

EtherCAT Node Address
The EtherCAT node address is set automatically by the EtherCAT master.

CAN Node Address
Set a CAN node ID for the drive in WorkBench (keyword CANBUS.NODEID).

SafelD
The SafelD is calculated based on the rotary switches setting:
SafelD =10+ S1+S2

FSoE Node Address
The unique FSoE address for every axis is derived from the set SafelD.

FSoE address for axis 1 = SafelD ¢ 100 + 1
FSoE address for axis 2 = SafelD « 100 + 2
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1.9 Troubleshooting

Drive problems occur for a variety of reasons, depending on the conditions in your installation. The causes of
faults in multi-axis systems can be especially complex. If you cannot resolve a fault or other issue using the
troubleshooting guidance presented below, customer support can give you further assistance.

NOTICE Eliminate errors and faults in compliance with work safety rules. Troubleshooting only by
qualified and trained staff.

| NOTE | More details on the removal of faults can be found in the WorkBench User Manual.
Problem Possible Causes Remedy
HMI message: 1. wrong cable used, cable plugged 1. plug cable into the correct sockets on the
Communication fault into wrong position on drive or PC drive and PC
2. wrong PC interface selected 2. select correct interface
Drive does not enable| 1. HW Enable configured but not wired | 1. connect HW Enable to the selected input
HW or SW Enable not set 2. Apply 24V to HW Enable and select SW
Enable in WorkBench / Fieldbus
Motor does not rotate | 1. drive not enabled 1. apply ENABLE signal
2. software enable not set 2. set software enable
3. break in setpoint cable 3. check setpoint cable
4. motor phases swapped 4. correct motor phase sequence
5. brake not released 5. check brake control
6. drive is mechanically blocked 6. check mechanics
7. motor pole no. set incorrectly 7. set motor pole no.
8. feedback set up incorrectly 8. set up feedback correctly
Motor oscillates 1. gainis too high (speed controller) 1. reduce AXIS#.VL.KP (speed controller)
2. feedback cable shielding broken 2. replace feedback cable
3. AGND not wired up 3. join AGND to CNC-GND
Drive reports 1. Irms or Ipeak set too low 1. verify motor/drive sizing
following error 2. current or velocity limits apply 2. verify that AXIS#.IL.LIMITN/P,
3. accel/decel rampis too long AXIS#VL.LIMITN/P are not limiting the
drive
3. reduce AXIS#.ACC/AXIS#.DEC
Motor overheating 1. motor operating above its rating 1. verify motor/drive sizing
2. motor current settings incorrect 2. verify motor continuous and peak current
values are set correctly
Drive too soft 1. AXIS#.VL.Kp (velocity) too low 1. increase AXIS#.VL.KP (velocity)
2. AXIS#.VL.Ki (velocity) too low 2. increase AXIS#.VL.KI (velocity)
3. filters set too high 3. referto documentation regarding reducing
filtering (AXIS#.VL.AR¥)
Drive runs roughly 1. AXIS#.VL.Kp (velocity) too high 1. reduce AXIS#.VL.KP (velocity)
2. AXIS#.VL.Ki (velocity) too high 2. reduce AXIS#.VL.KI (velocity)
3. filters set too low 3. referto documentation regarding increas-
ing filtering (AXIS#.VL.AR*)
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2.1 Aligemeines

INFO

Dieser Guide liefert alle wichtigen Informationen fiir eine sichere Installation und Inbe-
triebnahme der Servoverstiarker AKD®2G mit Unterstiitzung funktionaler Sicherheit. Der
Guide ist giiltig fir AKD®2G Einachs-Servoverstarker und Zweiachsen-Servoverstarker fiir
110V bis 240 V und 240 V bis 480 V Netzspannung.

® Endstufen: 3A, 6 A, 12 A Nennstrom

Programmierbarkeit: Base (analog) und Position Indexer

Konnektivitat: Analog, CANopen, EtherCAT

I/0O Optionen: erweiterte I/0 (X22), zweites Feedback&EEO (X23)

Funktionale Sicherheit:

- Option FS1 mit STO; SIL2 PLd oder

- Option FS2 mit STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe oder

- Option FS3 mit STO, SS1-, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR,
SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

Vollstandige Information finden Sie in den zusatzlichen Kollmorgen Dokumentationen fir die
AKD2G Servoverstarker:

#® Betriebsanleitung (PDF Format):
Dieses Handbuch enthalt Hinweise zur Installation und Konfiguration des Ser-
voverstarkers.

® Zubehdér Handbuch (PDF Format):
Enthalt technische Daten und Mal3zeichnungen von Zubehor wie Kabel und Brem-
swiderstanden, die mit dem AKD2G verwendet werden. Von diesem Handbuch existieren
regional unterschiedliche Versionen.

® CAN-BUS Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in CANopen Applikationen.

® FEtherCAT Kommunikation (PDF Format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in EtherCAT Applikationen.

® WorkBench Online Hilfe (HTMLS5 format):
Beschreibt die Verwendung des Servoverstarkers in allgemeinen Applikationen. Sie
bietet auch Tipps zur Optimierung der Systemleistung mit dem AKD2G. Die Online Hilfe
beinhaltet den Parameter and Command Reference Guide mit Informationen zu Para-
metern und Befehlen, die zum Programmieren des AKD2G benutzt werden.

Beta Gerate:

® Zulassungen (CE, Funktionale Sicherheit, UL) in Vorbereitung.
#® Alle Dokumente sind vorlaufig.

Alle Dokumente finden Sie auf der DVD in der Verpackung des Servoverstarkers. Alle Dok-
umente kdnnen Sie von der Kollmorgen Website www.kollmorgen.com herunterladen.

2.1.1 Hinweise fur die gedruckte Ausgabe (Papierversion)

INFO

Jedem Produkt liegt eine gedruckte Ausgabe dieses Handbuchs
bei. Aus okologischen Grinden wurde das Dokument verkleinert
auf DIN A5 gedruckt.

| Sollten Sie Schwierigkeiten haben, die Schriftgréle des verklein-

ert gedruckten Exemplars zu lesen, konnen Sie die PDF Version

im DIN A4 Format 1:1 ausdrucken und verwenden. Sie finden die
PDF Version auf der dem Produkt beiliegenden DVD und auf der
Kolimorgen Internetseite.



2.1.2 Verwendete Symbole

Symbol Bedeutung
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Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

A GEFAHR mieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen Ver-
letzungen flhren wird.
Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

A WARNUNG| |mieden wird, zum Tode oder zu schweren, irreversiblen Ver-
letzungen flhren kann.

A VORSICHT Weist auf eine gefahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht ver-

mieden wird, zu leichten Verletzungen fihren kann.

ACHTUNG

Dieses Symbol weist auf eine Situation hin, die, wenn sie nicht
vermieden wird, zu Beschadigung von Sachen fihren kann.

INFO

Dieses Symbol weist auf wichtige Informationen hin.

Warnung vor einer Gefahr (allgemein). Die Art der Gefahr wird
durch den nebenstehenden Warntext spezifiziert.

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung und deren
Wirkung.

Warnung vor Gefahr durch heif3e Oberflache.

Warnung vor Gefahr durch hangende Last.

Warnung vor Gefahr durch automatischem Anlauf.
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2.1.3 Verwendete Abkilirzungen

Abkiirzung Bedeutung

(=» #53) "siehe Seite 53" in diesem Dokument

- xyz "siehe Kapitel xyz" in diesem Dokument

Q Ohm

A#, AXIS# A# oder AXIS# sind Platzhalter fur die Nummer der Achse. Wird bei Para-
metern und Signalnamen verwendet.

AGND Analoge Masse

Achse Abhangig vom Kontext. Entweder eine AKD2G Endstufe oder eine
Lastachse des Antriebssystems.

CAT Kategorie

CE Europaische Gemeinschaft

COM Serielle Schnittstelle fur einen PC

DGND Digitale Masse

EEPROM Elektrisch I6schbarer programmierbarer Speicher

EEO Encoder Emulation Ausgang

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EMF Elektromagnetische Kraft

FS1, FS2, FS3| Funktionale Sicherheit Option 1, 2, 3

FSoE Fail safe over EtherCAT

i.V. In Vorbereitung

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Setup Software (Kollmorgen Automation Suite Integrated Development
Environment)

KDN Kollmorgen Developer Network

LED Leuchtdiode

LSB Niederwertiges Byte (oder Bit)

MSB Hoéchstwertiges Byte (oder Bit)

NI Nullimpuls

OSSsD Output Signal Switching Device

PC Personal Computer

PE Schutzerde

PELV Schutzkleinspannung

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung

PWM Pulsweitenmodulation

RAM Arbeitsspeicher (fliichtiger Speicher)

RBrems/RB Bremswiderstand

RBext Externer Bremswiderstand

RBint Interner Bremswiderstand

RCD Fehlerstromschutzschalter (FI-Schalter)

RES Resolver

S1 Dauerbetrieb

UNN Uber Normalnull

V AC Volt, Wechselstrom

vDC Volt, Gleichstrom
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2.2 Produktsicherheit

2.2.1 Das sollten Sie beachten

Fachpersonal erforderlich

Fir Arbeiten wie Transport, Installation, Inbetriebnahme und Instandhaltung darf nur qual-
ifiziertes Personal eingesetzt werden. Qualifiziertes Personal sind Personen, die mit Trans-
port, Installation, Inbetriebnahme und Betrieb von elektrischen Antrieben vertraut sind.

® Transport, Lagerung, Auspacken: nur durch Personal mit Kenntnissen in der Behandlung
elektrostatisch gefahrdeter Bauelemente.

# Mechanische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in mechanischen Arbeiten.

#® Elektrische Installation: nur durch Personal mit Kenntnissen in elektrotechnischen
Arbeiten.

# |nbetriebnahme: nur durch Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen
Elektrotechnik und Antriebstechnik.

Das Fachpersonal muss ebenfalls ISO 12100/ IEC 60364 / IEC 60664 und nationale
UnfallverhUtungsvorschriften kennen und beachten.

Dokumentation lesen

Lesen Sie vor der Montage und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation. Falsches
Handhaben der Gerate kann zu Personen- oder Sachschaden fiihren. Der Betreiber muss
daher sicherstellen, dass alle mit Arbeiten am Antriebssystem betrauten Personen das Hand-
buch gelesen und verstanden haben und dass die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch
beachtet werden.

Hardware Revision priifen

Prifen Sie die Hardware-Revisionsnummer des Produkts (siehe Typenschild). Die Nummer
ist die Verkniipfung zwischen dem Produkt und dem Handbuch.

Diese Revisionsnummer muss mit der Hardware-Revisionsnummer auf dem Deckblatt der
Betriebsanleitung Ubereinstimmen.

Technische Daten beachten

Halten Sie die technischen Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen ein. Wenn
zulassige Spannungswerte oder Stromwerte Uiberschritten werden, kdnnen die Gerate
geschadigt werden. Ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen die
Systemkomponenten. Prifen Sie die Kombination aus Verstarker und Motor. Gleichen Sie
die Nennspannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Risikobeurteilung erstellen

Der Hersteller der Maschine muss eine Risikobeurteilung fiir die Maschine erstellen und
geeignete Mal3nahmen treffen, dass unvorhergesehene Bewegungen nicht zu Verletzungen
oder Sachschaden fuhren kdnnen. Aus der Risikobeurteilung leiten sich eventuell auch
zusatzliche Anforderungen an das Fachpersonal ab.

Automatischer Wiederanlauf

Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem Einschalten der Net-
zspannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen automatisch anlaufen. Es
besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fiir Personen, die in der
Maschine arbeiten.

Wenn der Parameter AXIS#.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist, warnen Sie an der Maschine mit
einem Warnschild (Warnung: Automatischer Wiederanlauf nach Einschalten!) und stellen
Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht mdglich ist, wahrend sich Per-
sonen im gefahrdeten Bereich der Maschine aufhalten. Wenn Sie einen Unter-
spannungsschutz benutzen, beachten Sie Kapitel 7.5 der EN 60204-1:2006.

ACHTUNG: Der Verstarker ist betriebsfertig mit vorkonfigurierter STO Funktion.
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Elektrostatisch empfindliche Bauteile

Die Gerate enthalten elektrostatisch gefahrdete Komponenten, die durch unsachgemafien
Gebrauch beschadigt werden kénnen. Entladen Sie Ihren Korper elektrostatisch, bevor Sie
das Gerat bertihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu berlihren (Kunstfasern,
Plastikfolie usw.). Legen Sie das Geréat auf eine leitfahige Oberflache.

HeiRe Oberflache

Die Oberflachen von Verstarkern kdnnen im Betrieb sehr heifd werden. Das Gehause kann
Temperaturen ber 80 °C erreichen. Gefahr leichter Verbrennungen. Messen Sie die Tem-
peratur. Warten Sie, bis das Gehause auf unter 40 °C abgekhlt ist, bevor Sie es bertihren.

Erdung

Stellen Sie die ordnungsgemalie Erdung des Gerates mit der PE-Schiene im Schaltschrank
als Bezugspotential sicher. Gefahr durch elektrischen Schlag.
Ohne niederohmige Erdung ist keine personelle Sicherheit gewahrleistet

Ableitstrom

Da der Ableitstrom zu PE mehr als 3,5 mA betrégt, muss in Ubereinstimmung mit der Norm
EN61800-5-1 der PE-Anschluss entweder doppelt ausgefiihrt oder ein Anschlusskabel mit
einem Querschnitt von >10 mm?2 verwendet werden. Abweichende MaRnahmen sind in Ubere-
instimmung mit regionalen Vorschriften méglich.

Hohe Spannungen

Die Gerate erzeugen hohe elektrische Spannungen bis zu 900 V. Tddliche Gefahr an strom-
flhrenden Gerateteilen. Offnen oder beriihren Sie die Gerate wahrend des Betriebs nicht.
Halten Sie alle Abdeckungen und Schaltschranktiren geschlossen. Eingebaute Schutzmal3-
nahmen wie Isolation oder Schirmung durfen nicht entfernt werden. Arbeiten an der
elektrischen Installation sollen nur von geschultem und qualifizierten Personal unter Beach-
tung der Arbeitssicherheitsbestimmungen bei abgeschalteter und gegen Wiedereinschalten
gesicherter Netzspannung durchgefiihrt werden.

Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Verstarker, wahrend dieser Spannung
fuhrt. Es besteht die Gefahr von Lichtbogenbildung mit Verletzungsgefahr (Verbrennungen
oder Erblindung) und Schaden an Kontakten. Warten Sie nach dem Trennen des Verstarkers
von der Stromquelle mindestens 5 Minuten, bevor Sie Geréteteile, die potenziell Spannung
fuhren (z. B. Kontakte), bertihren oder Anschliisse trennen.

Messen Sie stets die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis und warten Sie, bis die Span-
nung unter 50 V gesunken ist, bevor Sie Komponenten berihren.

Funktionale Sicherheit!

Die abschlieRende Beurteilung der funktionalen Sicherheit gemafl EN13849 oder EN 62061
muss der Anwender durchfthren.

Verstarkte Isolierung

Im Motor eingebaute Temperaturfiihler, Motorhaltebremsen und Riickfiihrsysteme missen
mit einer verstarkten Isolierung (gem. EN 61800-5-1) gegeniiber Systemkomponenten mit
Leistungsspannung versehen sein, entsprechend der geforderten Priifspannung der App-
likation. Alle Kollmorgen Komponenten entsprechen diesen Anforderungen.

Gerate nicht verandern

Veranderung an der Servoverstarker Hardware ohne Erlaubnis des Herstellers sind nicht
zulassig. Offnen der Gerate bedeutet Verlust der Gewahrleistung.
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2.2.2 BestimmungsgemalBe Verwendung

ACHTUNG

ACHTUNG

Die AKD2G Servoverstarker sind ausschlieRlich zum Antrieb von geeigneten Synchron-Ser-
vomotoren mit geschlossenem Drehmoment-, Drehzahl- und/oder Positionsregelkreis
vorgesehen.

AKD2G Servoverstarker sind Komponenten, die in elektrische Anlagen oder Maschinen
eingebaut werden und nur als integrierte Bestandteile dieser Anlagen oder Maschinen
betrieben werden kénnen. Der Hersteller der Maschine muss eine Risikoanalyse der
Maschine erstellen. Wenn die Servoverstarker in Maschinen oder Anlagen eingebaut wer-
den, darf der Antrieb nicht verwendet werden, bis sichergestellt wurde, dass die Maschine
oder Anlage die regionalen Richtlinien erfiillt.

Schaltschrank und Verkabelung

Servoverstarker durfen nur in geschlossenen Schaltschranken betrieben werden, die sich fir
die Umgebungsbedingungen eignen (= # 35). Um die Temperatur innerhalb des Schalts-
chranks unter 40 °C zu halten (oder unter 60 °C bei Betrieb mit Stromreduzierung), ist mog-
licherweise eine Bellftung oder Kiihlung erforderlich.

Verwenden Sie fur die Verdrahtung ausschlieRlich Kupferleiter. Der Leiterquerschnitt kann
von der Norm EN 60204 abgeleitet werden (alternativ fiir AWG-Leiterquerschnitte: NEC-
Tabelle 310-16, Spalte 75 °C).

Spannungsversorgung

Die Verstarker konnen von 1, 2 oder 3 phasigen industriellen AC oder DC Netzen versorgt
werden.

Die Verstarker der AKD2G Serie kdnnen wie folgt versorgt werden:

® AKD2G-Sxx-6Vxx:
1-, 2- oder 3-phasige industrielle Versorgungsnetze (maximaler symmetrischer
Nennstrom bei 120 V und 240 V: 10 kA) oder Gleichspannung.

® AKD2G-Sxx-7Vxx:
3-phasige industrielle Versorgungsnetze (maximaler symmetrischer Nennstrom bei 240
V, 400 V und 480 V: 42 kA) oder Gleichspannung.

Der Anschluss an Versorgungsnetze mit anderen Spannungen ist mit einem zusatzlichen
Trenntransformator méglich. Periodische Uberspannungen zwischen AuBenleitern (L1, L2,
L3) und Gehause des Servoverstarkers dirfen 1000V (Amplitude) nicht Gberschreiten.
Gemalf EN 61800 dirfen Spannungsspitzen (< 50us) zwischen den AuRenleitern 1000V
nicht Gberschreiten. Spannungsspitzen (< 50us) zwischen Auf3enleitern und Gehause dirfen
2000V nicht uberschreiten. EMV-FiltermalRnahmen bei AKD2G-Sxx-6Vxx muss der
Anwender durchfiihren. Passende Filter finden Sie im regionalen Zubehérhandbuch.

Motor-Nennspannung

Die Nennspannung der Motoren muss mindestens so hoch sein wie die vom Verstarker
erzeugte DC-Zwischenkreisspannung geteilt durch V2 (U wotor>=Upc/V2).

Funktionale Sicherheit

Beta Gerate: Sicherheitsfunktionen sind weder zugelassen noch zertifiziert. Verwenden Sie
diese Funktionalitat bis auf Weiteres nicht in Anwendungen mit Anforderungen an funk-
tionale Sicherheit.

® Das Netzwerk, an das der Servoverstarker angeschlossen ist, muss entsprechend dem
Stand der Informationstechnik geschitzt sein.

® |T Spezialisten des Anwenders missen analysieren, ob weitere Sicherheitsmalinahmen
erforderlich sind, um die funktionale Sicherheit zu gewahrleisten.

Lesen Sie den Abschnitt "Bestimmungsgemalie Verwendung" im Kapitel "Funktionale Sich-
erheit" , bevor Sie diese Sicherheitsfunktion verwenden.
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2.2.3 Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung

ACHTUNG

Eine andere Verwendung als in Kapitel "Bestimmungsgemale Verwendung" beschrieben ist
nicht bestimmungsgemafd und kann zu Schaden bei Personen, Gerat oder Sachen fuhren.
Der Servoverstarker darf nicht mit Maschinen verwendet werden, die nicht den geltenden
nationalen Richtlinien oder Normen entsprechen. Die Verwendung des Servoverstarkers in
den folgenden Umgebungen ist ebenfalls untersagt:

# explosionsgefahrdete Bereiche,

® Umgebungen korrosiven und/oder elektrisch leitenden Sauren, alkalischen Lésungen,
Olen, Dampfen und Staub,

® Schiffe oder Offshore-Anwendungen.

Der Servoverstarker darf nicht direkt mit dem Internet verbunden werden. Wenn das Net-
zwerk, an das der Servoverstarker angeschlossen ist, nicht entsprechend dem Stand der

Informationstechnik geschiitzt ist, kann dies ein Risiko fiir die funktionale Sicherheit darstel-
len.

2.2.4 Warnaufkleber

2.2.4.1 Hinweise auf dem Produkt

5 Minuten nach
Abschalten der Leistung
bis zur Wartung warten.

2.2.4.2 Aufkleber in der Verpackung

ACHTUNG

Folgen Sie den Anweisungen auf beiliegenden Aufklebemn.
Beschadigte Warnaufkleber missen sofort ersetzt werden.
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2.3 Produkt Lebenszyklus, Handhabung

2.3.1 Transport

ACHTUNG

Transportieren Sie den AKD2G gemal EN 61800-2 wie folgt:

#® Transport nur durch qualifiziertes Personal in der wiederverwertbaren Originalverpackung
des Herstellers.

ACHTUNG: Beim Transport Stol3e vermeiden.

Vibration/Schock: AKD2G ist gepruft fur Klasse 2M1 gemal IEC 60721-3-2.

Hdéchstens mit der maximalen Stapelhdhe (8 Kartons) lagern (siehe "Lagerung” (=» # 31)).
Nur innerhalb der angegebenen Temperaturbereiche transportieren:

-25 bis +70 °C max. Anderungsrate 20 K/Stunde, Klasse 2K3.

Nur innerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche transportieren:

max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit bei +40°C, nicht kondensierend, Klasse 2K3.

Die Servoverstarker enthalten elektrostatisch geféhrdete Komponenten, die durch
unsachgemafien Gebrauch beschadigt werden kénnen. Entladen Sie sich elektrostatisch,
bevor Sie den Servoverstarker bertihren. Vermeiden Sie es, hoch isolierende Stoffe zu ber-
Uhren (Kunstfasern, Plastikfolie usw.). Legen Sie den Verstarker auf eine leitfahige Ober-
flache.

Wenn die Verpackung beschadigt ist, priifen Sie das Gerat auf sichtbare Schaden.
Informieren Sie den Spediteur und den Hersteller Gber Schaden an der Verpackung oder
Produkt.

2.3.2 Verpackung

[ INFO

|

2.3.3 Lagerung

Die AKD2G Verpackung besteht aus recyclingfahigem Karton mit Einsatzen und einem
Aufkleber auf der AuRenseite der Verpackung.

Verpackung Gesamtgewicht (kg)
Modell (mm) HxBxL (kg)
AKD2G-Sxx-6V03 bis 6V12 158 x 394 x 292 4,2
AKD2G-Sxx-7V03 bis 7V12 158 x 394 x 292 4,3

Gegenstecker sind nicht im Paket des Standardgerates enthalten.

Gegenstecker sind enthalten, wenn das Gerat mit Zubehor bestellt wurde (“-A” an die Typen-
bezeichnung anhangen).

Lagern Sie den AKD2G gemafs EN 61800-2 wie folgt:

#® Nurin der wiederverwertbaren Originalverpackung des Herstellers lagern.
#® Hdchstens mit der maximalen Stapelhdhe (8 Kartons) stapeln.
® Nurinnerhalb der angegebenen Temperaturbereiche lagern: -25 bis +55 °C, max. Ander-
ungsrate 20 K/Stunde, Klasse 1K4.
#® Nurinnerhalb der angegebenen Feuchtigkeitsbereiche lagem: 5 bis 95 % relative
Luftfeuchtigkeit, nicht kondensierend, Klasse 1K3.
#® Gemal den folgenden Anforderungen flr die Lagerungsdauer lagern:
- Weniger als 1 Jahr: keine Beschrankungen.
- Mehrals 1 Jahr: Kondensatoren missen formiert werden, bevor der Verstarker in
Betrieb genommen wird. Verfahren zur Formierung sind im Kollmorgen Developer Net-
work (Forming) beschrieben.


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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2.3.4 Installation, Setup und Normalbetrieb
Information zu Installation und Setup finden Sie in diesem Guide:

#® Kapitel Mechanische Installation (= # 38)
® Kapitel Elektrische Installation (=» # 39)
& Kapitel Setup (= #40)

Normalbetrieb wurde getestet flir Umgebungsklasse 3K3 gemal IEC 61800-2 (= # 35).
Der Hersteller der Maschine definiert die erforderlichen Fachkenntnisse des Endnutzers
gemald der Risikobeurteilung fur die Maschine und beschreibt abhangig von der Applikation
die Erfordernisse fur den normalen Betrieb.

2.3.5 AuBer Betrieb nehmen

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
aufler Betrieb nehmen.

GEFAHR: Tadliche Spannung! Es besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen Ver-
letzungen durch elektrischen Schlag oder Lichtbogenbildung.

#® Schalten Sie den Hauptschalter des Schaltschranks aus.

#® Sichern Sie das System gegen Wiedereinschalten.

# Blockieren Sie den Hauptschalter .

#® Warten Sie mindestens 5 Minuten nach Abschalten der Spannung.

2.3.6 Wartung und Reinigung

Das Gerét ist wartungsfrei. Wenn das Gerat gedffnet wird, erlischt die Garantie. Das Innere
des Gerats kann nur vom Hersteller gereinigt werden.

ACHTUNG Das Gerat nicht in Flissigkeiten tauchen oder bespriihen. Vermeiden Sie, dass Flissigkeit
in das Geréat eindringt

So reinigen Sie das Gerat von aul3en:

1. Nehmen Sie das Gerat aulRer Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Aul3er Betrieb nehmen").
2. Gehause: Mit Isopropanol oder einer ahnlichen Reinigungslésung reinigen.
VORSICHT : Leicht Entflammbar! Gefahr von Verletzung durch Verpuffung und Feuer.
® Beachten Sie die Sicherheitshinweise auf der Verpackung des Reinigungsmittels.
® Warten Sie nach der Reinigung mindestens 30 Minuten, bevor Sie das Gerat wieder
in Betrieb nehmen.
3. Schutzgitter am Lufter: Mit einer trockenen Burste reinigen.

2.3.7 Demontage

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
demontieren.

1. Nehmen Sie das Gerat aul’er Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Aul3er Betrieb nehmen").

2. Prifen Sie die Temperatur.

VORSICHT: Hohe Temperatur! Gefahr leichter Verbrennungen. Im Betrieb kann der
Kahlkoérper Temperaturen Gber 80 °C erreichen. Bevor Sie das Gerat berlihren, messen
Sie die Temperatur und warten Sie, bis der Verstarker auf unter 40 °C abgekuhlt ist.
Entfernen Sie die Stecker. Trennen Sie den PE Anschluss zuletzt.

4. Ausbauen: Lésen Sie die Befestigungsschrauben und entfernen Sie das Gerat.

w
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2.3.8 System Reparatur

ACHTUNG Nur Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik darf Systemkomponenten
austauschen.

VORSICHT: Unerwarteter Anlauf! Bei der Durchfiihrung von Austauscharbeiten kann es
zur Kombination von Gefahrdungen und multiplen Folgen kommen.

#® Arbeiten sind nur unter Beachtung der Vorschriften fir Arbeitssicherheit, durch
geschultes Personal und mit Benutzung der jeweils vorgeschriebenen persénlichen
Schutzausrustung zuléssig.

Austausch des Geriates

Nur der Hersteller kann das Gerat reparieren. Offnen des Gerétes bedeutet Verlust der
Gewabhrleistung.

Nehmen Sie das Gerat aul3er Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Aulier Betrieb nehmen").
Demontieren Sie das Gerat (siehe Kapitel 2.3.7 "Demontage").

Senden Sie das Gerat an den Hersteller.

Installieren Sie ein neues Gerat wie in diesem Handbuch beschrieben.

Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in diesem Handbuch beschrieben.

arOdD =

Austausch sonstiger Teile des Antriebssystems

Wenn Teile des Antriebssystems ausgetauscht werden missen (zum Beispiel Kabel), gehen
Sie wie folgt vor:

Nehmen Sie das Gerat auller Betrieb (siehe Kapitel 2.3.5 "Auler Betrieb nehmen").
Tauschen Sie die Teile aus.

Prifen Sie alle Steckverbindungen auf korrekten Sitz.

Nehmen Sie das System in Betrieb, wie in diesem Handbuch beschrieben.

HPowbd=

2.3.9 Entsorgung

ACHTUNG Fiir die fachgerechte Entsorgung des Gerates wenden Sie sich an einen zertifizierten
Elektronikschrottverwerter.

Gemal der Richtlinie WEEE-2012/19/EG u.a. nimmt der Hersteller Altgerate und Zubehor
zur fachgerechten Entsorgung zurtick. Die Transportkosten muss der Versender tragen.
Setzen Sie sich mit Kollmorgen in Verbindung und klaren Sie die logistische Abwicklung.

Senden Sie die Gerate in der Originalverpackung an die in der folgenden Tabelle aufgefiihrten
Herstelleradressen.

Nordamerika Sudamerika

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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2.4 Technische Beschreibung und allgemeine Daten

Der AKD2G ist ein digitaler Servoverstarker mit umfangreicher Funktionalitat, ideal fiir kom-
plexe Antriebsaufgaben mit Anforderungen an funktionale Sicherheit.

2.4.1 Typenschliissel des Servoverstarkers
Benutzen Sie den Typenschlissel nur zur Identifikation des Produktes.

Zubehor

# Typenbezeichnung gefolgt von "-A" (Zubehor)
- Gegenstecker sind im Paket enthalten (=» # 35).
® SFA (Smart Feedback Adapter)
- SFA konvertiert konventionelle Feedback Signale in serielle 2-Draht Signale.
® SDB Module (Safe Dynamic Brake Module)
- Erforderlich fir die Verwendung von SDB. Wenn SDB aktiviert ist, schlief3t das
externe SDB-Module die Motorklemmen kurz.
® Hybrid Motorleitungen

- Motorleitungen mir integrierten Leistungs-, Bremsen- und Feedback-Adern.
# Externe Bremswiderstande

- Hochleistungswiderstande fur die Ableitung der generativen Energie.

Detaillierte Beschreibungen finden Sie in Ihrem regionalen Zubehérhandbuch.



2.4.2 Lieferumfang

INFO
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Wenn ein Verstarker der AKD2G Reihe bestellt wird, sind im Lieferumfang folgende Kom-

ponenten enthalten:
AKD2G

DVD mit Setup Software WorkBench.

.
® Gedruckter AKD®2G Product Safety Guide .
.
L ]

Sicherheitsaufkleber

® ACHTUNG: Verstarker ist betriebsfertig mit vorkonfigurierter STO Funktion.

Gegenstecker sind nicht im Paket des Standardgerates enthalten.

Gegenstecker sind enthalten, wenn das Gerat mit Zubehor bestellt wurde (“-A” an die Typen-

bezeichnung anhangen). Die Gegenstecker X1, X2, X11, X12, X13, X14, X20, X23, X41 wer-
den niemals mit dem Servoverstarker mitgeliefert. Diese Gegenstecker sind Bestandteil der

jeweiligen Anschlusskabel.

Getrennt erhéltliches Zubehor
Zubehor muss bei Bedarf separat bestellt werden (siehe regionales Zubehoérhandbuch).

Motor-Gegenstecker.

Ethernet Kabel

Konfektionierte Hybrid,
SFA (Smart Feedback Adapter) .
SDB Module (Safe Dynamic Brake Module)

EMV-Filter fir Netzspannung, Kategorien C2 oder C3
Externer Bremswiderstand
Set mit Gegensteckern (Connector Kits).

Motor und Feedback Kabel sind fiir alle Regionen erhaltlich.

2.4.3 Umgebungsbedingungen, Beliftung und Einbaulage

Lagerung, Transport

(= #31)

Normaler Betrieb

Umgebungsklasse 3K3 gemaflt EN 61800-2

Umgebungstemperatur,
im Betrieb

Interner Bremswiderstand genutzt:

® (0 bis +40 °C unter Nennbedingungen

® +40 bis +60 °C mit Ausgangsstromreduzierung von 3 % pro K
Interner Bremswiderstand nicht genutzt:

® (0 bis +50 °C unter Nennbedingungen
® +50 bis +60 °C mit Ausgangsstromreduzierung von 2 % pro K

Feuchtigkeit im

Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 85 %, nicht kondensierend, Klasse

Betrieb 3K3 gemal EN 61800-2
Einsatzhohe ® Bis zu 1000 m GNN ohne Beschrankungen.
® 1000 bis 2000 m GNN mit Leistungsriicknahme 1,5%/100 m
® Maximale Einsatzhéhe: 2000 m GNN
Verschmutzungsgrad |Verschmutzungsgrad 2 gemaf EN 60664-1
Vibrationen Vibrationsklasse 3M1 gemafd EN 61800-2
Schock Schockklasse L gemafl EN 61800-2

Gehause Schutzklasse

IP 20 gemaf EN 60529

EMV Immunitat

Erhdhte Immunitat gemalk EN 61800-5-2

Montage Vertikal, im Schaltschrank mit mindestens 1P54
Minimale SchaltschrankgroRe (BxHxT): 406 x 406 x 254 mm
Beliiftung Eingebaute Lfterin alle Geratevarianten

ACHTUNG

Das Gerat schaltet sich bei stark tiberhéhter Temperatur im
Schaltschrank ab. Stellen Sie eine ausreichende Zwangs-
beliiftung im Schaltschrank sicher.
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2.4.4 Mechanische Daten
| INFO | Mechanische Daten (= #171)

2.4.5 Elektrische Daten
| INFO | Elektrische Daten (= #172)

2.4.6 Display, B1/2 Tasten, $S1/2 Drehschalter

AKD2G mit Safety Option 1 AKD2G mit Safety Option 2 oder 3

Anzeige

Das LCD-Display zeigt verschiedene Bildschirmseiten, durch die Sie mit den Tasten B1 und
B2 navigieren konnen. Verschiedene Farben signalisieren den aktuellen Status der Achse.

Taster B1/ B2

Ein kurzer Tastendruck ruft die Aktion auf, die dem LCD-Symbol direkt Uber dem Taster ents-
pricht. Ist der Hauptbildschirm sichtbar, bewirkt

#® ein kurzes Dricken auf B1, dass das Menlsystem erscheint, und
#® ein kurzes Driicken von B2, dass ein Hilfebildschirm erscheint.
#® Langes Driicken von B2 (> 2 s) bringt die Anzeige zum vorherigen Bildschirm zurick.

Drehschalter S1/ S2

AKD2G mit Safety Option 2 oder 3 bieten zwei dezimale Drehschalter zum Einstellen der
Safe ID. Die SafelD wird aus der eingestellten Zahl berechnet: SafelD = 10« S1 + S2
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2.4.7 Fehler- und Warnmeldungen

Fehler und Warnungen haben die gleiche 4-stellige Kodierung "G G X X". Dabei ist GG ein 2-
stelliger Gruppencode und XX eine zweistellige ID. Navigieren Sie mit B1/ B2 zum Fehler-
bildschirm, der eine kurze Beschreibung des Fehlers oder der Warnung anzeigt.

ACHTUNG Beseitigen Sie auftretende Fehler und Stérungen unter Beachtung der Arbeitssicherheit.
Fehlerbeseitigung nur durch qualifiziertes und eingewiesenes Fachpersonal.

| INFO \ Weitere Informationen zu Fehlermeldungen, Fehlerbeseitigung und zum Loschen von
Fehlern finden Sie in der WorkBench-Onlinehilfe und in KDN.

2.5 Funktionale Sicherheit
Funktionale Sicherheit im AKD2G wird in drei Stufen angeboten:

#® Option FS1: STO; SIL2 PLd, Aktivierung mit sicheren I/O

# Option FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, Aktivierung mit sicheren 1/O oder
FSoE

#® Option FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, Aktivierung mit sicheren 1/0 oder FSoE

Der resultierende Level der funktionalen Sicherheit (SIL und/oder PL) muss unter Ber-
Ucksichtigung des gesamten Antriebssystems berechnet werden. Die von Kollmorgen
angegebenen Sicherheitslevel kdnnen erreicht werden, wenn Kollmorgen Komponenten ver-
wendet werden.

In der AKD 2G-S Betriebsanleitung finden Sie vollstandige Informationen iber die installierte
Option flr funktionale Sicherheit.

ACHTUNG Sicherheitsfunktionen dirfen nur von geschultem Personal in Betrieb genommen werden.

Das Wissen des Personals muss der Komplexitat und dem Safety Integrity Level des
Antriebssystems entsprechen.

A VORSICHT | Hohe elektrische Spannung!

Gefahr durch elektrischen Schlag! Die Sicherheitsfunktion gewahrleistet keine elektrische
Trennung am Leistungsausgang. Wenn ein Zugang zu den Leistungsanschliissen erforder-
lichist,

® trennen Sie den Verstarker von der Netzspannung,

® beachten Sie die Entladezeit des Zwischenkreises.
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2.6 Mechanische Installation

[ INFO

\ Mafde und Schaltschrankmontage siehe (= # 171).

A\ VORSICHT | Hoher Ableitstrom!

Gefahr durch elektrischen Schlag, wenn der Verstarker (oder der Motor) nicht EMV-gerecht
geerdet ist.

® Verwenden Sie keine lackierten ( keine nichtleitenden) Montageplatten.
® Beachten Sie die "Empfehlungen fir die Stérunterdriickung" in der Betriebsanleitung

ACHTUNG Schiutzen Sie den Verstarker vor unzulassigen Belastungen. Achten Sie insbesondere

darauf, dass durch den Transport oder die Handhabung keine Komponenten verbogen oder
Isolationsabstande verandert werden. Vermeiden Sie den Kontakt mit elektronischen Kom-
ponenten und Kontakten.

ACHTUNG Der Verstarker schaltet sich bei Uberhitzung selbsttétig aus. Sorgen Sie fiir ausreichende,

ACHTUNG

gefilterte Kaltluftzufuhr von unten im Schaltschrank oder verwenden Sie einen War-
metauscher.

Montieren Sie keine Gerate, die Magnetfelder erzeugen, direkt neben den Verstarker. Starke
Magnetfelder kdnnen interne Bauteile direkt beeinflussen. Montieren Sie Gerate, die Mag-
netfelder erzeugen, in groem Abstand zu den Verstarkern oder schirmen Sie die Mag-
netfelder ab.

Anleitung fiir die mechanische Installation

Zum Einbau des AKD2G werden (mindestens) die folgenden Werkzeuge bendétigt; fr Ihre
spezifische Anlage sind mdéglicherweise weitere Werkzeuge erforderlich:

® M5-Zylinderschrauben mit Innensechskant (EN 4762)
# 4 mm Innensechskantschlissel mit T-Griff

# Grole 2 Kreuzschlitzschraubendreher

# Kleiner Schlitzschraubendreher

Mafe und Bohrplan hangen ab von der Geratevariante (=» #171).
Bauen Sie den Verstarker wie folgt ein:

1. Bereiten Sie den Einbauort vor.
Montieren Sie den Verstarker in einem geschlossenem Schaltschrank, Anforderungen an
die Umgebung (= # 35). Der Einbauort muss frei von leitenden und korrosiven Mater-
ialien sein. Einbausituation im Schaltschrank siehe (=» # 171).

2. Prufen Sie die Bellftung.
Stellen Sie sicher, dass die BelUftung des Verstarkers nicht beeintrachtigt ist, und halten
Sie die zulassige Umgebungstemperatur ein (=» # 35). Halten Sie 50 mm Freiraum Utber
und unter dem Gerét ein.

3. Prifen Sie das Kihlsystem.
Wenn fir den Schaltschrank Kiihisysteme verwendet werden, platzieren Sie das
Kihlsystem so, dass kein Kondenswasser in den Verstarker tropfen kann.

4. Montieren Sie den Verstarker.
Montieren Sie den Servoverstarker auf der leitfahigen, geerdeten Montageplatte im
Schaltschrank.

5. Erden Sie den Verstarker.
Hinweise zur EMV-gerechten Schirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung. Erden Sie
die Montageplatte, das Motorgehause, den CNC-GND der Steuerung und den GND des
24V DC Netzteils.
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2.7 Elektrische Installation

| NOTE |

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

ACHTUNG

Steckerposition und Anschlussbild (=¥ # 177), Steckerbelegung (=» # 183)

Der Verstarker darf nur von Fachpersonal mit Kenntnissen im Bereich der Elektrotechnik
installiert werden. Griine Drahte mit gelben Streifen diirfen nur fiir die Verdrahtung der
Schutzerde (PE) verwendet werden.

A GEFAHR | Hohe Spannung bis 900 V!

Es besteht die Gefahr von schweren oder tédlichen Verletzungen durch elektrischen Schlag

oder Lichtbogenbildung. Kondensatoren kénnen bis zu 5 Minuten nach Abschalten der

Stromversorgung gefahrliche Spannung fiihren. Steuer- und Leistungsanschliisse kénnen

auch bei nicht aktivem Motor unter Spannung stehen.

® |nstallieren und verdrahten Sie nur abgeschaltete Gerate.

® Achten Sie darauf, dass die Anlage sicher freigeschaltet ist (Absperrung, Warnzeichen
usw.).

® Trennen Sie nie die elektrischen Verbindungen zum Servoverstarker, wahrend dieser
Spannung flhrt.

® Warten Sie nach dem Freischalten des Servoverstarkers mindestens 5 Minuten, bevor
Sie Gerateteile bertihren oder Anschlisse trennen.

#® Messen Sie zur Sicherheit die Spannung am DC-Bus-Zwischenkreis, und warten Sie,
bis die Spannung unter 50 V gesunken ist.

Falsche Netzspannung, ein ungeeigneter Motor oder fehlerhafte Verdrahtung beschadigen
den Verstarker. Prufen Sie die Kombination aus Verstarker und Motor. Gleichen Sie die
Nennspannung und den Nennstrom der Komponenten ab.

Installieren Sie die Absicherung des AC-Versorgungseingangs, der 24 V-Versorgung und
des Bremswiderstandes, empfohlene Werte (= # 182). Uberdimensionierte externe Sicher-
ungen gefahrden Kabel und Geréate. Hinweise zu Fehlerstromschutzschaltern (RCD) siehe
Betriebsanleitung.

Der Status des Verstarkers sollte durch die Steuerung Giberwacht werden, um kritische Situ-
ationen zu erkennen. Wir empfehlen den Betriebsbereit-Kontakt in Reihe zur Not-Aus-Schal-
tung der Anlage zu verdrahten. Die Not-Aus Schaltung muss das Netzschiitz betatigen.

Da der Ableitstrom zu PE mehr als 3,5 mA betragt, muss in Ubereinstimmung mit der Norm
EN61800-5-1 der PE-Anschluss entweder gedoppelt oder ein Anschlusskabel mit einem
Querschnitt von >10 mm? verwendet werden. Verwenden Sie die PE-Klemme und die PE-
Anschlussschrauben, um diese Anforderung zu erfllen.

Anleitung fiir die elektrische Installation
Installieren Sie das elektrische Antriebssystem wie folgt:

1. Wahlen Sie die Kabel gemalt EN 60204.
Montieren Sie die Schirmung und erden Sie den Verstarker.
Hinweise zur EMV-gerechten Schirmung und Erdung siehe Betriebsanleitung.
Erden Sie die Montageplatte, das Motorgehause und den CNC-GND der Steuerung.
3. Verdrahten Sie den Verstarker und die Stecker.
- Beachten Sie die "Empfehlungen fur die Stérunterdriickung": siehe Betriebsanleitung
- Fuhren Sie die Verdrahtung gemaf der Steckerbelegung durch.

4. Prifen Sie die Verdrahtung anhand des Anschlussbildes und der Steckerbelegung.
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2.8 Setup
| INFO |

ACHTUNG

ACHTUNG

® Detaillierte Informationen zur Parametrierung der funktionalen Sicherheit finden Sie in
der AKD2G-S Betriebsanleitung und in der WorkBench Online Hilfe.

® Parameter Programmierung und Regelkreisverhalten: siehe WorkBench Online Hilfe.

® Die Inbetriebnahme des Feldbus ist im zugehdérigen Handbuch auf der DVD bes-
chrieben.

Der Verstarker darf nur von Fachpersonal mit umfassenden Kenntnissen in der Elektro-
technik und der Antriebstechnik getestet und konfiguriert werden.

A GEFAHR | Tédliche Spannung!

Gefahr eines elektrischen Schlags. An spannungsfiihrenden Teilen besteht unmittelbare

Lebensgefahr.

® Verbaute Schutzmalinahmen wie Isolationen oder Abschirmungen diirfen nicht entfernt
werden.

® Arbeiten an der elektrischen Anlage sind nur durch geschultes und eingewiesenes Per-
sonal, unter Beachtung der Vorschriften fir Arbeitssicherheit und nur bei aus-
geschalteter und gegen Wiedereinschalten gesicherter elektrischer Versorgung
zulassig.

A WARNUNG | Automatischer Wiederanlauf!

Es besteht die Gefahr von tédlichen oder schweren Verletzungen fir Personen, die in der

Maschine arbeiten. Der Antrieb kann abhangig von der Parametereinstellung nach dem

Einschalten der Netzspannung, bei Spannungseinbriichen oder Unterbrechungen auto-

matisch anlaufen. Wenn Parameter AXIS#.ENDEFAULT auf 1 gesetzt ist,

® warnen Sie an der Maschine mit einem Warnschild (WARNUNG: Automatischer Anlauf
maoglich" oder ahnlich!) und

® Stellen Sie sicher, dass ein Einschalten der Netzspannung nicht mdéglich ist, wahrend
sich Personen im Arbeitsbereich der Maschine aufhalten.

A VORSICHT | Hohe Temperatur!

Gefahr leichter Verbrennungen. Der Kiihikdrper des Verstarkers kann im Betrieb Tem-
peraturen Uber 80 °C erreichen.

#® Prifen Sie die Temperatur des Kuhlkorpers, bevor Sie ihn bertihren.

® Warten Sie, bis der Verstarker auf unter 40 °C abgekduhlt ist.

Wenn der Verstarker langer als 1 Jahr gelagert wurde, miissen Sie die Kondensatoren im
DC-Bus-Zwischenkreis formieren. Verfahren zur Formierung sind im Kollmorgen Developer
Network (Forming) beschrieben.


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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MAC-Adresse
Eine eindeutige MAC Adresse ist vom Hersteller vordefiniert (siehe Typenschild).

Service IP-Adresse

Die AKD2GService-Schnittstelle X20 unterstitzt Auto-IP, DHCP und statische IP Adressier-
ung.

Das Gerat wird mit IP Adresse 0.0.0.0 ausgeliefert. Abhangig vom Anschluss (Switch oder
PC), wird mit dem DHCP oder Auto-IP Mechanismus eine eindeutige IP Adresse zugew-
iesen.

WorkBench benutzt die IP Adresse zur Erkennung von AKD2G im LAN und startet die Kom-
munikation. Mit WorkBench kénnen Sie eine statische IP Adresse einstellen (Parameter
IP.ADDRESS).

EtherCAT Knoten Adresse
Die EtherCAT Adresse wird automatisch vom EtherCAT Master gesetzt.

CAN Node ID

Weisen Sie dem Gerat eine CAN Node ID in WorkBench zu (Parameter
CANBUS.NODEID).

SafelD
Die SafelD wird aus der mit den Drehschaltern eingestellten Zahl berechnet:
SafelD =10+ S1+ S2

FSoE Adresse
Die eindeutige FSoE Adresse fir jede Achse wird aus der SafelD berechnet.

FSoE Adresse fiir Achse 1 : SafelD « 100 + 1
FSoE Adresse flir Achse 2 : SafelD « 100 + 2
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2.9 Fehlerbehebung

Fehler kdnnen aus den verschiedensten Griinden auftreten, die von den Bedingungen in Ihrer Anwendung abhan-
gen. Die Ursachen fur Fehler in Mehrachsensystemen kénnen besonders komplex sein. Wenn Sie einen Fehler
nicht mit der nachstehenden Anleitung zur Fehlerbehebung beheben kdnnen, bietet Ihnen unser Kundendienst

weitere Unterstutzung.

ACHTUNG Beseitigen Sie auftretende Fehler und Stérungen unter Beachtung der Arbeitssicherheit.
Fehlerbeseitigung nur durch qualifiziertes und eingewiesenes Fachpersonal.

| INFO

Problem
MMI-Meldung:
Kommunikationsfehler

Mogliche Ursachen

1.

falsches Kabel verwendet, Kabel an
Servoverstarker oder PC falsch

| Weitere Informationen zur Fehlerbeseitigung finden Sie in der WorkBench-Onlinehilfe.

MaRnahmen

1.

Kabel in die richtigen Anschliisse am Ser-
voverstarker und am PC einstecken

klein

AXIS#.VL.Ki (Drehzahlregler) zu
klein

Filter zu hoch eingestellt

eingesteckt 2. richtige Schnittstellen wahlen
2. falsche PC-Schnittstelle gewahlt
Antrieb wird nicht 1. HW Enable konfiguriert aber nicht |1. HW Enable am zugewiesenen Eingang
freigegeben verdrahtet anschliel3en
2. HW oder SW Enable nicht aktiviert |2. 24V an HW Enable anlegen und SW
Enable aktivieren in WorkBench / Field-
bus
Motor dreht nicht 1. Servoverstarker gesperrt 1. Freigabesignal anwenden
2. Softwarefreigabe nicht eingestellt |2. Softwarefreigabe einstellen
3. Bruchin Sollwertkabel 3. Sollwertkabel prifen
4. Motorphasen vertauscht 4. Motorphasensequenz korrigieren
5. Bremse nicht gel6st 5. Bremssteuerung prifen
6. Antrieb ist mechanisch blockiert 6. Mechanik prifen
7. Motor-Polzahl falsch eingestellt 7. Motor-Polzahl einstellen
8. Feedback falsch eingestellt 8. Feedback korrekt konfigurieren
Motor schwingt 1. Verstarkung zu hoch (Dre- 1. AXIS#.VL.KP (Drehzahlregler) reduzieren
hzahlregler) 2. —Ruckfuhrkabel ersetzen
2. Schirmung des Ruckfuhrkabels 3. AGND an CNC-GND anschlief3en
unterbrochen
3. AGND nicht verdrahtet
Antrieb meldet 1. leff oder Ipeak zu klein 1. Motor-/Verstarkerauslegung prifen
Schleppfehler 2. Strom- oder Geschwindigkeits- 2. Prufen, dass AXIS#.IL.LIMITN/P,
grenzen erreicht AXIS#VL.LIMITN/P den Ver-
3. Beschleunigungs-/Verzdger- starkerbetrieb nicht einschranken
ungsrampe zu lang 3. AXIS#ACC/AXIS#.DEC reduzieren
Uberhitzung des 1. Motor-Nennleistung Uberschritten | 1. Motor-/Verstarkerauslegung prifen
Motors 2. Motorstrom Einstellung fehlerhaft |2. Dauer- und Spitzenstromwerte des
Motors korrekt einstellen
Achse zu weich 1. AXIS#.VL.Kp (Drehzahlregler) zu 1. AXIS#.VL.KP (Drehzahlregler) erhdhen

2. AXIS#.VL.KI (Drehzahlregler) erhdhen

Hinweise zur Reduzierung der Filterung in
Dokumentation lesen (AXIS#.VL.AR*)

Achse lauft rauh

. AXIS#.VL.Kp (Drehzahlregler) zu

hoch

AXIS#.VL.Ki (Drehzahlregler) zu
hoch

Filter zu niedrig eingestellt

2. AXIS#.VL.KI (Drehzahlregler) reduzieren

AXIS#.VL.KP (Drehzahlregler) reduzieren

Hinweise zur Erhéhung der Filterung in
der Dokumentation lesen
(AXIS#.VL.AR¥)
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3.1 Généralités

Ce guide fournit des informations pertinentes relatives a I'installation et a la configuration en
toute sécurité de la série de variateurs numériques AKD®2G avec une prise en charge de la
sécurité fonctionnelle. Ce guide s'applique au variateur mono-axe ou double axe AKD®2G
avec tension d'alimentationde 110V 8240V ou 240V a480V.

® FEtages de sortie : courant nominal de 3A, 6 A, 12 A

Options de programmabilité : variateur de base ou variateur d'indexation de position

Options de connectivité : analogique, CANopen, EtherCAT

Options d'E/S : E/S étendues (X22), 2e rétroaction et EEO (X23)

Options de sécurité fonctionnelle :

- option de sécurité FS1 avec STO; SIL2 PLd ou

- option de sécurité FS2 avec STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3PLe ou

- option de sécurité FS3 avec STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI,
SLA, SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

| INFORMATION | Pourdes informations completes, consultez les documents Kollmorgen supplémentaires de
la série de variateurs AKD2G :

® Manuel d'installation (PDF):
Ce manuel fournit des instructions relatives a I'installation et a la configuration du vari-
ateur.

® Manuel des accessoires (PDF, anglais):
Fournit des informations sur les accessoires, tels que les cables et les résistances bal-
last utilisés avec I'AKD2G. Des variantes régionales de ce manuel existent.

® CAN-BUS Communication (PDF, anglais) :
Décrit I'utilisation de votre variateur dans des applications CANopen.

® FEtherCAT Communication (PDF, anglais):
Décrit I'utilisation de votre variateur dans des applications EtherCAT.

® Aideenligne WorkBench (format HTMLS):
Décrit I'utilisation de votre variateur dans des applications générales. Il fournit également
des conseils pour vous aider a optimiser les performances de votre systéme avec
I'AKD2G. L'aide en ligne inclut le guide Parameter and Command Reference Guide, qui
fournit des informations sur les parametres et commandes utilisés pour la programmation
de 'AKD2G.

AVIS Variateurs béta :

® Homologations (CE, sécurité fonctionnelle, UL) en attente.
# Tous les documents sont des versions préliminaires.

Ces documents sont disponibles surle DVD inclus dans I'emballage du variateur. Tous les
documents peuvent étre téléchargés sur le site Web de Kollmorgen, www.kollmorgen.com.

3.1.1 Remarques sur la version imprimée (version papier)

Chaque produit est fourni avec une version imprimée du manuel.
Par respect de I'environnement, la taille du document a été réduite
et celui-ci a été imprimé au format DIN A5.

LINFORMATION | Si vous rencontrez des difficultés de lecture en raison de la taille
de la police, vous pouvez imprimer la version PDF au format
DIN A4 1:1. La version PDF du document figure sur le DVD joint
avec le produit, ainsi que sur le site de Kollmorgen.
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Symbole Indication

A DANGER

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre les
mesures adéquates, entrainera des blessures graves,
voire mortelles.

A AVERTISSEMENT

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre les
mesures adéquates, peut entrainer des blessures
graves, voire mortelles.

A ATTENTION

Indique une situation dangereuse qui, faute de prendre les
mesures adéquates, peut entrainer des blessures assez
graves ou légéres.

AVIS

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
Indique des situations qui, faute de prendre les mesures
adéquates, peuvent entrainer des dommages matériels.

[INFORMATION |

Il ne s'agit pas d'un symbole de sécurité.
Ce symbole indique des remarques importantes.

Avertissement de danger (en général). Le type de danger
est indiquée par le texte d'avertissement ci-contre.

Avertissement de danger de tension électrique
dangereuse et I'effet.

Avertissement de danger des surfaces chaudes.

Avertissement de danger d'une charge suspendue.

Avertissement de danger de redémarrage automatique.
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3.1.3 Abréviations utilisées

Abréviations Signification

(=» #53) "voir page 53" dans ce document

Q Ohms

A#, AXIS#H A# ou AXIS# sont des espaces réservés pour le numéro de I'axe. lls sont
utilisés avec des mots-clés ou des noms de signaux

AGND Masse analogique

AMSL Au-dessus du niveau de la mer

Axe Dépend du contexte : étage de sortie AKD2G ou axe de charge du systéme
de mouvement complet.

CAT Catégorie

CE Communauté européenne

COM Interface série pour ordinateur personnel

DGND Masse numérique

EEPROM Mémoire morte programmable et effagable électriquement

EEO Sortie de codeur émulée

CEM Compatibilité électromagnétique

EMF Force électromagnétique

F-SMA Connecteur de cable a fibre optique conforme a la norme CEI 60874-2

FSoE FailSafe over EtherCAT

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Logiciel de configuration (Kollmorgen Automation Suite Integrated Devel-
opment Environment)

KDN Réseau de développeurs Kollmorgen

DEL Diode électroluminescente

LSB Octet (ou bit) de poids faible

MSB Octet (ou bit) de poids fort

NI Impulsion nulle

OSSD Dispositif de commutation du signal de sortie

PC Ordinateur personnel

PE Conducteur de protection

PELV Trés basse tension de protection

PLC Automate programmable

PWM Modulation de largeur d'impulsions

RAM Mémoire vive (mémoire volatile)

RBrake/RB Résistance ballast (également appelée résistance de frein)

RBext Résistance ballast externe

RBint Résistance ballast interne

RCD Dispositif de courant résiduel

RES Résolveur

S1 Fonctionnement continu

Vc.a. Tension en volts ; courant alternatif

Vc.c. Tension en volts ; courant continu
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3.2 Sécurité du produit

3.2.1 Votre attention est requise pour ce chapitre

Personnel spécialisé

Seul le personnel qualifié est autorisé a effectuer les travaux tels que transport, installation,
mise en service et entretien. On considére comme personnel qualifié les personnes famil-
iarisées avec le transport, I'installation, la mise en service et I'exploitation des entrainements
électriques:

® Transport, stockage, déballage : uniquement réservés a un personnel avec des con-
naissances en matiére de manipulation de composants sensibles a I'électricité statique.

#® |[nstallation mécanique : uniquement a un personnel avec une expertise mécanique.

#® |[nstallation électrique : uniquement a un personnel avec une expertise électrotechnique.

# Mise en service : uniguement par du personnel spécialisé ayant des connaissances éten-
dues dans les domaines de I'électrotechnique et des systémes d’entrainement

Le personnel qualifié doit connaitre et respecter les normes ISO 12100, CEI 60364 et
CEI 60664 ainsi que les réglementations nationales en matiére de prévention des accidents.

Lecture de la documentation

Lisez la documentation fournie avant le montage et la mise en service. Une mauvaise manip-
ulationdes appareils peut entrainer des dommages aux personnes et aux biens. L’exploitant
doit donc s’assurer que toutes les personnes auxquelles sont confiés des travaux sur le sys-
téme d'entrainement ont bien lu le manuel d’utilisation, I'ont compris et que les instructions
de sécurité de ce manuel sont respectées.

Controle de la version matérielle

Vérifiez le numéro de version matérielle (HWR) du produit (voir plague signalétique).Ce
numéro est le lien entre votre produit et le manuel. |l doit correspondre au numéro de révision
matérielle figurant sur la page de garde du manuel.

Prise en compte des données techniques

Respectez les caractéristiques techniques et les indications relatives aux conditions de rac-
cordement (plaque signalétique et documentation). Le dépassement des valeurs de tension
ou d’intensité autorisées peut entrainer des dommages sur I'appareil. Un moteur inadapté ou
un céblage incorrect risque d'endommager les composants du systéme. Vérifiez la com-
binaison du variateur et du moteur. Comparez la tension et I'intensité nominales des unités.

Analyse des risques

Le constructeur de la machine doit effectuer une analyse des risques liés a son équipement
et prendre les mesures appropriées pour éviter que des mouvements imprévus ne pro-
voquent des dommages aux personnes et aux biens. En fonction de I'analyse des risques,
vous pouvez éventuellement donner des instructions supplémentaires au personnel spé-
cialisé.

Redémarrage automatique !

L'entrainement peut redémarrer automatiquement aprés la mise sous tension, creux de ten-
sion ou interruption de la tension d'alimentation, en fonction de la valeur du parametre. ||
existe un risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant sur la
machine. Lorsque le paramétre AXIS#.ENDEFAULT est défini sur 1, placez un panneau
d'avertissement sur la machine et assurez-vous qu'il n'est pas possible d'enclencher la ten-
sion d'alimentation pendant que des personnes se trouvent dans la zone de danger de la
machine. En cas d'utilisation d'un dispositif de protection contre les sous-tensions, respec-
tez EN 60204-1: 2006 Chapitre 7.5.
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Composants sensibles aux décharges électrostatiques

Les appareilles contiennent des composants sensibles a I'électricité statique, qui peuvent
étre endommagés par des manipulations inadéquates. Evacuez la charge électrostatique de
votre corps avant de toucher I'appareil. Evitez de toucher des matériaux hautement isolants
(fibres artificielles, film plastique, etc.). Posez I'appareil sur une surface conductrice.

Surface chaude

Les surfaces des variateurs peuvent devenir trés chaudes pendant le fonctionnement. Le dis-
sipateur thermique peut atteindre des températures supérieures a 80°C. Risque de brllures
Iégéres. Mesurez la température et attendez que le dissipateur thermique soit redescendu
en-dessous de 40°C avant de le toucher.

Mise a la terre

Assurez-vous de la mise a la terre correcte du variateur, avec le profilé PE de I'armoire élec-
trique comme potentiel de référence. Risque de choc électrique. Faute d’'une mise a la terre
de faible impédance, la sécurité des personnes n'est pas assurée et il existe un risque de
choc électrique pouvant étre mortel.

Courant de fuite

Etant donné que le courant de fuite via le conducteur PE est supérieur & 3,5 mA, con-
formément a CEl 61800-5-1, le raccordement du conducteur PE doit étre doublé, ou un cable
de connexion avec une section supérieure a 10 mm? doit étre utilisé. Des mesures différentes
conformes aux normes régionales peuvent étre appliquées.

Hautes tensions

L'équipement produit des tensions électriques élevées pouvant atteindre 900 V. |l existe un
danger mortel au niveau des composants sous tension de I'appareil. N'ouvrez ou ne touchez
pas I'équipement pendant son fonctionnement. Tous les couvercles et toutes les portes de
I'armoire doivent rester fermés. Les dispositifs de protection intégrés, tels qu'une isolation
ou un blindage, ne peuvent pas étre retirés. Seul du personnel diment formé et qualifié est
habilité a travailler sur I'installation électrique, conformément aux réglementations surla
sécurité au travail, et uniquement lorsque I'alimentation secteur coupée et protégée contre
tout redémarrage.

Ne débranchez jamais les connexions électriques du variateur pendant qu'il est sous ten-
sion. Il existe un risque de formation d'arc électrique pouvant entrainer une détérioration des
contacts et des blessures. Une fois le variateur déconnecté de I'alimentation principale,
attendez au moins 5 minutes avant de toucher des sections de I'équipement susceptibles
d'étre conductrices (contacts, par exemple) ou de débrancher les connexions.

Mesurez toujours la tension dans la liaison de bus c.c. et attendez que la tension soit
inférieure a 50 V avant de manipuler les composants.

Sécurité fonctionnelle !

L'évaluation des fonctions de sécurité conformément a la norme EN13849 ou EN 62061 doit
étre effectuée au final par I'utilisateur.

Isolation renforcée

La sonde de température intégrée dans le moteur, les freins d'arrét du moteur et les systémes
de recyclage doivent étre pourvus d'une isolation renforcée (selon EN 61800-5-1) par rapport
aux composants systémes dotés d'une tension d'alimentation, conformément a la tension
d'essai requise de I'application. Tous les composants Kollmorgen satisfont a ces exigences.

Interdiction de modifier les appareils

Il est interdit de modifier le matériel du variateur sans I'autorisation du fabricant. L'ouverture
du boitier entraine une perte de garantie.
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3.2.2 Utilisation recommandée

AVIS

AVIS

Les variateurs AKD2G sont exclusivement destinés a I'entrainement de servomoteurs syn-
chrones appropriés avec asservissement du couple, de la vitesse et/ou de la position.

Les AKD2G sont des composants montés sur des machines ou installations électriques et
peuvent étre exploités uniquement en tant que composants intégrés de ces installations ou
machines. Le fabricant de |'appareil utilisé avec un variateur doit procéder a une évaluation
des risques pour |'appareil. Dans le cas d'un montage des variateurs dans des machines ou
des installations, I'utilisation du variateur est interdite tant que la conformité de la machine ou
de l'installation aux directives régionales n'a pas été établie.

Armoire et cablage

Les variateurs ne doivent étre exploités que dans une armoire de commande fermée, adaptée
aux conditions ambiantes (= # 56). Une aération ou un refroidissement peut étre nécessaire
pour conserver I'armoire a une température inférieure a 40 °C (ou en dessous de 60 ° C en
cas de fonctionnement avec réduction de courant).

Utilisez uniqguement des conducteurs en cuivre pour le cablage. La section des conducteurs

peut étre basée sur la norme CEI 60204 (ou bien pour les sections AWG : tableau CEN 310-
16, colonne 75 °C).

Alimentation

Les variateurs peuvent étre alimentés par des réseaux industriels monophasés, biphasés ou
triphasés ou c.c.

Les variateurs de la série AKD2G peuvent étre alimentés comme suit :

® AKD2G-Sxx-6VXX :
Réseaux d'alimentation industriels monophasés, biphasés ou triphasés (courant nominal
symétrique inférieur a 10 kA a 120 V et 240 V) ou alimentation c.c..
® AKD2G-Sxx-7VxX :
Réseaux d'alimentation industriels triphasés (courant nominal symétrique inférieur a
42 kA a240V, 400V et 480 V) ou alimentation c.c..

Le raccordement a d'autres types de tension de réseaux d'alimentation est possible avec un
transformateur d'isolement supplémentaire.

Les surtensions répétées entre les phases (L1, L2, L3) et le boitier du variateur ne doivent
pas dépasser 1 000 V en créte. Conformément a la norme CEI 61800, les pointes de tension
(< 50 ys) entre les phases ne doivent pas dépasser 1 000 V. Les pointes de tension (< 50 us)
entre une phase et le boitier ne doivent pas dépasser2 000 V.

Les mesures de filirage CEM de I'AKD2G-Sxx-6Vxx doivent étre effectuées par I'utilisateur.
Tension nominale du moteur

La tension nominale des moteurs doit étre supérieure ou égale a la tension de la liaison de
bus c.c. divisée par V2 générée par le variateur (U poteur>=Us ¢ /V2).

Sécurité fonctionnelle

Béta drives:
Les fonctions de sécurité ne sont encore ni approuvées ni certifiées. N'utilisez pas cette

fonctionnalité dans des applications avec demande de sécurité fonctionnelle jusqu'a nouvel
ordre.

#® |eréseau, auquel le variateur est connecté, doit étre sécurisé conformément aux exi-
gences de sécurité relatives aux technologies d'information de pointe.

® |es informaticiens spécialisés du client doivent déterminer si des exigences de sécurité
supplémentaires sont applicables pour garantir la sécurité fonctionnelle.

Consultez le chapitre "Utilisation recommandée” dans la section Sécurité fonctionnelle avant
d'utiliser la fonction de sécurité.
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3.2.3 Utilisation interdite

Toute utilisation autre que celle décrite dans le chapitre "Utilisation recommandée” n'est pas
prévue et peut entrainer des dommages corporels et matériels. Le variateur ne doit pas étre
utilisé avec des machines ne respectant pas les normes ou les réglementations nationales
appropriées. L'utilisation du variateur dans les environnements suivants est également

proscrite :
® Zones potentiellement explosives

# Environnements avec acides corrosifs et/ou conducteurs, solutions alcalines, huiles,
vapeurs, poussieres

#® Navires ou applications offshore

AVIS Le variateur ne doit pas étre connecté directement a Internet. Si le réseau, auquel le vari-

ateur est connecté, n'est pas sécurisé conformément aux technologies d'information de
pointe, il peut en résulter un risque pour la sécurité fonctionnelle.

3.2.4 Etiquettes d'avertissement

3.2.4.1 Avertissements apposés sur le produit

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.
Traduction:
Attendre 5 minutes
apres la mise hors tension
pour I'entretien.

3.2.4.2 Etiquette adhésive sur I'emballage

AVIS Suivez les instructions données sur les étiquettes adhésives dans I'emballage.
Si une étiquette d'avertissement est endommagée, elle doit étre remplacée immédiatement.
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3.3 Gestion du cycle de vie du produit

3.3.1 Transport

AVIS

3.3.2 Emballage

[INFORMATION |

3.3.3 Stockage

Le transport du AKD2G doit se faire conformément a la norme CEI 61800-2 :

#® | e transport doit étre effectué par du personnel qualifié, avec le variateur dans I'emballage
recyclable d'origine du fabricant.

# AVIS: |l convient d'éviter les chocs lors du transport.

#® Vibrations/chocs : AKD2G est testé conforme a la classe environnementale 2M1 de la
norme CEl 60721-3-2.

#® | a hauteur d'empilage maximum correspond a la hauteur de 8 cartons (voir "Stockage"
(= #51)).

#® |e transport doit étre effectué dans les plages de températures spécifiées :
-25 a +70 °C variation de 20 K/heure maximum, classe 2K3.

#® Le transport doit étre effectué dans les conditions d'humidité spécifiées :
humidité relative maximum de 95 % a +40 °C, sans condensation, classe 2K3.

Les variateurs contiennent des composants sensibles a I'électricité statique qui peuvent
étre endommagés par une manipulation incorrecte. Déchargez I'électricité statique de votre
corps avant de toucher le variateur. Evitez le contact avec des matériaux a haute isolation
(fibres synthétiques, films plastique, etc.). Placez le variateur sur une surface conductrice.

Si I'emballage est abimé, vérifiez si I'unité présente des dommages visibles. Avertissez
I'expéditeur et le fabricant des éventuels dommages constatés sur I'emballage ou le produit.

L'emballage du AKD2G est composé d'un carton recyclable avec piéces et d'une étiquette
sur la partie extérieure du boitier.

| Emballage Poids total
Modéle (mm) H x1xL (kg)
AKD2G-Sxx-6V03 a 6V12 tbd 4,2
AKD2G-Sxx-7V03 a 7V12 tbd 4,3

Les connecteurs homologues ne sont pas inclus dans I'emballage d'un variateur standard.

Les connecteurs homologues sont inclus lorsque le variateur est commandé avec des
accessoires (ajout de "-A" au numéro de modele).

Le stockage du AKD2G doit se faire conformément a la norme CE| 61800-2 :

® | e stockage doit étre effectué uniquement dans I'emballage d'origine recyclable du fab-
ricant.
® | a hauteur d'empilage maximum correspond a la hauteur de 8 cartons.
#® | e stockage doit étre effectué dans les plages de températures spécifiées : =25 a +55 °C,
variation de 20 K/heure maximum, classe 1K4.
#® |e stockage doit étre effectué dans les conditions d'humidité spécifiées : humidité rel-
ative entre 5 et 95 %, sans condensation, classe 1K3.
® | es exigences suivantes doivent étre respectées en ce qui concerne la durée de
stockage :
- Moins d'un an : aucune restriction.
- Plus d'un an: les condensateurs doivent étre reformés avant de configurer et de faire
fonctionner le variateur.
Les procédures de reformage sont décrites sur KDN (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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3.3.4 Installation, configuration et fonctionnement normal
Ce manuel fournit des informations sur I'installation et la configuration :

#® |[nstallation mécanique (=» # 59)
#® |[nstallation électrique (= # 60)
# Configuration (= #61)

Fonctionnement normal testé pour la classe environnementale 3K3 suivant la norme

CEI 61800-2 (=» #56).

Le fabricant de la machine définit I'expertise requise de I'utilisateur final en fonction de
I'évaluation des risques pour la machine et décrit les exigences pour un fonctionnement nor-
mal en fonction de I'application.

3.3.5 Mise hors service

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a mettre des composants du sys-
téme hors service.

DANGER: Tension mortelle !
Il'ya unrisque de blessures graves ou la mort par choc électrique et de formation d'arc élec-
trique.

# Coupez l'interrupteur principal de I'armoire de commande.
#® Protégez le systéme contre toute remise en marche.

® Bloquez Il'interrupteur principal..

#® Attendez au moins 5 minutes.

3.3.6 Maintenance et nettoyage

L'appareil ne requiert aucune maintenance. Le fait d'ouvrir I'appareils annule la garantie.
L'intérieur de I'unité ne peut étre nettoyé que par le fabricant.

AVIS N'immergez ou ne pulvérisez pas le dispositif . Evitez toute pénétration de liquides dans
I'appareil.

Pour nettoyer I'extérieur d'appareil :

1. Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").

2. Carter: nettoyez avec de I'isopropanol ou une solution de nettoyage similaire.
ATTENTION : Facilement inflammable ! Risque de blessure par déflagration et
d'incendie.
® Respectez les consignes de sécurité figurant sur I'emballage du produit de nettoyage.
& Apres le nettoyage, patientez au moins 30min. avant de remettre I'appareil en service.

3. Girille de protection du ventilateur : nettoyez a I'aide d'une brosse a sec.

3.3.7 Désinstallation

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a remplacer les composants du
systéeme.

1. Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").

2. Vérifiez la température.

ATTENTION: Haute température! Risque de brilures légéres. Pendant le fonc-
tionnement, le dissipateur thermique peut atteindre des températures supérieures a 80
°C. Avant de toucher le variateur, vérifiez la température et attendez qu'elle soit redes-
cendue au-dessous de 40 °C.

Retirez les connecteurs. Déconnectez la prise de terre en dernier le cas échéant.

4. Démontage : desserrez les vis de fixation et retirez I'appareil.

w
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3.3.8 Réparation

AVIS Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a remplacer les composants du
systéme.

ATTENTION: Démarrage automatique ! Lors d'opérations de remplacement, une com-
binaison de dangers et de plusieurs événements peut se produire.

# Seul du personnel diment formé et qualifié est habilité a travailler sur I'installation élec-
trique, conformément aux réglementations sur la sécurité au travail, et uniqguement en util-
isant I'équipement de protection personnelle prescrit.

Remplacement I'appareil
Seul le fabricant est habilité a réparer I'appareil. Le fait d'ouvrir I'appareil annule la garantie.

Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").
Désinstallation d'appareil (voir chapitre 3.3.7 "Désinstallation").

Renvoyez I'appareil au fabricant.

Installez un nouvel appareil conformément aux instructions de ce manuel.

Mettez le systéme en service, conformément aux instructions de ce manuel.

b=

Remplacement d'autres éléments du systéme d'entrainement

S'il s'avére nécessaire de remplacer des éléments du systéme d'entrainement (par exemple,
des cables), procédez comme suit:

1. Mettez I'appareil hors service (reportez-vous au chapitre 3.3.5 "Mise hors service").
2. Remplacez les éléments.

3. \Vérifiez si toutes les connexions sont bien en place.

4. Mettez le systéme en service, conformément aux instructions de ce manuel.

3.3.9 Mise au rebut

AVIS Pour une mise au rebut conforme de I'appareil, adressez-vous a une société certifiée de
recyclage de déchets électroniques.

Conformément a la directive WEEE-2012/19/CE ou réglementation similaire, le fabricant
accepte le retour d'appareils ou d'accessoires usagés pour une mise au rebut pro-
fessionnelle. Les frais de transport incombent a I'expéditeur.

Contactez Kollmorgen et de clarifier la logistique.

Envoyez les appareils dans son emballage d'origine aux adresses du fabricant affichées
dans le tableau ci-dessous.

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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3.4 Description et caractéristiques techniques et générales

L'AKD2G est un servovariateur numérique aux fonctionnalités étendues, idéal pour les

taches de variateur complexes impliquant des exigences en matiére de sécurité fonc-
tionnelle.

3.4.1 Tableau des références du variateur
Utilisez le tableau des références uniquement a des fins d'identification des produits.

Accessoires

® Numéro de modéle suivi de "-A" (accessoires)

- Connecteurs homologues inclus dans I'emballage (= # 55).

SFA (adaptateur de rétroaction intelligent)

- Le SFA convertit les signaux de rétroaction classiques en signaux série bifilaires.

Module SDB (module de freinage dynamique sécurisé)

- Indispensable pour utiliser le SDB. Lorsque le SDB est activé, le module de freinage
dynamique sécurisé (module SDB) court-circuite les bornes du moteur.

Cables de moteur hybride

- Cables de moteur intégrant les cables d'alimentation, de freinage et de rétroaction.

Résistances ballast externes

- Résistances haute puissance destinées a dissiper I'énergie générée.

Pour les accessoires, reportez-vous au manuel des accessoires régional.
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3.4.2 Eléments du coffret

[INFORMATION |

Lors de la livraison d'un variateur standard de la série AKD2G, I'emballage du variateur con-
tient les éléments suivants :

® AKD2G

® Version imprimée du guide de sécurité AKD®2G Product Safety Guide .
# DVD contenant le logiciel de configuration WorkBench.

® Etiquette de sécurité du panneau

Les connecteurs homologues ne sont pas inclus dans I'emballage d'un variateur standard.
Les connecteurs homologues sont inclus lorsque le variateur est commandé avec des
accessoires (ajout de "-A" au numéro de modeéle). Les connecteurs homologues X1, X2,
X11, X12, X13, X14, X23, X41 ne sont jamais livrés avec le variateur. Ces connecteurs font
généralement partie des cables.

Accessoires vendus séparément

Les accessoires doivent étre commandés séparément, reportez-vous a votre manuel des
accessoires :

# Filtres CEM pour tension d'alimentation secteur, catégories C2 ou C3.

® Résistance ballast externe.

#® Kits de connexion

# Connecteur homologue de moteur

#® Des cables hybrides, moteur ou de rétroaction assemblés sont disponibles pour toutes
les régions.

SFA (adaptateur de rétroaction intelligent).

Module SDB (module de freinage dynamique sécurisé).

# Cable de service Ethernet.



AKD2G Product Safety Guide | 3 Frangais

3.4.3 Conditions ambiantes, aération et position de montage

Stockage, transport

(= #51)

Fonctionnement normal

Classe environnementale 3K3 suivant la norme CEl 61800-2

Température ambiante
en fonctionnement

Résistance ballast interne utilisée :

# (3 +40 °C dans des conditions nominales
# +40a+60 °C avec déclassement de courant de 3%/Kelvin

Résistance ballast interne non utilisée :

# (3 +50 °C dans des conditions nominales
®# +50a+60 °C avec déclassement de courant de 2%/Kelvin

Humidité en fonc-
tionnement

Humidité relative de 5 a 85 %, sans condensation, CEl 61800-2
classe 3K3

Altitude du site

® Jusqu'a 1000 m au-dessus du niveau de la mer (AMSL):
sans restriction

® 1000a2000mAMSL : déclassement de puissance de
1,5%/100 m

® Altitude maximale : 2 000 m au-dessus du niveau de la mer

Niveau de pollution

Niveau de pollution 2 suivant la norme CEI 60664-1

Vibrations

Classe 3M1 suivant la norme CEIl 61800-2

Chocs

Classe L suivant la norme CEI 61800-2

Protection du variateur

IP 20 suivant la norme CEI| 60529

Immunité électromag-
nétique du variateur

Immunité accrue conformément a la norme EN 61800-5-2

Montage

Position verticale dans une armoire avec une protection d'au
moins |IP 54
Taille minimale d'armoire (LxHxP): 406 x 406 x 254 mm

Aération

Ventilateur intégré dans toutes les variantes de variateur

AVIS

Le variateur s'arréte si la température est trop élevée dans
I'armoire de commande. Veillez a ce que la ventilation forcée
soit suffisante dans I'armoire de commande.
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3.4.4 Caractéristiques mécaniques

| INFORMATION | Caractéristiques mécaniques (= #171).

3.4.5 Caractéristiques électriques

| INFORMATION | Caractéristiques électriques (= # 172)

3.4.6 Affichage, boutons-poussoirs B/2, commutateurs rotatifs S1/2

AKD2G avec option de sécurité 1 AKD2G avec option de sécurité 2 ou 3

Affichage

L'écran LCD propose plusieurs écrans que vous pouvez parcourir en appuyant sur les
boutons B1 ou B2. Différentes couleurs permettent de visualiser I'état actuel de I'axe.

Boutons-poussoirs B1/ B2

Appuyez brievement sur le bouton pour déclencher I'action correspondant au symbole fig-
urant juste au-dessus du bouton. Sur le tableau de bord, par exemple,

® une breve pression sur B1 permet d'afficher le systéme de menus, et
® une breve pression sur B2 permet d'afficher un écran d'aide.
# Une longue pression (plus de 2 secondes) sur B2 permet de revenir a I'écran précédent.

Commutateurs rotatifs S1/ S2

L'AKD2G avec option de sécurité fonctionnelle 2 ou 3 comporte deux commutateurs rotatifs
décimaux pour configurer I'ID de sécurité. L'ID de sécurité SafelD est calculé en fonction du
réglage des commutateurs rotatifs: SafelD =10+« S1 + S2
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3.4.7 Messages d'erreur et d'avertissement

AVIS

| INFORMATION |

Les codes d'erreur et d'avertissement respectent le méme code numérique a quatre chiffres
"G G X X", ou GG correspond a un code de groupe a deux chiffres et XX a un ID a deux chif-

fres. Accédez al'écran d'erreur avec B1/ B2 pour obtenir une bréve description de I'erreur ou
de l'avertissement.

Eliminez les erreurs et les pannes conformément aux régles relatives a la sécurité au travail.

Seul un personnel diment formé et qualifié peut procéder au dépannage.

Pour plus d'informations sur les messages d'erreur, les solutions et I'effacement des
erreurs, consultez I'aide en ligne de WorkBench et KDN.

3.5 Sécurité fonctionnelle

AVIS

La mise en ceuvre de la sécurité fonctionnelle de I'AKD2G compte trois niveaux d'options :

# Option FS1: STO; SIL2 PLd, activation par E/S

# Option FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, activation par E/S ou FSoE

#® Option FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, activation par E/S ou FSoE

La classification de la sécurité fonctionnelle qui en résulte (niveau SIL et/ou PL) doit étre
déterminée au niveau du systéme de variateur. |l est possible d'atteindre les propriétés de
sécurité indiquées par Kollmorgen si les composants Kollmorgen sont utilisés. Reportez-

vous au AKD 2G-S manuel d'installation correspondant pour plus d'informations sur I'option
de sécurité fonctionnelle installée.

Seul un personnel qualifié peut procéder a la configuration des fonctions de sécurité. Le

niveau d'expérience doit étre approprié au niveau de complexité et d'intégrité de la sécurité
du systéme de variateur.

A ATTENTION | Haute tension électrique !

Risque de choc électrique ! Les fonctions de sécurité n'assurent pas la séparation électrique

au niveau de la sortie d'alimentation. Si vous devez accéder manuellement aux bornes
d'alimentation :

# débranchez le variateur du secteur,
® tenez compte du délai de décharge de la liaison de bus c.c.
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3.6 Installation mécanique

[INFORMATION |

AVIS

AVIS

AVIS

Pour plus d'informations sur les dimensions et le montage en armoire, voir (<> # 171).

A ATTENTION | Niveau de tension CEM élevé !

Risque de choc électrique si le variateur (ou le moteur) n'est pas correctement mis a la terre.

® N'utilisez pas de plaques de fixation recouvertes de peinture (c.-a-d. non conductrices).

® Respectez les conseils du chapitre "Recommandations pour la réduction du bruit
engendré par les interférences électromagnétiques" dans le manuel d'installation

Protégez le variateur des contraintes inacceptables. En particulier, tachez d'éviter la déform-
ation des composants ou I'altération des distances d'isolement pendant le transport et la
manipulation. Evitez tout contact avec les composants électroniques et les contacts.

Le variateur se mettra hors tension en cas de surchauffe. Prévoyez une circulation suf-
fisante d'air froid filtré dans le bas de I'armoire de commande ou utilisez un échangeur de
chaleur.

Ne montez pas d'appareils produisant des champs magnétiques a proximité directe du vari-
ateur. De forts champs magnétiques peuvent directement affecter les composants internes.
Installez les appareils produisant un champ magnétique loin des variateurs et/ou blindez les
champs magnétiques.

Guide d'installation mécanique

Les outils suivants sont requis pour installer 'AKD2G ; des outils supplémentaires peuvent
étre nécessaires pour votre installation spécifique :

® Vis atéte cylindrique a six pans creux M5 (ISO 4762)
® Clé hexagonaleen T4 mm

® Tournevis cruciforme de taille 2

# Petit tournevis pour écrous a fente

Les dimensions et I'emplacement des orifices de montage dépendent de la variante du vari-
ateur (= #171).

Installez I'unité du variateur de la fagon suivante :

1. Préparez le site.
Montez le variateur dans une armoire de commande fermée, en respectant les conditions
ambiantes (= # 15). Le site ne doit contenir aucun matériau conducteur ou corrosif. Pour
plus d'informations sur la position de montage dans I'armoire, voir (= #171).

2. Vérifiez I'aération.
Assurez une aération continue du variateur et respectez la température ambiante autor-
isée (=» # 15). Laissez un espace libre de 50 mm au-dessus et sous le variateur.

3. Vérifiez le systéme de refroidissement.
Siles systémes de refroidissement sont utilisés pour I'armoire de commande, pos-
itionnez le systéme de refroidissement de maniére a ce que I'eau de condensation ne
puisse pas couler sur le variateur ou les appareils périphériques.

4. Montez le variateur.
Assemblez le variateur de la plaque de fixation conductrice mise a la terre dans I'armoire.

5. Mettez le variateur a la terre.
Pour plus d'informations sur le blindage et la mise a la terre conformes aux normes élec-
tromagnétiques, voir le manuel d'installation. Raccordez a la terre la plaque de fixation, le
boitier du moteur, le composant CNC-GND du systéme de commande et la tension
d'alimentation 24 V c.c.
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3.7 Installation électrique

[INFORMATION |

AVIS

AVIS

AVIS

AVIS

AVIS

Emplacement des connecteurs (= # 177), brochage des connecteurs (=» # 183)

Seuls des spécialistes en électrotechnique sont habilités a installer le variateur. Les cables
verts ayant une seule ou plusieurs rayures jaunes doivent seulement étre utilisés en tant
que conducteurs de protection.

A DANGER | Haute tension jusqu'a 900 V!

Il'ya unrisque de blessures graves ou la mort par choc électrique et de formation d'arc élec-

triqgue. Des tensions dangereuses peuvent persister dans les condensateurs jusqu'a 5

minutes apres la mise hors tension. Les raccordements de commande et d'alimentation

peuvent encore étre sous tension, méme si le moteur ne tourne pas.

® Vous ne devez procéder a l'installation et au cablage de I'appareil que lorsque celui-ci est
hors tension.

® Veillez a ce que I'armoire soit déconnectée en toute sécurité (avec un systéme de ver-
rouillage, des panneaux d'avertissement, etc.).

® Ne débranchez jamais les connexions électriques pendant qu'il est sous tension.

® Une fois le variateur déconnecté de I'alimentation principale, attendez au moins 5
minutes avant de toucher des sections de I'équipement susceptibles d'étre conductrices
ou de débrancher les connexions.

® Pour plus de sécurité, mesurez la tension dans la liaison de bus CC et attendez qu'elle
soit inférieure 2 50 V.

Une mauvaise tension d'alimentation, un moteur non approprié ou un mauvais cablage peut
détériorer le variateur. Vérifiez la combinaison du variateur et du moteur. Comparez la ten-
sion et 'intensité nominales des unités.

Les fusibles de I'alimentation secteur, de I'alimentation logique et de la résistance ballast
doivent étre installés par I'utilisateur, valeurs optimales (=» # 182). Des fusibles externes
trop élevés peuvent endommager les cables et les appareils. Pour plus d'informations sur
I'utilisation des disjoncteurs a courant résiduel, voir le manuel d'installation.

L'état du variateur doit étre contrélé par I'automate programmable afin de reconnaitre les situ-
ations critiques. Nous recommandons de cabler le contact de relais "prét a fonctionner" en
série au circuit d'arrét d'urgence de I'installation. Le circuit d'arrét d'urgence doit utiliser le
contacteur d'alimentation.

Etant donné que le courant de fuite via le conducteur PE est supérieur & 3,5 mA, con-
formément a la norme CEI 61800-5-1, le raccordement du conducteur PE doit étre doublé,
ou un cable de connexion avec une section supérieure a 10 mm? doit étre utilisé. Utilisez la
borne du conducteur PE et les vis de raccordement du conducteur PE afin de respecter
cette exigence.

Guide d'installation électrique

1. Choisissez les cables conformément a la norme CEI 60204.
Installez le blindage et mettez le variateur a la terre. Pour plus d'informations sur le blind-
age et la mise a la terre conformes aux normes électromagnétiques, voir le manuel
d'installation. Raccordez a la terre la plaque de fixation, le boitier du moteur et le com-
posant CNC-GND du systéme de commande.

3. Raccordez le variateur et les connecteurs.
- Respectez les recommandations pour la réduction du bruit engendré par les inter-

férences électromagnétiques : voir le manuel d'installation

- Connectez toutes les interfaces conformément aux affectations des connecteurs.

4. Contrblez le cablage par rapport au schéma correspondant et aux affectations des
broches des connecteurs.
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3.8 Configuration

[INFORMATION |

AVIS

AVIS

® Pour plus d'informations sur la configuration de la sécurité fonctionnelle, reportez-vous

au AKD 2G-S manuel d'installation et a l'aide en ligne WorkBench.
® Programmation des paramétres et comportement de la boucle de contréle : voir I'aide en

ligne WorkBench.
® |a configuration du bus de terrain est décrite dans le manuel correspondant surle DVD.

Seul un personnel compétent disposant de connaissances approfondies dans les domaines
du génie électrique et de la technologie de transmission est autorisé a tester et a configurer

le variateur.

A\ DANGER| Tension Iétale!

Risque de choc électrique. Il existe un danger mortel au niveau des composants sous ten-

sion de I'appareil.

® | es dispositifs de protection intégrés, tels qu'une isolation ou un blindage, ne peuvent
pas étre retirés.

® Seul du personnel diment formé et qualifié est habilité a travailler sur l'installation élec-
trique, conformément aux réglementations sur la sécurité au travail, et uniqguement lor-
sque l'alimentation secteur coupée et protégée contre tout redémarrage.

A AVERTISSEMENT | Redémarrage automatique!

Il existe un risque de blessures graves, voire mortelles, pour les personnes travaillant surla

machine. En fonction du paramétrage, I'entrainement peut redémarrer automatiquement

aprés la mise sous tension, creux de tension ou interruption de la tension d'alimentation, en

fonction de la valeur du paramétre.Lorsque le paramétre AXIS#. ENDEFAULT est défini

sur1,

® placez un panneau d'avertissement sur la machine (Avertissement : Redémarrage auto-
matique aprés la mise en marche !) et

#® assurez-vous qu'il n'est pas possible d'enclencher la tension d'alimentation pendant que
des personnes se trouvent dans la machine.

A\ ATTENTION | Haute température!

Risque de brllures Iégéres. Le dissipateur thermique du variateur, lorsqu'il fonctionne, peut
atteindre des températures allant jusqu'a 80°C.

® Vérifiez la température du dissipateur avant de manipuler le variateur.

® Patientez jusqu'a ce que le dissipateur thermique ait refroidi & une température de 40°C

avant de le toucher.

Si le variateur a été stocké pendant plus d'un an, vous devez reformer les condensateurs
dans le circuit de liaison de bus CC. Les procédures de reformage sont décrites sur le site

du réseau de développeurs Kollmorgen (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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Adresse MAC
L'adresse MAC unique est prédéfinie par le fabricant (voir plaque signalétique).

Adresse IP de service

Le port de service de I'AKD2G X20 prend en charge I'adressage |P automatique, DHCP et
statique.

Le variateur est fourni avec I'adresse IP 0.0.0.0. Suivant la connexion (commutateur ou PC),
le mécanisme DHCP ou d'adressage IP automatique assigne une adresse IP unique.

WorkBench utilise I'adresse IP pour détecter les périphériques AKD2G sur le LAN et établir
la communication. WorkBench vous permet de configurer une adresse IP statique pour le
variateur (mot-clé /IP.ADDRESS).

Adresse de nceud EtherCAT
L'adresse de nceud EtherCAT est définie automatiquement par le maitre EtherCAT.

Adresse de nceud CAN

Permet de définir un ID de noesud CAN pour le variateur dans WorkBench (mot-clé
CANBUS.NODEID).

SafelD (ID de sécurité)
Le SafelD est calculé en fonction du réglage des commutateurs rotatifs:
SafelD=10+S1+ S2

Adresse FSoE
L'adresse FSoE unique pour chaque axe est dérivée de I'ensemble SafelD.

Adresse FSoE pour axe 1= SafelD « 100 +1
Adresse FSoE pour axe 2 = SafelD « 100 +2



3.9 Dépannage

En fonction des spécifications de votre installation, différentes causes peuvent étre a |'origine de problémes du
variateur. Les causes des erreurs dans les systémes multi-axes peuvent s'avérer particulierement complexes.
Si vous ne parvenez pas a résoudre une erreur ou tout autre probléme a I'aide du guide de dépannage présenté ci-
dessous, le service client peut vous fournir une aide supplémentaire.
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AVIS Eliminez les erreurs et les pannes conformément aux régles relatives a la sécurité au travail.
Seul un personnel diment formé et qualifié peut procéder au dépannage.

| INFORMATION | Consultez WorkBench I'aide en ligne et le KDN pour plus d'informations sur la suppression

des erreurs.
Probléme Causes possibles Solution
Message de 1. utilisation d'un cable inapproprié, 1. branchez le cable aux connecteurs femelles
I'HM : mauvais branchement du cable surle corrects sur le variateur et le PC
Erreur de com- variateur ou le PC 2. sélectionnez l'interface correcte
munication 2. mauvaise interface PC sélectionnée
Le variateur ne 1. Activation matérielle configurée, mais | 1. reliez I'activation matérielle a I'entrée sélec-
s'active pas absence de cablage tionnée
2. Activation matérielle ou logicielle non |2. appliquez 24V a I'activation matérielle et
configurée sélectionnez I'activation logicielle dans
WorkBench / au bus de terrain
Le moteur ne 1. le variateur n'est pas activé 1. appliquez le signal d'activation ENABLE
tourne pas 2. activation logicielle non réglée 2. réglez I'activation logicielle
3. rupture du cable des valeurs de cons. |3. vérifiez le cable des valeurs de consignes
4. phases moteur permutées 4. corrigez la séquence des phases moteur
5. lefreinn'est pas desserré 5. vérifiez la commande de frein
6. le variateur est mécaniquement bloqué | 6. vérifiez les éléments mécaniques
7. le nombre de pOles du moteur n'est pas|7. réglez le nombre de pbles du moteur
réglé correctement 8. configurez la rétroaction correctement
8. rétroaction mal configurée
Le moteurvibre | 1. I'amplification est trop élevée (régu- 1. réduisez AXIS#.VL.KP (régulateur de
lateur de vitesse) vitesse)
2. le blindage du céble de rétroactionest |2. remplacez le cable de rétroaction
défectueux 3. reliez'AGND ala CNC-GND
3. AGND non céblée
Le variateur sig- |1. courant efficace ou de créte trop faible | 1. vérifiez la taille du moteur/variateur
nale une 2. application des limites de courantou |2. vérifiez que AXIS#.IL.LIMITN/P et
erreur de pour- de vitesse AXIS#VL.LIMITN/P ne limitent
suite 3. rampe d'accél./décél.n trop longue 3. réduisez AXIS#.ACC/AXIS#.DEC
Surchauffe du 1. le moteur fonctionne en surrégime 1. vérifiez |a taille du moteur/variateur
moteur 2. paramétres de courant du moteur incor{ 2. assurez-vous que les valeurs du courant
rects continu et de créte sont correctement
définies
Variateur trop 1. AXIS#.VL.Kp (rég.de vit.) trop faible | 1. augmentez AXIS#.VL.KP (rég.de vit.)
lache 2. AXIS#.VL.Ki (rég.de vit.) trop faible 2. augmentez AXIS#.VL.KI (rég.de vit.)
3. réglage trop élevé des filtres 3. reportez-vous ala documentation relative a
la réduction du filtrage (AXIS#.VL.AR*)
Le variateur ne 1. AXIS#.VL.Kp (rég.de vit.) trop élevé 1. réduisez AXIS#.VL.KP rég.de vit.)
tourne pas en 2. AXIS#.VL.Ki (rég.de vit.) trop élevé 2. réduisez AXIS#.VL.KI rég.de vit.)
souplesse 3. réglage trop faible des filtres 3. reportez-vous a la documentation relative a

I'augmentation du filtrage (AXIS#.VL.AR*)
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4.1 Informazioni generali

Questa guida contiene le informazioni per I'installazione sicura e la configurazione dei ser-
voamplificatori della serie AKD®2G con supporto per la sicurezza funzionale. La presente
guida & valida per il servoamplificatore AKD®2G ad asse singolo o per il servoamplificatore a
doppio asse con tensioni direteda110Va240V o0da240V a480V.

#® Fasidiuscita: Corrente nominale 3A, 6 A, 12 A
#® Opzioni programmabili: Servoamplificatore base o servoamplificatore dell'indicizzatore di
posizione
#® Opzioni di connettivita: analogica, CANopen, EtherCAT
# Opzioni I/O: Variante estesa di I/O (X22), seconda retroazione&EEO (X23)
# Opzioni sulla sicurezza funzionale:
- opzione di sicurezza FS1 con STO STO; SIL2 PLdo
- opzione di sicurezza FS2 con STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3PLe o
- opzione di sicurezza FS3 con STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI,
SLA, SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

| INFORMAZIONI \ Per le informazioni complete fare riferimento ai documenti aggiuntivi Kollmorgen per la serie
di servoamplificatori AKD2G

® Manuale d’installazione (formato PDF):
Il manuale fornisce istruzioni per l'installazione e la configurazione del servoamplificatore.
® Manuale degli accessori (formato PDF):
Fornisce informazioni per accessori quali cavi e resistenze a recupero usate con AKD2G.
Sono disponibili versioni regionali del presente manuale.
® Comunicazione CAN-BUS (formato PDF):
Descrive come usare il servoamplificatore nelle applicazioni CANopen.
® Comunicazione EtherCAT (formato PDF):
Descrive come usare il servoamplificatore nelle applicazioni EtherCAT.
® WorkBench Aiuto in linea (formato HTML5):
Descrive come usare il servoamplificatore nelle applicazioni comuni. Inoltre fornisce sug-
gerimenti per ottimizzare le prestazioni del vostro sistema con AKD2G. L’aiuto in linea
include la Guida di riferimento dei parametri e dei comandi che fornisce informazioni per i
parametri e i comandi usati per programmare il AKD2G.

AVVISO Servoamplificatori beta:

® | e omologazioni (CE, sicurezza funzionale, UL) sono in sospeso.
® Tutti i documenti sono in fase preliminare.

Questi documenti sono disponibili sul DVD contenuto nella confezione del ser-
voamplificatore. Tutti i documenti possono essere scaricati dal sito Koll-
morgen:www.kollmorgen.com.

4.1.1 Note per la versione stampata (versione cartacea)

A ogni prodotto € allegata una copia stampata del presente
manuale. Per motivi ecologici, il documento stampato é stato
ridotto al formato DIN AS.

[INFORMAZIONI | |n caso di difficolta a leggere il testo nel formato stampato ridotto, &
possibile stampare e utilizzare la versione PDF in formato DIN A4
1:1. La versione PDF &€ memorizzata sul DVD del prodotto, oltre a
essere disponibile sul sito Web di Kollmorgen.
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4.1.2 Simboli usati

Simbolo Indicazione

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-
A\ PERICOLO lone pert ’ P
voca morte o lesioni gravi.

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-
voca morte o lesioni gravi.

A AVVERTENZA

Indica una situazione pericolosa che, se non evitata, pro-
voca lesioni non gravi o moderate.

A ATTENZIONE

Questo non & un simbolo di sicurezza.

AVVISO Questo simbolo indica una situazione pericolosa che, se

non evitata, provoca danni materiali.

Questo non & un simbolo di sicurezza.
Questo simbolo indica note importanti.

[INFORMAZIONI]|

Avviso di pericolo (generale). Il tipo di pericolo € specificato
nel testo a fianco.

Avviso di pericolo dovuto all'elettricita e ai suoi effetti.

Avviso di pericolo per la presenza di superfici calde.

Avviso di un carico sospeso.

Avviso di riavvio automatico.




4.1.3 Abbreviazioni usate
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Abbreviazione Significato

(=» #53) "vedi pagina 53" di questo documento

Q Ohm

A#, AXIS#H A# o AXIS# sono i segnaposto per il numero dell'asse. Utilizzati con
parole chiave o con nomi di segnali

AGND Terra analogica

S.l.m. Sul livello del mare

Asse Dipende dal contesto, o una fase di uscita AKD2G o un asse di carico del
sistema di movimento completo.

CAT Categoria

CE Comunita europea

COM Interfaccia seriale per un personal computer

DGND Messa a terra digitale

EEPROM Memoria programmabile cancellabile elettricamente

EEO Uscita encoder emulato

CEM Compatibilita elettromagnetica

EMF Forza elettromagnetica

F-SMA Connettore per cavo a fibre ottiche secondo IEC 60874-2

FSoE Fail safe su EtherCAT

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Software di impostazione (Ambiente di sviluppo integrato della Koll-
morgen Automation Suite)

KDN Kollmorgen Developer Network

LED Diodo elettroluminescente

LSB Byte (o bit) meno significativo

MSB Byte (o bit) piu significativo

NI Impulso zero

OSSD Dispositivo di commutazione del segnale di uscita

PC Personal computer

PE Terra protettiva

PELV Bassissima tensione di protezione

PLC Controllo a logica programmabile

PWM Modulazione ampiezza impulso

RAM Memoria ad accesso casuale (memoria volatile)

FrenoR/RB Resistenza a recupero (denominata anche resistenza di frenatura)

RBext Resistenza a recupero esterna

RBint Resistenza a recupero interna

RCD Dispositivo della corrente residua

RES Resolver

S1 Funzionamento continuo

V CA Volt, corrente alternata

VCC Volt, corrente continua
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4.2 Sicurezza dei prodotti

4.2.1 Prestare attenzione a quanto segue

E richiesto I'intervento di personale specializzato!

Le operazioni di trasporto, installazione, messa in servizio e manutenzione possono essere
effettuate unicamente da personale qualificato, che abbia familiarita con il trasporto,
I'installazione, la messa in funzione e il funzionamento dei servoazionamenti.

® Trasporto, immagazzinamento, disimballaggio: unicamente a cura di personale con
nozioni di movimentazione dei componenti sensibili alle cariche elettrostatiche.

#® |nstallazione meccanica: unicamente a cura di personale esperto in meccanica.

#® |[nstallazione elettrica: unicamente a cura di personale esperto in elettrotecnica.

#® Messain servizio: solo da parte di personale qualificato con ampie conoscenze nei settori
dell'elettrotecnica e dei sistemi di azionamento

Il personale qualificato deve conoscere e rispettare le norme ISO 12100, IEC 60364 e
IEC 60664 e le disposizioni antinfortunistiche nazionali.

Leggere la documentazione

Prima di procedere al montaggio e alla messa in funzione leggere attentamente la presente
documentazione. L’errata manipolazione del dispositivo pud comportare danni a persone o a
cose. L'operatore & quindi tenuto ad assicurarsi che tutto il personale addetto a lavori sugli sis-
tema di guida abbia letto e compreso il manuale e che le indicazioni di sicurezza riportate nel
manuale siano rispettate.

Controllare la revisione dell’'hardware

Controllare il numero di revisione dell'hardware del prodotto (si veda la targhetta di omo-
logazione). Questo numero rappresenta il collegamento tra il prodotto e il manuale e deve cor-
rispondere al numero di revisione hardware riportato sulla copertina del manuale.

Rispettare i dati tecnici

Osservare i dati tecnici e le indicazioni sulle condizioni di collegamento (targhetta di omo-
logazione e documentazione). Se si superano i valori di tensione e di corrente ammessi, i ser-
voamplificatori possono essere danneggiati. Un motore inadeguato o un cablaggio non adatto
possono danneggiare i componenti del sistema. Controllare la combinazione di ser-
voamplificatore e motore. Confrontare la tensione e la corrente nominali delle unita.

Eseguire un'analisi dei rischi

Il produttore della macchina & tenuto a realizzare un'analisi dei rischi per il macchinario e ad
adottare le misure necessarie affinché eventuali movimenti imprevisti non causino lesioni o
danni a persone o cose. L'analisi dei rischi potrebbe comportare la necessita di ulteriori requis
iti per il personale tecnico.

Riavvio automatico!

L’azionamento potrebbe riavviarsi automaticamente dopo I'accensione, cali di tensione o
interruzione della tensione di alimentazione, a seconda della parametrizzazione. Sussiste il
pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai lavori sulla macchina. Se il para-
metro AXIS# ENDEFAULT & impostato su 1, occorre apporre un cartello di avvertenza sulla
macchina (Avvertenza: riavvio automatico dopo I'inserzione!) e assicurarsi che l'inserzione
della tensione di rete non sia possibile in presenza di persone nella zona pericolosa della
macchina. En cas d' utilizzo d'un dispositif de protection contre les sous- tensioni , respec-
tez EN 60204-1 : 2006 Chapitre 7.5..
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Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche

Gli dispositivo contengono elementi sensibili alle scariche elettrostatiche, che possono dan-
neggiarsi in caso di uso improprio. Scaricare I’elettricita statica dal corpo prima di toccare del
dispositivo. Evitare il contatto con materiali altamente isolanti (fibre sintetiche, pellicole in
materie plastiche e cosi via). Collocare il dispositivo su una superficie conduttiva.

Superfici calde

In corso di funzionamento le superfici degli amplificatori possono surriscaldarsi. Il dissipatore
di calore puo raggiungere temperature superiori agli 80°C. Pericolo di ustioni lievi. Misurare la
temperatura e attendere che il dissipatore abbia raggiunto i 40°C prima di toccarlo.

Messa a terra

Assicurare la regolare messa a terra del dispositivo con la bandella PE all’interno
dell’armadio di distribuzione come potenziale di riferimento. Sussiste il pericolo di scosse
elettriche. Senza una messa a terra a bassa impedenza non viene garantita la sicurezza per-
sonale e sussiste pericolo di morte per scosse elettriche.

Corrente di dispersione

Dato che la corrente di dispersione al PE & superiore a 3,5 mA, secondo IEC61800-5-1 il col-
legamento PE deve essere raddoppiato oppure si deve usare un cavo di collegamento con
una sezione trasversale > 10 mm?2 Sono possibili misure divergenti a seconda degli standard
regionali.

Alte tensioni!

Il dispositivo produce alte tensioni elettriche fino a 900 V. Pericolo di morte in prossimita di
parti del dispositivo sotto tensione. Non aprire né toccare le apparecchiature durante il fun-
zionamento. Tenere chiusi tutte le coperture e gli sportelli dei quadri elettrici. Le misure di pro-
tezione integrate come I'isolamento o la schermatura non possono essere rimosse. | lavori
sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale qualificato e deb-
itamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di sicurezza sul lavoro, e
solo con linterruttore principale spento e protetto da un riavvio indesiderato.

Non scollegare mai i collegamenti elettrici dal servoamplificatore quando quest'ultimo &
sotto tensione. Sussiste un pericolo di formazione di arco elettrico che puo provocare danni
ai contatti e lesioni personali. Dopo aver scollegato il servoamplificatore dall'alimentazione
principale, attendere almeno 5 minuti prima di toccare le sezioni potenzialmente sotto ten-
sione dell'attrezzatura o prima di staccare qualsiasi collegamento.

Misurare sempre la tensione nel DC-link e attendere finché non ¢ inferiore a 50 V prima di toc-
care i componenti.

Sicurezza funzionale!

La verifica delle funzioni di sicurezza secondo le norme EN13849 o EN 62061 deve essere
eseguita alla fine dall’'utente.

Isolamento rinforzato

| sensori di temperatura, i freni di arresto del motore e i sistemi di retroazione integrati nel
motore devono essere dotati di un isolamento rinforzato (secondo EN 61800-5-1) nei con-
fronti dei componenti del sistema con tensione di alimentazione, in base alla tensione di
prova richiesta dall’applicazione. Tutti i componenti Kollmorgen rispondono a questi requisiti.

Non modificare gli apparecchi

Non & consentito modificare I'hardware del servoamplificatore senza I'autorizzazione del
produttore. L'apertura dell'alloggiamento causa la perdita della garanzia.
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4.2.2 Uso secondo le istruzioni

AWVISO

AVVISO

| servoamplificatori AKD2Gsono destinati esclusivamente all'azionamento di servomotori sin-
croni adeguati con controllo a ciclo chiuso di coppia, velocita e/o posizione.

Gli AKD2G sono componenti incorporati in impianti o macchine elettrici e possono funzionare
esclusivamente come componenti integrati di tali impianti o macchine. Il produttore del dis-
positivo utilizzato con un servoamplificatore deve produrre un'analisi dei rischi per il dis-
positivo in questione. Quando i servoamplificatori sono inseriti in macchine o impianti, non
devono essere usati finché non si & stabilito che la macchina o I'impianto soddisfa i requisiti
delle normative regionali.

Armadio e cablaggio

| servoamplificatori devono funzionare esclusivamente in un quadro ad armadio di controllo
chiuso adatto alle condizioni ambientali (=» # 77). La ventilazione o il raffreddamento pos-
sSONo essere necessari per mantenere la temperatura del quadro ad armadio a un livello inferi-
ore a40 °C (o inferiore a 60 ° C quando si opera con riduzione di corrente).

Utilizzare esclusivamente conduttori di rame per il cablaggio. Per le sezioni dei conduttori,
fare riferimento alla norma IEC 60204 (in alternativa, per le sezioni AWG: NEC tabella 310-
16, colonna 75 °C).

Alimentazione

| servoamplificatori possono essere alimentati con reti industriali di alimentazionea 1,203
fasioa CC.

| servoamplificatori della serie AKD2G possono essere alimentati nei seguenti modi:

® AKD2G-Sxx-6Vxx:
reti di alimentazione industriali a 1, 2 o 3 fasi (corrente nominale simmetrica non superiore
a10kA a120V e 240 V) o alimentazione CC.
® AKD2G-Sxx-7Vxx:
reti di alimentazione industriali trifase (corrente nominale simmetrica non superiore a
42 kA a240V, 400V e 480 V) o alimentazione CC.

Il collegamento ad altri tipi di reti elettriche con tensioni diverse & possibile con un tras-
formatore isolante supplementare.

Le sovratensioni ripetute tra le fasi (L1, L2, L3) e I'alloggiamento del servoamplificatore non
devono superare il picco di 1000 V. In base allo standard IEC 61800, i picchi di tensione (< 50
us) tra le fasi non devono superare i 1000 V. | picchi di tensione transitori (< 50 ps) tra una
fase e I'alloggiamento non devono superare 2000 V.

Le misure di filtrazione CEM per AKD2G-Sxx-6Vxx devono essere implementate dall'utente.

Limite di funzionamento per la tensione del motore

La tensione nominale dei motori deve essere almeno della stessa entita della tensione del
DC-link divisa per V2 prodotta dal servoamplificatore (U yotore>=Upc/V2).

Sicurezza funzionale

SUnita beta:
Le funzioni di sicurezza non sono ancora approvate né certificate. Non utilizzare questa fun-
zionalita in applicazioni con richiesta di sicurezza funzionale fino a nuovo avviso.

® |arete alla quale & collegato il servoamplificatore, deve essere protetta in base ai requis-
iti di sicurezza della tecnologia dell'informazione di ultima generazione.

® Gli specialisti IT del’'utente devono valutare I'applicabilita di ulteriori requisiti di
sicurezza, al fine di garantire la sicurezza funzionale.

Consultare il capitolo “Uso secondo le istruzioni” nella sezione sulla sicurezza funzionale
prima di utilizzare la funzionalita di sicurezza.
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4.2.3 Uso vietato

Un uso diverso da quanto descritto nel capitolo "Uso secondo le istruzioni" non & previsto e
puo provocare lesioni personali e danni materiali. Non usare il servoamplificatore con una
macchina non conforme alle direttive o normative nazionali corrispondenti. Inoltre € vietato
I'uso del servoamplificatore nei seguenti ambienti:

# zone potenzialmente esplosive
# ambienti con acidi corrosivi e/o elettricamente conduttivi, soluzioni alcaline, oli, vapori,

polveri
#® navi o applicazioni offshore
AWVISO Il servoamplificatore non deve essere collegato direttamente a Internet. Se la rete alla quale

e collegato il servoamplificatore, non € protetta in base ai requisiti di sicurezza della tecno-

logia dell'informazione di ultima generazione, vi pud essere un rischio di sicurezza fun-
zionale.

4.2.4 Etichette di avvertimento

4.2.41 Note inserite sul prodotto

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.

Traduzione:
Attendere 5 minuti
dopo aver scollegato I'alimentazione
prima di eseguire interventi di
manutenzione.

4.2.4.2 Etichetta adesiva sull’imballaggio

AVVISO Seguire le istruzioni riportate sulle etichette adesive nella confezione.

Se un’etichetta di avvertimento risulta danneggiata, deve essere sostituita imme-
diatamente.
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4.3 Gestione del ciclo di vita di un prodotto

4.3.1 Trasporto
Trasportare il modello AKD2Gsecondo IEC 61800-2 come segue:

# affidare il trasporto esclusivamente a personale qualificato, mantenere il dispositivo
nell'imballaggio riciclabile originale del produttore

# AVVISO: Evitare urti durante il trasporto

#® Vibrazioni/Urto: AKD2G é testato per la classe ambientale 2M1 del IEC 60721-3-2.

# Conservare a un'altezza di impilaggio massima pari o inferiore a 8 scatole:(vedi “Con-
servazione” (= #72))

#® Trasportare soltanto entro intervalli di temperatura specifici:
da-25a+70 °C, max. tasso di variazione 20 K/ora, classe 2K3.

# Trasportare solo entro le specifiche condizioni di umidita:
max. umidita relativa del 95% a +40°C, senza formazione di condensa, classe 2K3.

| servoamplificatori contengono componenti sensibili alle cariche elettrostatiche che pos-
sono danneggiarsi in caso di uso improprio. Eliminare le cariche elettrostatiche dal proprio
corpo prima di toccare il servoamplificatore. Evitare il contatto con materiali altamente iso-
lanti come tessuti artificiali o pellicole di plastica. Collocare il servoamplificatore su una
superficie conduttiva.

Se l'imballaggio &€ danneggiato, controllare che I'unita non presenti danni visibili. Informare il
trasportatore e il costruttore di qualsiasi danno eventuale all'imballaggio o al prodotto.

4.3.2 Imballaggio

L'imballaggio del’AKD2Gé composto da cartone riciclabile con inserti e un'etichetta
all'esterno della scatola.

Imballaggio Peso totale
Modello (mm) A)g(llg’XL o)
AKD2G-Sda xx-6V03 a 6V12 in corso di realizza- 4.2
zione
AKD2G-Sda xx-7V03 a 7V12 nel corso di realizza- 4.3
zione

[ INFORMAZIONI | | connettori non sono inclusi nella confezione di un servoamplificatore standard.

| connettori vengono inclusi quando il servoamplificatore viene ordinato con accessori (aggi-
ungere “-A” al numero di modello).

4.3.3 Conservazione
Riporre il modello AKD2G secondo IEC 61800-2 come segue:

® solo nell'imballaggio riciclabile originale del produttore.
#® Conservare a un'altezza di impilaggio massima pari o inferiore a 8 scatole.
® Conservare soltanto entro intervalli di temperatura specifici: da -25 a +55 °C, tasso di
variazione max. 20 K/ora, classe 1K4.
# Conservare solo entro le specifiche condizioni di umidita: dal 5 al 95% di umidita relativa,
senza la formazione di condensa, classe 1K3.
® conservare secondo i seguenti requisiti di durata:
- meno di 1 anno: senza restrizioni.
- oltre 1 anno: i condensatori devono essere rigenerati prima di configurare e mettere in
funzione il servoamplificatore. Le procedure di rigenerazione sono descritte nella rete
degli sviluppatori Kollmorgen (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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4.3.4 Installazione, configurazione e funzionamento normale
Nella presente guida sono contenute le informazioni sull’installazione e sulla configurazione:

#® |[nstallazione meccanica (= # 80)
#® |[nstallazione elettrica (= # 81)
# Configurazione (= # 82)

Funzionamento normale testato per la classe ambientale 3K3 secondo la norma IEC 61800-2
(= #77).

Il produttore del dispositivo stabilisce il livello di esperienza richiesta all’'utente finale sulla
base della valutazione del rischio del dispositivo e descrive i requisiti del funzionamento nor-

male in base all’applicazione.

4.3.5 Messa fuori servizio

AVVISO La messa fuori servizio di parti del sistema di azionamento puo avvenire unicamente ad
opera di personale qualificato specializzato in elettrotecnica.

PERICOLO: Tensione letale !
Vi il rischio di lesioni gravi o morte da shock elettrico o di arco.

#® Disinserire I'interruttore generale dell’armadio elettrico..

# Mettere in sicurezza il sistema per evitarne il riavvio accidentale.
# Bloccare l'interruttore principale.

® Attendere dopo aver scollegato il istema almeno 5 minuti.

4.3.6 Manutenzione e pulizia
Lo strumento non necessitano di alcuna manutenzione. L'apertura degli strumenti comporta
I'estinzione della validita della garanzia. La parte interna dell'unita pud essere pulita soltanto
dal costruttore.

AVVISO Non immergere il strumento né spruzzare sulla sua superficie. Evitare I'ingresso di liquidi nel
dispositivo.

Per pulire la parte esterna del servoamplificatore:

1. Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").

2. Alloggiamento: pulire con isopropanolo o una soluzione detergente simile
ATTENZIONE : Facilmente infiammabile! Pericolo di lesioni da esplosione e incen-
dio.

® Attenersi alle indicazioni di sicurezza riportate sulla confezione del detergente.
#® Dopo la pulizia attendere almeno 30 minuti prima di rimettere in funzione il dis-
positivo.

3. Griglia protettiva o ventola: pulire con una spazzola asciutta

4.3.7 Smontaggio

AWVISO La sostituzione di componenti del sistema puo essere svolta unicamente da personale spe-
cializzato con conoscenze nel campo dell’elettrotecnica.

1. Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").

2. Controllare la temperatura.
ATTENZIONE: Alta temperatura! Pericolo di ustioni lievi. Durante il funzionamento, il
dissipatore di calore del dispositivo pud raggiungere temperature superiori a 80°C. Prima
di toccare il dispositivo, controllarne la temperatura e attendere finché non & scesa sotto i
40°C.

3. Rimuovere i connettori. Scollegare il collegamento della terra potenziale per ultimo.

4. Smontaggio: Allentare le viti di fissaggio e rimuovere il dispositivo.
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4.3.8 Riparazione

AVVISO La sostituzione di componenti del sistema pud essere svolta unicamente da personale spe-
cializzato con conoscenze nel campo dell’elettrotecnica.

ATTENZIONE: Avvio automatico! Durante le operazioni di sostituzione puo verificarsi
una combinazione di pericoli ed eventi diversi.

# | lavori sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale qual-
ificato e debitamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di
sicurezza sul lavoro e utilizzando le attrezzature di protezione personale prescritte.

Sostituzione del dispositivo

La riparazione del dispositivo puo essere effettuata solo dal costruttore. L’apertura del dis-
positivo comporta I'annullamento della garanzia.

Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").
Smontare il dispositivo (vedi capitolo 4.3.7 "Smontaggio").

Inviare il dispositivo al costruttore.

Installare un nuovo dispositivo come descritto nel presente manuale.

Mettere in funzione il sistema come descritto nel presente manuale.

arOdD =

Sostituzione di altri componenti del sistema di azionamento

Se occorre sostituire componenti del sistema di azionamento (ad esempio cavi) procedere
come segue:

Messa fuori servizio del dispositivo (vedere il capitolo 4.3.5 "Messa fuori servizio").
Sostituire i componenti.

Verificare che tutti i collegamenti ad innesto siano correttamente in posizione.
Mettere in funzione il sistema come descritto nel presente manuale.

Powbd=

4.3.9 Smaltimento

AWVISO Per il corretto smaltimento del dispositivo rivolgersi ad un ente certificato per il recupero dei
rifiuti di apparecchiature elettroniche.

In conformita alle linee guida della direttiva 2012/19/CE (RAEE) e simili, il costruttore accetta
la restituzione di vecchi dispositivi ed accessori per uno smaltimento professionale. | costi di
trasporto sono a carico del mittente.

Contattare Kollmorgen e chiarire la logistica.

Spedire i dispositivi utilizzando la confezione originale all'indirizzo del costruttore riportato
nella tabella sottostante.

North America South America

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.




AKD2G Product Safety Guide |4 Italiano

4.4 Descrizione tecnica e dati generali

I modello AKD2G & un servoazionamento digitale con funzionalita estesa ideale per funzioni
di azionamento complesse con requisiti di sicurezza funzionale.

4.4.1 Schema dei codici articolo del servoamplificatore
Lo schema dei codice articolo viene utilizzato solo per identificare il prodotto.

Accessori

# Numero del modello seguito da “-A” (Accessori)
- Connettori inclusi nella confezione (= # 76).
SFA (adattatore intelligente di retroazione)
- L'SFA converte i segnali convenzionali di retroazione su un segnale seriale a 2-fili.
Modulo SDB (modulo di frenaggio dinamico sicuro)
- Necessario per usare SDB. Quando SDB viene attivato, il modulo di frenaggio din-
amico sicuro (Modulo-SDB) accorcia i morsetti del motore.
# Cavi del motore ibrido
- Cavi del motore con potenza integrata, freno e i fili di retroazione.
® Resistenze a recupero esterno
- Resistenze ad alta potenza per la dissipazione di energia generatrice.

Per gli accessori fare riferimento al Manuale degli accessori per la vostra regione.
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4.4.2 Imballaggio fornito

[INFORMAZIONI |

Quando viene fornito un servoamplificatore standard della serie AKD2Gnell'imballaggio del
servoamplificatore sono inclusi i seguenti articoli:

* AKD2G
® Copia cartacea della Guida sulla sicurezza del prodotto AKD®2G .

# DVD contenente il software di configurazione WorkBench.
# [Etichetta di sicurezza del quadro

| connettori non sono inclusi nell'imballaggio del servoamplificatore standard.

| connettori di accoppiamento vengono inclusi quando il servoamplificatore viene ordinato
con accessori (aggiungere "-A" al numero di modello). | connettori di accoppiamento X1, X2,
X11, X12, X13, X14, X23, X41 non vengono mai forniti con I'unita. Questi connettori di
accoppiamento sono in genere parte dei cavi.

Accessori venduti separatamente

Gli accessori devono essere ordinati separatamente, se richiesto. Consultare il manuale
regionale sugli accessori.

#® Filtri CEM per tensione di alimentazione da rete, categorie C2 0 C3.
Resistenza a recupero esterna.

Kit connettore

Connettore di accoppiamento motore

Cavi assembilati ibridi, motore o retroazione sono disponibili per tutte le regioni.
SFA (Smart Feedback Adapter).

Modulo SDB (modulo Safe Dynamic Brake).

Cavo di servizio Ethernet.
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4.4.3 Temperatura ambiente, ventilazione e posizione di montaggio

Conservazione, tras-
porto

(= #72)

Funzionamento nor-
male

Classe ambientale 3K3 conforma alla norma IEC 61800-2

Temperatura ambiente
durante il fun-
zionamento

Resistenza a recupero interna utilizzata:

#® da0a+40 °C in condizioni nominali

® da +40a +60 °C con riduzione della corrente nominale del 3%
per Kelvin

Resistenza a recupero interna non utilizzata:

#® da0a+50 °C in condizioni nominali

#® da+50a +60 °C con riduzione della corrente nominale del 2%
per Kelvin

Umidita durante il fun-
zionamento

Umidita relativa dal 5 all’85%, senza formazione di condensa,
IEC 61800-2 classe 3K3

Altitudine del sito

# Finoa 1000 m sopraiil livello medio del mare (s.l.m.): nessuna
limitazione

® da1.000a2.000 ms.l.m.: riduzione della potenza 1,5%/100
m

# Altitudine massima: 2000 m s.I.m.

Livello di inqui-

Livello d'inquinamento 2 secondo IEC 60664-1

namento
Vibrazione Classe 3M1 conforme alla norma IEC 61800-2
Urti Classe L conforme alla norma IEC 61800-2

Protezione del ser-
voamplificatore

IP 20 conforme alla norma IEC 60529

Immunita CEM del ser-
voamplificatore

Immunita aumentata conforme al EN 61800-5-2

Montaggio

Posizione verticale, in un armadio con protezione di almeno IP 54
Dimensioni minime del contenitore (LxAxP): 406 x 406 x 254 mm

Ventilazione

Ventola incorporata in tutte le varianti del servoamplificatore

AVVISO

Il servoamplificatore si arresta in caso di temperatura troppo elev-
ata nel quadro elettrico ad armadio. Assicurarsi che vi sia una
ventilazione forzata sufficiente all'interno del quadro elettrico ad
armadio.
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4.4.4 Dati meccanici

[INFORMAZIONI| Dati meccanici (= #171).

4.4.5 Dati elettrico
[ INFORMAZIONI| Dati elettrico (= #172)

4.4.6 Display, pulsanti B1/2, interruttori girevoli $1/2

AKD2G con opzione di sicurezza 1 AKD2G con opzione di sicurezza2 o 3

Display

Il display LCD presenta diverse schermate, fra le quali & possibile navigare premendo i puls-
anti B1 0 B2. Lo stato attuale dell’asse viene visualizzato con diversi colori.

Pulsanti B1/ B2

Una breve pressione del pulsante richiama |'azione corrispondente al simbolo posto sopra il
pulsante. Sul cruscotto ad esempio,

® premendo brevemente sul pulsante B1 si accede al sistema del menu e
® premendo brevemente sul pulsante B2 si apre la schermata di aiuto.

# Premendo piu a lungo (superiore a 2 secondi) sul pulsante B2 & possibile tornare alla
schermata precedente del display.

Interruttori girevoli S1/ S2

AKD2G con I'opzione di sicurezza funzionale 2 o 3 offrono interruttori girevoli a due decimali

per la configurazione del SafelD. Il SafelD viene calcolato in base all'impostazione dei selet-
tori rotativi: SafelD = 10 S1 + S2



4.4.7 Messagg

AVVISO

| INFORMAZIONI |
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i di guasto e di avvertimento

Codici di errore e i codici di avvertimento seguono lo stesso codice a quattro cifre "G G X X",
dove GG ¢ un codice di gruppo a due cifre e XX & un ID a due cifre. Navigare usando B1/ B2

sulla schermata del guasto per visualizzare una breve descrizione del guasto o
dell’avvertimento.

Eliminare errori e guasti secondo le norme relative alla sicurezza sul lavoro. La risoluzione
dei guasti pud essere affidata unicamente a personale qualificato e debitamente addestrato.
Maggiori informazioni sui messaggi di diagnostica, sui rimedi e su come eliminare i mes-
saggi sono disponibili nella guida in linea WorkBench e su KDN.

4.5 Sicurezza funzionale

AVVISO

Sono disponibili tre livelli opzionali per I'implementazione della sicurezza funzionale per
AKD2G:

# Opzione FS1: STO; SIL2 PLd, attivazione mediante I/0

# Opzione FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, attivazione mediante /0O o FSoE

#® Opzione FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, attivazione mediante /0 o FSoE

La classificazione della sicurezza funzionale risultante (SIL e/o livello PL) deve essere cal-
colata per tutto il sistema di trasmissione. Le proprieta di sicurezza fornite da Kollmorgen pos-
sono essere ottenute se si usano i componenti Kollmorgen. Fare riferimento al Manuale

d’installazione AKD 2G-S corrispondente per le informazioni complete sull’opzione di
sicurezza funzionale installata.

La parametrizzazione delle funzioni di sicurezza deve essere eseguita esclusivamente da
personale qualificato. Il livello di esperienza deve essere adeguato alla complessita e al liv-
ello di integrita di sicurezza del sistema di trasmissione.

A ATTENZIONE | Alta tensione elettrica!

Rischio di scosse elettriche! Le funzioni di sicurezza non consentono una separazione

elettrica dalla potenza d’uscita. Se & necessario accedere manualmente ai morsetti
dell’alimentazione,

® scollegare il servoamplificatore dalla rete di alimentazione,
® tenendo in considerazione il tempo di scarica del collegamento del Bus-CC.
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4.6 Installazione meccanica

[INFORMAZIONI |

AVVISO

AWVISO

AVVISO

Per le dimensioni e il montaggio dell’armadio consultare (= #171).

A\ ATTENZIONE| Alto livello di tensione CEM!

Rischio di scosse elettriche, se il servoamplificatore (o il motore) non € adeguatamente col-

legato alla massa-CEM.

® Non utilizzare piastre di montaggio verniciate (ossia non-conduttive).

® Rispettare i suggerimenti contenuti nel Capitolo "Raccomandazioni per la riduzione della
interferenze EMI” nel Manuale di installazione

Proteggere il servoamplificatore da sollecitazioni non consentite. In particolare, non per-
mettere che venga piegato alcun componente o che venga modificata alcuna distanza
d'isolamento durante il trasporto e la movimentazione. Evitare il contatto con componenti
elettrici e contatti.

In caso di surriscaldamento il servoamplificatore si spegne da solo. Assicurarsi che vi sia un
flusso di aria fresca filtrata adeguato sul fondo del quadro elettrico ad armadio o utilizzare
uno scambiatore di calore.

Non montare dispositivi che producono campi magnetici direttamente vicino al ser-
voamplificatore. Campi magnetici forti possono influenzare direttamente i componenti
interni. Installare dispositivo che producono campi magnetici a distanza dal ser-
voamplificatore e/o schermare i campi magnetici.

Guida all'installazione meccanica

Per installare il modello AKD2Gsono necessari i seguenti attrezzi (come dotazione minima);
la vostra installazione specifica potrebbe richiedere attrezzi aggiuntivi:

#® Viti aesagono incassato M5 (ISO 4762)
# Chiave abrugola con manicoa T da4 mm
# N. 2 cacciaviti per viti a testa svasata

# Cacciavite scanalato piccolo

Le dimensioni e la posizione dei fori di montaggio dipendono dalla versione del ser-
voamplificatore (=» # 171). Installare I'unita servoamplificatore nel modo seguente:

1. Preparazione del sito.
Montare il servoamplificatore in un quadro elettrico ad armadio chiuso (= # 15). |l sito
deve essere privo di materiali conduttivi o corrosivi. Per informazioni sulle posizioni di
montaggio nell’armadio consultare (= # 171).

2. Controllare la ventilazione.
Controllare che la ventilazione del servoamplificatore non sia ostacolata e rispettare la
temperatura ambiente consentita (=¥ # 77). Mantenere una distanza di tolleranza di 50
mm sopra e sotto il servoamplificatore.

3. Controllo del sistema di raffreddamento.
Se si usano sistemi di raffreddamento per il quadro elettrico ad armadio, posizionare il sis-
tema di raffreddamento in modo tale che I'acqua di condensa non possa cadere sul ser-
voamplificatore o sui dispositivi periferici.

4. Montaggio del servoamplificatore.
Assemblare il servoamplificatore sulla piastra di montaggio conduttiva messa a terra in
armadio.

5. Messa aterra del servoamplificatore.
Per una schermatura e una messa a terra conforme alle normative relative all'EMC,
vedere il Manuale di installazione. Mettere a terra la piastra di fissaggio, I'alloggiamento
del motore e il CNC-GND del sistema di controllo della tensione di alimentazione CC a
24V,
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4.7 Installazione elettrica

[INFORMAZIONI |

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AVVISO

AWVISO

Posizione del connettore e schema del cablaggio (= # 177), collegamenti del connettore
(=» #183)

Solo elettricisti qualificati possono installare il servoamplificatore. Usare i cavi verdi con una
0 piu strisce gialle solo per la terra protettiva (PE).

A\ PERICOLO| Alta tensione fino a 900 V!

Vi &l rischio di lesioni gravi o morte da shock elettrico o di arco. | condensatori possono
ancora presentare tensioni pericolose fino a 5 minuti dopo la disinserzione delle tensioni di
alimentazione. | collegamenti di comando e di alimentazione possono ancora essere sotto
tensione anche se il motore non gira.
#& |nstallare e collegare |'attrezzatura solo quando non & sotto tensione.
® Assicurarsi che il quadro elettrico ad armadio sia scollegato in modo sicuro (con un luc-
chetto, cartelli di avvertenza, ecc.).
® Non staccare mai i collegamenti elettrici dal servoamplificatore quando quest'ultimo &
sotto tensione.
® Attendere dopo aver scollegato il servoamplificatore almeno 5 minuti prima di toccare le
parti dell'apparecchio e scollegare i connettori.
® Per essere sicuri, misurare la tensione del DC-link ed attendere fino a quando la tensione
scende al di sottodi 50 V.

Una tensione di rete non corretta, un motore inadeguato o un cablaggio non adatto possono
danneggiare il servoamplificatore. Controllare la combinazione di servoamplificatore e
motore. Confrontare la tensione e la corrente nominali delle unita.

| fusibili della rete di alimentazione, dell’alimentazione della logica e della resistenza a recu-
pero devono essere installati dall’'utente, i valori piu appropriati (=» # 182). Un fusibile
esterno eccessivamente elevato pud danneggiare cavi e dispositivi. Per suggerimenti per
I'impiego di interruttori automatici della corrente residua (RCD) vedere il Manuale di install-
azione.

Lo stato del servoamplificatore deve essere controllato dal PLC per poter acquisire
situazioni critiche. Si consiglia di cablare il contatto del relé pronto al funzionamento in serie
nel circuito per I'arresto di emergenza dell’impianto. Il circuito per I'arresto di emergenza
deve azionare il contattore di alimentazione.

Dato che la corrente di dispersione al PE & superiore a 3,5 mA, secondo IEC61800-5-1 il col-
legamento PE deve essere raddoppiato oppure si deve usare un cavo di collegamento con
una sezione trasversale > 10 mm?2. Usare il terminale PE e le viti di collegamento PE per sod-
disfare questo requisito.

Guida all'installazione elettrica
Installare I'impianto elettrico del servoamplificatore nel modo seguente:

1. Scegliere i cavi in conformita alla norma IEC 60204.
Installare la schermatura e mettere a terra il servoamplificatore. Per una schermatura e
una messa a terra conforme alle normative relative al CME, vedere il Manuale di install-
azione. Mettere a terra la piastra di montaggio, I'alloggiamento del motore e CNC-GND
del sistema di controllo.

3. Collegare il servoamplificatore e i connettori.
- Rispettare le "Raccomandazioni per la riduzione delle interferenze EMI": consultare il

Manuale di installazione

- Collegare tutta l'interfaccia in base all’assegnazione dei pin del connettore.

4. Verificare che il cablaggio corrisponda allo schema di cablaggio e all’assegnazione dei
pin del connettore.
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4.8 Configurazione

[INFORMAZIONI |

AVVISO

AVVISO

® Perinformazioni dettagliate sulla parametrizzazione della sicurezza funzionale, fare rifer-
imento al Manuale di installazione AKD2G-S e alla Guida in linea WorkBench.

® Programmazione dei parametri e del comportamento dell’anello di controllo: vedere la
guida in linea WorkBench.

® | aconfigurazione del bus di campo viene descritta nel manuale corrispondente con-
tenuto nel DVD.

Solo personale specializzato con ampie nozioni nel campo dell'elettronica e della tecnologia
di azionamento pud eseguire i test e la configurazione del servoamplificatore.

A PERICOLO| Tensione letale!

Rischio di scossa elettrica. Pericolo di morte in prossimita di parti del dispositivo sotto ten-

sione.

#® | e misure di protezione integrate come I'isolamento o la schermatura non possono
essere rimosse.

® | |lavori sull'impianto elettrico possono essere eseguiti unicamente da personale qual-
ificato e debitamente addestrato, nel rispetto della normativa vigente in materia di
sicurezza sul lavoro, e solo con I'interruttore principale spento e protetto da un riavvio
indesiderato.

A AVVERTENZA | Riavvio automatico!

Sussiste il pericolo di lesioni gravi o di morte per il personale addetto ai lavori sulla mac-

china. L’azionamento potrebbe riavviarsi automaticamente dopo I'accensione, cali di ten-

sione o interruzione della tensione di alimentazione, a seconda della parametrizzazione. Se

il parametro AXIS#.ENDEFAULT & impostato su 1,

® occorre apporre un cartello di avvertenza sulla macchina (Avvertenza: Riavvio auto-
matico dopo l'inserzione!) e

® assicurarsi che l'inserzione della tensione di rete non sia possibile in presenza di per-
sone nella zona pericolosa della macchina.

A\ ATTENZIONE | Alta temperatura!

Pericolo di ustioni lievi. Durante il funzionamento, il dissipatore di calore del ser-

voamplificatore pud raggiungere temperature fino a 80°C.

® Controllare la temperatura del dissipatore di calore.

® Attendere fino a quando il dissipatore di calore si & raffreddato a 40°C prima di toccarlo
prima di toccare il servoamplificatore.

Se il servoamplificatore € rimasto a magazzino per piu di un anno, € necessario rigenerare i
condensatori nel circuito DC-link. Le procedure di rigenerazione sono descritte nella rete
degli sviluppatori Kollmorgen (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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Indirizzo MAC

L'indirizzo MAC univoco & pre-definito da parte del costruttore (vedere la targhetta di iden-
tificazione).

Indirizzo IP per la manutenzione
La porta di servizio X20 dell'l AKD2G supporta indirizzi IP automatici, DHCP e IP statici.

Il servoamplificatore viene consegnato con indirizzo IP 0.0.0.0. In base al collegamento (inter-
ruttore o PC) o il meccanismo DHCP o quello dell’'IlP automatico assegna un indirizzo IP uni-
VOCO.

WorkBench usa I'indirizzo IP per rilevare i dispositivi AKD2G nella LAN e avviare la comu-
nicazione. Con WorkBench & possibile configurare un indirizzo IP statico per il ser-
voamplificatore (parola chiave IP.ADDRESS).

Indirizzo del nodo EtherCAT
L’indirizzo del nodo EtherCAT viene impostato automaticamente dal master EtherCAT.

Indirizzo del nodo CAN

Impostare un ID del nodo CAN per il servoamplificatore in WorkBench (parola chiave
CANBUS.NODEID).

SafelD (ID de sécurité)
SafelD viene calcolato in base all'impostazione dei selettori rotativi:
SafelD =10+ S1+ S2

Indirizzo FSoE
L'indirizzo FSoE univoco per ogni asse € derivato dal SafelD impostato.

Indirizzo FSoE per asse 1 = SafelD « 100 + 1
Indirizzo FSoE per asse 2 = SafelD « 100 +2
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4.9 Risoluzione dei guasti

Possono esservi numerose ragioni per i problemi al servoamplificatore, a seconda delle condizioni dell'impianto.
Le cause di un guasto in sistemi multiasse possono essere particolarmente complesse. Se non si risolve un
guasto o un altro problema usando la guida alla risoluzione dei guasti presentata di seguito, I'assistenza clienti

puo offrire ulteriore aiuto.
AWVISO Eliminare errori e guasti secondo le norme relative alla sicurezza sul lavoro. La risoluzione

dei guasti pud essere affidata unicamente a personale qualificato e debitamente addestrato.
[ INFORMAZIONI| Maggiori informazioni sulla risoluzione dei guasti sono disponibili sulla guida in linea

WorkBench e su KDN.
Problema Causa possibile Rimedio
Messaggio HMI: |1. cavo utilizzato errato, cavo inserito 1. inserire il cavo nei connettori corretti sul ser:
Errore di comu- nella posizione errata sul ser- voamplificatore e sul PC
nicazione voamplificatore o sul PC 2. selezionare l'interfaccia corretta

2. selezionata interfaccia PC errata
Il ser- 1. HW Enable configurato ma non cablato| 1. collegare HW Enable all'ingresso
voamplificatore 2. HW o SW Enable non configurato selezionato
non si attiva 2. Fornire 24V a HW Enable e selezionare

SW Enable su WorkBench / Bus di campo

Il motore non gira | 1. servoamplificatore non abilitato 1. applicare il segnale di abilitazione

2. abilitazione software non impostata 2. impostare I'abilitazione del software

3. rottura nel cavo del setpoint 3. controllare il cavo del setpoint

4. fasidel motore invertite 4. correggere la sequenza delle fasi del

5. freno non rilasciato motore

6. azionamento bloccato mec- 5. controllare il comando del freno

canicamente 6. controllare i meccanismi
7. n. di polo del motore configurato errato | 7. impostare il n. di poli del motore
8. dispositivo di retroazione configurato in| 8. configurare correttamente il dispositivo di
modo errato retroazione

Il motore oscilla 1. guadagno eccessivo (contr. velocita) |1. ridurre AXIS#.VL.KP (controller velocita)

2. schermatura cavo di retroazione rotta |2. sostituire il cavo di retroazione

3. AGND non cablato 3. collegare AGND a CNC-GND
Rapporti del ser- |1. Irms o Ipeak impostato ad un livello 1. verificare le dimensioni del motore/ser-
voamplificatore troppo basso voamplificatore
errore successivo |2. applicare i limiti di corrente o velocita |2. verificare che AXIS#.IL.LIMITN/P,

3. larampa di accel/decel & troppo lunga

AXIS#.VL.LIMITN/P non limitino
ridurre AXIS#.ACC/AXIS#.DEC

Surriscaldamento
del motore

1. motore funzionante oltre i valori nom-
inali

2. impostazioni errate della corrente del
motore

verificare le dimensioni del motore/ser-

voamplificatore

verificare che i valori della corrente con-
tinua e di picco siano impostati corretto

Azionamento
troppo dolce

1. AXIS#.VL.Kp (velocita) troppo basso
2. AXIS#.VL.Ki (velocita) troppo basso
3. filtri impostati troppo alti

aumentare AXIS#.VL.KP (velocita)
aumentare AXIS#.VL.KI (velocita)
fare riferimento alla documentazione
riguardante la riduzione dei filtri
(AXIS#.VL.AR¥)

L’azionamento gira
in maniera
approssimativa

1. AXIS#.VL.Kp (velocita) troppo alto
2. AXIS#.VL.Ki (velocita) troppo alto
3. filtri impostati troppo bassi

N —

ridurre AXIS#.VL.KP (velocita)
ridurre AXIS#.VL.KP (velocita)

fare riferimento alla documentazione
riguardantedei filtri (AXIS#.VL.AR*)
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5.1 Geral

Este guia apresenta informacgdes relevantes para a instalagéo e configuragao seguras da
série AKD®2G de unidades digitais com suporte de seguranga funcional. E vélido para unid-
ades AKD®2G de eixo simples ou duplo com 110V a 240V ou 240 V a 480 V de tens3o de
rede.

Estagios de saida: 3 A, 6 A, 12 A de corrente nominal

Opcoes de programabilidade: Unidade base ou unidade de indexagao de posi¢céo

Opcoes de conetividade: analdgica, CANopen, EtherCAT

Opcoes de entrada/saida: E/S expandida (X22), 2.° Feedback e EEO (X23)

Opcoes de segurancga funcional:

- opgao de seguranga FS1 com STO; SIL2 PLd ou

- opgao de seguranga FS2 com STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe ou

- opgao de seguranga FS3 com STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI,
SLA, SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

| INFORMAGAOQ | Paramais informagdes, consulte os documentos da Kollmorgen adicionais da série AKD2G
de unidades:

Installation Manual (formato PDF):

Este manual contém instrugcbes de instalagdo e de configuragéo da unidade.

Manual de Acessérios (formato PDF):

Contém informagdes relativas a acessoérios, como, por exemplo, os cabos e 0s res-
istores de regeneragao (regen) utilizados com a AKD2G. Existem variantes regionais
deste manual.

Comunicagao CAN-BUS (formato PDF):

Descreve o modo de utilizagao da unidade em aplicagdes CANopen.

Comunicagéao EtherCAT (formato PDF):

Descreve o modo de utilizagao da unidade em aplicagdes EtherCAT.

WorkBench Ajuda online (formato HTMLS5):

Descreve o modo de utilizagao da unidade em aplicagdes comuns. Também fornece sug-
estdes para maximizagao do desempenho do seu sistema com a AKD2G. A ajuda online
inclui o Parameter and Command Reference Guide que fornece informagdes acerca dos
parametros e comandos utilizados para programar a AKD2G.

AVISO Unidades Beta:

Aprovagdes (CE, Seguranga Funcional, UL) pendentes.
Todos os documentos estao na fase preliminar.

Podera encontrar estes documentos no DVD que se encontra na embalagem da unidade.
Todos os documentos podem ser transferidos a partir do website da Kollmorgen www .koll-
morgen.com.

5.1.1 Observacgoes para a edicao impressa (versao em papel)

Uma versao impressa do manual € inclusa com cada produto. Por
motivos ambientais, o documento teve seu tamanho reduzido e foi
impresso em DIN A5.

LINFORMAGAO | Se vocé tiver dificuldade em ler o tamanho da fonte na versao
impressa reduzida, vocé pode imprimir e usar a versdo PDF em
DIN A4, no formato 1:1. Vocé pode encontrar a versdo PDF no
DVD que acompanha o produto.




AKD2G Product Safety Guide | 5 Portugués

5.1.2 Simbolos utilizados

Simbolo Indicagao

Indica uma situagao de perigo que, se ndo for evitada, res-

A PERIGO ultara em morte ou sérias lesdes.
A ADVERTENCIA Indicauma situagég Qe perigo que, se nao for evitada, pode res
ultar em morte ou sérias lesdes.
Indica uma situagao de perigo que, se nao for evitada, pode res
A CUIDADO ultar em leses pequenas ou moderadas.

Indica situacdes que, se ndo forem evitadas, podem resultar
AVISO goes 9 P

em danos materiais.

Este ndo € um simbolo de seguranca.
Este simbolo indica observagdes importantes.

[INFORMAGAO |

Aviso de perigo (geral). O tipo de perigo é especificado pelo
texto préximo ao simbolo

Aviso de perigo de eletricidade e seus efeitos.

Aviso de superficies quentes.

Aviso de cargas suspensas.

Aviso de reinicializar automaticamente.
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5.1.3 Abreviaturas utilizadas

Abreviatura Significado

(= n.°53) |"consulte a pagina 53" deste documento

Q Ohms

A#, AXIS# | A# ou AXIS# sao marcadores do numero do eixo. Utilizado com palavras-
chave ou nomes de sinal

AGND Analog ground (Ligacao a terra analégica)

AMSL Above mean sea level (Acima do nivel médio do mar)

Eixo Depende do contexto. Pode ser estagio de saida de AKD2G ou um eixo de
carga do sistema de movimento completo.

CAT Categoria

CE Comunidade europeia

COM Interface em série de um computador pessoal

DGND Digital ground (Ligagéo a terra digital)

EEPROM Electrically erasable programmable memory (Memaria programavel elim-
inavel eletronicamente)

EEO Emulated Encoder Output (Saida de codificador emulado)

CEM Compatibilidade eletromagnética

EMF Electromagnetic force (Forga eletromagnética)

F-SMA Conetor de cabo de fibra 6tica em conformidade com a IEC 60874-2

FSoE Fail safe over EtherCAT (Seguranga sem falha em EtherCAT)

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Software de configurag&o (Kollmorgen Automation Suite Integrated Devel-
opment Environment)

KDN Kollmorgen Developer Network

LED Light-emitting diode (Diodo emissor de luz)

LSB Low significant byte (ou bit)

MSB Main significant byte (ou bit)

NI Impulso zero

OSSD Output Signal Switching Device (Dispositivo de comutagao de sinal de
saida)

PC Computador

TP Terra de protegcéo

PELV Protective Extra Low Voltage (Tens&o extra baixa protetora)

PLC Programmable logic control (Controlo I6gico programavel)

PWM Pulse-width modulation (Modulag&o por largura de pulso)

RAM Random access memory (Memdria de acesso aleatério ou memaria volatil)

RFreio/RB Resistor de regeneragao ou regeneragao (também denominado resistor de
frenagem)

RBext Resistor de regeneragéo externo

RBint Resistor de regenerag&o interno

DCR Dispositivo de corrente residual

RES Descodificador magnético

S1 Funcionamento continuo

VCA Volts, corrente alternada

VCC Volts, corrente continua
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5.2 Segurancga do produto

5.2.1 Devera prestar atengao ao que se segue

Séao necessarios funcionarios especializados!

Apenas o pessoal apropriadamente qualificado pode executar atividades como transporte,
instalagdo, comissionamento, e manutengao. Pessoas apropriadamente qualificadas sdo
aquelas que estao familiarizadas com o transporte, instalagdo, comissionamento e operacéo
do produto:

# Transporte, armazenamento, desembalamento: apenas pelo pessoal com conhecimento
em manuseio de componentes sensiveis eletrostaticamente.

#® |nstalagdo mecanica: somente por pessoal com conhecimento mecanico.

#® |[nstalagao elétrica: somente por pessoal com conhecimento eletrotécnico.

#® Testes basicos: apenas pelo pessoal qualificado com conhecimento em engenharia
elétrica e tecnologia de acionamento

O pessoal qualificado deve conhecer e observar os padrdes 1SO 12100, IEC 60364 e
IEC 60664 e regulamentos nacionais de prevencao de acidentes.

Leia a documentagao!

Leia este documento antes de instalar e comissionar o drive. O manuseio incorreto do drive
pode ferir o pessoal ou danificar o material. O operador do sistema que usa o sistema de acio-
namento deve exigir que todos os funcionarios que trabalham com o drive leiam e entendam
o manual antes de usar o drive.

Confira a Revisao de Hardware!

Verifique o nUmero de Revisdo do Hardware no produto (veja a etiqueta do produto). Esse
numero é a ligacdo entre seu produto e o manual; ele deve serigual ao Numero de Revisao
do Hardware na capa do manual.

Preste atencdo aos dados técnicos!

Confira os dados técnicos e especificagdes de conexao (plaqueta e documentagéo). Se os
valores de tensao e corrente forem excedidos, o drive pode ser danificado. Motor inadequado
ou fiagéo incorreta danificardo os componentes do sistema. Confira a combinagao de drive e
motor. Compare a tensdo nominal e a corrente das unidades.

Faca avaliagao de risco!

O fabricante da maquina deve produzir uma avaliagao de riscos para a maquina e tomar medi-
das adequadas para garantir que movimentos imprevistos ndo resultem em lesdes corporais
ou em materiais danificados. Exigéncia adicional de profissional especialista pode resultar
da avaliagao de risco.

Reinicializar automaticamente!

O drive pode reinicializar automaticamente depois de ligar, queda de tens&o ou interrupgao
da tensao de alimentagéo, dependendo da configuragdo de parametro. Risco de morte ou fer-
imento sério a humanos trabalhando na maquina.

Se o parametro AXIS#.ENDEFAULT for configurado como 1, coloque um aviso na maquina
(Cuidado: Reinicializagao Automatica na Ligagao) e garanta, que ligar ndo seja possivel,
enguanto humanos estejam em uma area perigosa da maquina. Caso seja usado um dis-
positivo de protec&o de subtens&o veja a EN 60204-1:2006 capitulo 7.5.
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Observe componentes sensiveis eletrostaticamente!

Os dispositivos contém componentes eletrostaticamente sensiveis, que podem ser dani-
ficados pelo manuseio incorreto. Descarregue eletrostaticamente seu corpo antes de tocar
no dispositivo. Evite o contato com materiais altamente isolantes (tecidos artificiais, filme
plastico, etc.). Cologue o dispositivo em uma superficie condutora.

Superficies quentes!

Os drives podem ter superficies quentes durante a operagéo. O dissipador de calor pode
atingir temperaturas acima de 80°C. Risco de pequenas queimaduras! Mega a temperatura,
e espere até que o dissipador de calor tenha esfriado abaixo de 40°C antes de toca-lo.

Terra!

E vital que vocé garanta que o drive esta aterrado com seguranga no PE (Terra de Protec&o)
do barramento do painél. Risco de choque elétrico. Sem terra de baixa resisténcia ndo & pos-
sivel garantir a seguranga pessoal.

Leakage Current!

Since the leakage current to PE is more than 3.5 mA, in compliance with IEC61800-5-1 the
PE connection must either be doubled or a connecting cable with a cross-section >10 mm?
must be used. Deviating measures according to regional standards might be possible.

TensoOes elevadas!

O equipamento produz tensdes elevadas, que atingem os 900 V. As partes sob tenséo do
dispositivo representam perigo de vida. N&o abra nem toque no equipamento durante o fun-
cionamento. Mantenha todas as tampas e portas do quadro fechadas. As medidas de pro-
tecao incorporadas, como o isolamento ou a blindagem, ndo devem ser removidas. Os
trabalhos na instalagao elétrica s6 podem ser feitos por pessoal com formagao e qualificado,
de acordo com os regulamentos de seguranga no trabalho, sempre com a eletricidade da
rede cortada e com protegao contra o reinicio da unidade.

Nunca desfaga uma ligagao elétrica a unidade com a unidade sob tens&o. Ha o perigo de
ocorréncia de arco voltaico, que pode provocar danos nos contactos e ferimentos pessoais.
Aguarde pelo menos 5 minutos apés desligar a unidade da fonte de alimentagao principal,
antes de tocar em secgdes potencialmente ativas do equipamento (ex. contactos) ou des-
fazer quaisquer ligagdes.

Mega sempre a tensdo no link DC-Bus e aguarde até a tensao se situar abaixo de 50 V
antes de manusear os componentes.

Seguranca Funcional!

A avaliacao final das fungdes de seguranga de acordo com a EN13849 ou a EN 62061 deve
ser feita pelo utilizador.

Isolagdo Reforgada!

Os sensores térmicos, freio e feedback incorporados no motor tém isolagao reforgada (de
acordo com a IEC61800-5-1) contra componentes de sistemas com tens&o, de acordo com a
tens&o de teste de aplicagéo requerida. Todos os componentes Kollmorgen atendem essas
exigéncias.

Nunca modifique o drive!

Nao é permitido modificar o hardware do drive sem a permissao do fabricante. Abrir a caixa
causa perda de garantia.
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5.2.2 Utilizar como indicado

AVISO

AVISO

As unidades AKD2G destinam-se exclusivamente ao acionamento de servomotores sin-
cronos adequados com controlo em circuito fechado do binario, velocidade e/ou posigao.

Os AKD2G sao componentes integrados em maquinas ou instalagdes elétricas e s6 podem
ser operados como componentes integrantes destas maquinas ou instalagdes. O fabricante
da maquina utilizada com uma unidade tem de gerar uma avaliagao de riscos da maquina.
Quando as unidades s&o integradas em maquinas ou instalagdes, a unidade s6 deve ser util-
izada quando tiver sido estabelecido que a maquina ou instalagdo cumpre os requisitos das
diretivas regionais.

Quadro e ligagoes elétricas

As unidades tém de ser operadas apenas num quadro de comando fechado que seja
adequado as condi¢gdes ambientais (= # 98). Podera ser necessaria ventilagao ou refri-
geragao para manter a temperatura dentro do quadro abaixo dos 40 °C (ou abaixo de 60 ° C
ao operar com reducgédo de corrente).

Utilize apenas condutores de cobre para as ligagoes elétricas. As secgdes transversais do

condutor podem ser derivadas da norma IEC 60204 (alternativamente, para secgdes trans-
versais AWG: Tabela NEC 310-16, coluna de 75 °C).

Fonte de alimentagao

As unidades podem ser alimentadas por redes de alimentagao industrial de 1, 2 ou 3 fases ou
CC.

As unidades da série AKD2G podem ser alimentadas da seguinte forma:

® AKD2G-Sxx-6Vxx:
redes de alimentagao industrial de 1, 2 ou 3 fases (ndo mais de 10 kA de corrente nominal
simétricaa 120 V e 240 V) ou alimentagao CC.

® AKD2G-Sxx-7Vxx:
redes de alimentagao industrial de 3 fases (ndo mais de 42 kA de corrente nominal
simétricaa 240V, 400 V e 480 V) ou alimentagdo CC .

A ligacao a outros tipos de tens&o de redes de alimentagao é possivel utilizando um trans-
formador de isolamento adicional.

As sobretensdes repetidas entre fases (L1, L2, L3) e a caixa da unidade ndo devem ultra-
passar o pico de 1000 V. De acordo com a IEC 61800, os picos de tensao (< 50 us) entre
fases ndo devem ultrapassar os 1000 V. Os picos de tensao (< 50 ys) entre umafasee a
caixa nao devem ultrapassar os 2000 V.

O utilizador deve implementar medidas de filtro CEM na AKD2G-Sxx-6Vxx.
Tensdo nominal do motor

A tensdo nominal dos motores tem de ser, no minimo, tdo alta como a tensao do link DC-
Bus dividida por V2 produzida pela unidade (U yotor>=Ucc/V2).

Seguranca Funcional

Drives Beta:
As fungbes de seguranga ainda nao foram aprovadas nem certificadas. N&o use essa fun-
cionalidade em aplicativos com solicitagdo de seguranga funcional até novo aviso.

® A seguranca darede a que a unidade esta ligada tem de ser garantida de acordo com os
requisitos de segurancga de tecnologia de informagao de ponta.

® Os especialistas em Tl do utilizador deverao analisar se sao aplicaveis outros requisitos
de seguranga para assegurar a seguranga funcional.

Consulte o capitulo "Utilizar como indicado" na secgéo Seguranga Funcional antes de util-
izar a funcionalidade de segurancga.
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5.2.3 Utilizagao proibida

Outra utilizagao além da descrita no capitulo "Utilizar como indicado" néo € a prevista e
podera levar a ferimentos do pessoal e danos no equipamento. A unidade nao pode ser util-
izada com uma maquina que nao cumpra com as diretivas ou normas nacionais adequadas.
A utilizagao da unidade também é proibida nos seguintes ambientes:

#® Jreas potencialmente explosivas

® ambientes com acidos, solugdes alcalinas, dleos, vapores e pds que sejam condutores
de eletricidade e/ou corrosivos

# embarcacgoes ou aplicagdes maritimas

AVISO A unidade nao deve ser ligada diretamente a Internet. Se a seguranga da rede a que a unid-
ade esta ligada nao for garantida de acordo com os requisitos de seguranga de tecnologia de
informagao de ponta, tal podera constituir um risco de seguranga funcional.

5.2.4 Etiquetas com avisos de atengao

5.2.4.1 Avisos colocados no produto

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.
Tradugéo:
Aguardar 5 minutos depois de des-
ligar da corrente antes de efetuar
qualquer reparagao.

5.2.4.2 Etiqueta adesiva na embalagem

AVISO Siga as instrugbes fornecidas nas etiquetas adesivas na embalagem.

Se uma etiquetas com avisos de atencdo estiver danificada, tem de ser substituida ime-
diatamente.
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5.3 Como proceder durante o ciclo de vida do produto

5.3.1 Transporte
Transporte 0 AKD2G de acordo com a norma IEC 61800-2 conforme segue:

#® Transporte efetuado apenas por pessoal qualificado para tratar da embalagem reciclavel
original do fabricante.

® AVISO: Evite choques durante o transporte.

# Vibracao/choque: AKD2G é testada para a classe ambiental 2M1 da IEC 60721-3-2.

® Armazene a uma altura de empilhamento maxima igual ou inferior a 8 caixas (consulte a
secgao "Armazenamento” (= # 93))

#® Transporte apenas dentro do intervalo de temperatura especificado:
max. -25 a +70 °C taxa de alteragao de 20 km/hora, classe 2K3.

# Transporte apenas dentro da humidade especificada:
max. 95% de humidade relativa a +40 °C, sem condensacao, classe 2K3.

As unidades cont@m componentes sensiveis a eletrostéatica que podem ser danificados
devido ao manuseamento incorreto. O utilizador deve efetuar a sua prépria descarga elet-
rostatica antes de tocar na unidade. Evite o contacto com materiais altamente isolantes,
tais como, tecidos artificiais e peliculas de plastico. Coloque a unidade numa superficie con-
dutora.

Se a embalagem estiver danificada, verifique se existem danos visiveis na unidade. Informe
o expedidor e o fabricante sobre qualquer dano na embalagem ou produto.

5.3.2 Embalagem
A embalagem do AKD2G consiste em cartéo reciclavel com orificios e uma etiqueta no exter-

ior da caixa.

Embalagem Peso total
Modelo (mm) AxLxP (kg)
AKD2G-Sxx-6V03 a 6V12 em processamento 4,2
AKD2G-Sxx-7V03a7V12 em processamento 4,3

| INFORMAGAO | Os conetores acoplados néo sao incluidos na embalagem de uma unidade padréo.

Os conetores acoplados sé&o incluidos quando, juntamente com a unidade, s&o encomenda-
dos acessarios (juntar "-A" ao nUmero do modelo).

5.3.3 Armazenamento
Armazene o AKD2G de acordo com a norma IEC 61800-2 conforme segue:

® Armazene apenas na embalagem reciclavel original do fabricante.
® Armazene a uma altura de empilhamento méaxima igual ou inferior a 8 caixas.
® Armazene apenas dentro do intervalo de temperatura especificado: -25 a +55 °C, taxa de
alteragdo maxima de 20 K/hora, classe 1K4.
® Armazenamento apenas dentro da humidade especificada: 5 a 95% de humidade
relativa, sem condensacéao, classe 1K3.
® Armazene de acordo com os seguintes requisitos de duragao:
- Menos de 1 ano: sem restrigcao.
- Mais de 1 ano: os condensadores tém de ser reformados antes de configurar a unidade
e de a p6r a funcionar. Os procedimentos de reforma s&o descritos na Kollmorgen
Developer Network (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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5.3.4 Instalagao, configuragao e funcionamento normal
As informagdes de instalag&o e configuragéo sao fornecidas neste Guia:

#® |[nstalagdo mecanica (= #101)
#® |[nstalagao elétrica (= # 102)
#® Configuragdo (=» # 103)

Funcionamento normal testado para a classe ambiental 3K3 de acordo com a IEC 61800-2
(=» #98).

O fabricante da maquina define as competéncias de que o utilizador final necessita com base
na avaliagao dos riscos da maquina e descreve os requisitos de funcionamento normal com
base na aplicagao.

5.3.5 Desativando

AVISO Apenas funcionarios profissionais qualificados em engenharia elétrica estao habilitados a
desativar partes do sistema de acionamento.

PERIGO: Tens3o Letal! Ha risco de les&o grave ou morte de choque elétrico ou de arco.

® Desligue a chave principal do armario de distribuic&o.

#® Proteja o sistema contra uma ligagéo inadvertida.

# Bloqueie a chave principal.

# Espere pelo menos 5 minutos depois de desconectar o drive da fonte de alimentagao prin-
cipal.

5.3.6 Manutencgao e limpeza

O dispositivo nao precisa de manutengdo. A abertura do dispositivo anula a garantia. A parte
interna da unidade s6 pode ser limpa pelo fabricante.

AVISO N&o imergir ou pulverizar o dispositivo . Evite a infiltrag&o de liquidos no aparelho.
Para limpar a parte externa do dispositivo:

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").
2. Revestimento: Limpar com isopropanol ou solugéo de limpeza semelhante.
CUIDADO : Facilmente inflamavel! Risco de ferimentos por deflagragéo e incéndio.
® Tenha em atencgdo as indicagbes de seguranga inscritas na embalagem do produto
de limpeza.
® Apds alimpeza, aguarde no minimo 30 minutos antes de voltar a colocar o aparelho
em funcionamento.
3. Grade de protegao do ventilador: Limpar com uma escova seca.

5.3.7 Desinstalando

AVISO A substituicdo de componentes do sistema é de exclusiva responsabilidade de pessoal
especializado, que detenham conhecimentos no dominio da eletrotecnia.

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").

2. Verifique a temperatura.
CUIDADO: Alta temperatura! Risco de pequenas queimaduras. Durante a operag&o, o
dissipador de calor do drive pode atingir temperaturas acima de 80 °C (176 °F). Antes de
tocar no dispositivo, verifique a temperatura e espere até que ela esfrie para menos de
40 °C (104 °F).

3. Remova os conectores. Desconecte a ultima conexao de aterramento potencial.

4. Desmontar: Desaperte os parafusos de fixagao e retire o aparelho.



5.3.8 Reparo
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AVISO A substituigdo de componentes do sistema é da exclusiva responsabilidade de pessoal

especializado, que detenham conhecimentos no dominio da eletrotecnia.

CUIDADO: Inicio Automatico! Durante o procedimento de substituigéo, pode ocorrer uma
combinagao de riscos e multiplos episodios.

# Qualquer trabalho nainstalagéo elétrica deve ser desempenhado apenas por funcionarios
treinados e qualificados, em conformidade com as normas de seguranga no trabalho, e
somente com o uso de equipamento de seguranga individual recomendado.

Substitui¢do o aparelho

S6 o fabricante pode reparar o aparelho. A abertura do aparelho representa a perda da
garantia.

Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").

Desmontar o dispositivo (ver capitulo 5.3.7 "Desinstalando")

Envie o aparelho para o fabricante.

Instale um novo aparelho conforme a descri¢gao que se encontra neste manual.
Coloque o sistema em funcionamento conforme a descrigdo que se encontra neste
manual.

arOdD =

Substituicdo de outras pec¢as do sistema de acionamento

Se for necessario substituir pegas do sistema de acionamento (por exemplo, cabos), pro-
ceda da seguinte forma:

1. Desativar o dispositivo (ver capitulo 5.3.5 "Desativando").
2. Substitua as pecas.
3. Verifique a fixagdo correta das unides de encaixe.
4. Coloque o sistema em funcionamento conforme a descrigao que se encontra neste
manual.
5.3.9 Eliminagao
AVISO Para a eliminagao do aparelho em conformidade com as normas técnicas entre em contacto

com uma entidade certificada que se dedique a reciclagem ou reaproveitamento de com-
ponentes electronicos.

Em conformidade com as orientacdes WEEE-2012/19/EU e similares, o fabricante aceita
devolugdes de dispositivos e acessorios antigos para descarte profissional. Os custos de
envio sao da responsabilidade do remetente.

Sente-se com Kollmorgen em conexao e esclarecer a logistica.

Envie os dispositivos, na embalagem original, para os enderegos do fabricante mostrados na
tabela abaixo.

North America América do Sul

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Jodo Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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5.4 Descricao técnica e dados de carater geral

A AKD2G é uma unidade servo digital com funcionalidade expandida, ideal para tarefas de
acionamento com requisitos de seguranga funcional.

5.4.1 Esquema do numero das pe¢as da unidade
Utilize o esquema do numero das pegas apenas para fins de identificagao do produto.

Acessorios

# Numero de modelo seguido de "-A" (Acessorios)
- Conetores acoplados incluidos na embalagem (= # 97).
# SFA (Smart Feedback Adapter ou adaptador de feedback inteligente)
- O SFA converte os sinais de feedback convencionais num sinal em série com 2 fios.
Médulo do SDB (Safe Dynamic Brake, ou freio dindmico seguro)
- Necessario para utilizagdo do SDB. Quando o SDB esta ativado, o mddulo do freio
dindmico seguro (Médulo SDB) curto-circuita os terminais do motor.
Cabos de motor hibridos
- Cabos de motor com condutores de energia, frenagem e feedback integrados.
Resistores de regeneragao externos
- Resistores de alta poténcia para dissipagéo de energia geradora.

Para mais informagdes sobre acessorios, consulte o Manual de Acessorios regional.
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5.4.2 Embalagem fornecida

[INFORMAGAO |

Quando uma unidade padrao da série AKD2G é entregue, a embalagem da unidade inclui os
seguintes itens:

® AKD2G

® Copiaimpressa do AKD®2G Product Safety Guide .
# DVD com o software de configuragdo do WorkBench.
® FEtiqueta de seguranca do painel

Os conetores acoplados nao sao incluidos na embalagem de uma unidade padrao.

Os conetores acoplados sdo incluidos quando, juntamente com a unidade, sdo encomenda-
dos acessarios (juntar "-A" ao nUmero do modelo). Os conectores de acoplamento X1, X2,
X11, X12, X13, X14, X23, X41 nunca sao entregues com o inversor. Esses conectores cor-
respondentes geralmente fazem parte dos cabos.

Acessorios vendidos separadamente

Os acessorios devem ser encomendados separadamente, caso sejam necessarios. Con-
sulte o seu manual regional de acessorios.

#® Filtros CEM para a tensao da rede elétrica, categorias C2 ou C3.

Resistor de regeneragéo externo.

Kits de conetores

Conector de encaixe do motor

Cabos hibridos, a motor ou de feedback montados estéo disponiveis para todas as
regides.

SFA (Smart Feedback Adapter ou adaptador de feedback inteligente).

Maédulo do SDB (Safe Dynamic Brake, ou freio dindmico seguro).

# Cabo de servigo Ethernet.
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5.4.3 Condigoes ambientais, ventilagao e posicdo de montagem

Armazenamento, trans{ (=» # 93)

porte

Funcionamento nor- | Classe ambiental 3K3, de acordo com a norma IEC 61800-2
mal

Temperatura ambiente
em funcionamento

Com utilizag&o de resistor de regeneragéo interno:

# (0a+40 °C em condigbes nominais
® +40a+60 °C com redugao de corrente de 3% por Kelvin

Sem utilizagao de resistor de regeneragéo interno:

# (0a+50 °C em condigbes nominais
® +50a+60 °C com reducgdo de corrente de 2% por Kelvin

Humidade em fun-
cionamento

Humidade relativa de 5 a 85%, sem condensagéo, |IEC 61800-2
classe 3K3

Altitude do local

® Até 1000 m acima do nivel médio do mar (AMSL): sem
restricdo

# 1000 a 2000 m AMSL: redugéo de corrente de 1,5%/100 m

#® Altitude maxima: 2000 m AMSL

Nivel de poluigao

Nivel de poluigédo 2, segundo a norma IEC 60664-1

Vibragao

Classe 3M1 de acordo com a norma |[EC 61800-2

Choque

Classe L de acordo com a norma IEC 61800-2

Protecao da unidade

IP 20 de acordo com a norma I[EC 60529

Imunidade CEM da

Aumento da imunidade de acordo com a norma EN 61800-5-2

unidade

Montagem Posigao vertical, num quadro com protegcao de, no minimo, IP 54
Tamanho minimo do gabinete (LxAxP): 406 x 406 x 254 mm

Ventilagao Ventilador incorporado em todas as variantes da unidade

AVISO

A unidade desliga-se se ocorrerem temperaturas exces-
sivamente elevadas no quadro de comando. Certifique-se de que
¢é disponibilizada ventilag&o forgada suficiente dentro do quadro
de comando.
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5.4.4 Dados Mecanicos

[INFORMACAO | Dados Mecénicos (= # 171).

5.4.5 Dados elétricos

| INFORMAGAOQ | Dados elétricos (= #172)

5.4.6 Visor, botoes B1/2, interruptores rotativos $1/2

AKD2G com Opcao de seguranga 1 AKD2G com Opgao de seguranga 2 ou 3

Visor

O visor LCD dispde de varios ecras, nos quais € possivel navegar premindo os botbes B1 ou
B2. O estado atual do eixo é representado por cores diferentes.

Botoes B1/B2

Se o botéo for premido brevemente, é apresentada a agédo que corresponde ao simbolo
apresentado diretamente por cima do bot&o. No painel de controlo, por exemplo,

#® premir brevemente B1 faz com que seja apresentado o sistema de menus e
#® premir brevemente B2 faz com que seja apresentado um ecra de ajuda.

#® Premir durante mais tempo (mais de 2 segundos) B2 faz com que seja apresentado o
ecra anterior.

Interruptores rotativos S1/S2

A AKD2G com opgéo de seguranca funcional 2 ou 3 disponibiliza dois interruptores rotativos
para definicdo do ID Seguro. O SafelD é calculado com base na configuragéo dos inter-
ruptores rotativos: SafelD =10+ S1+ S2
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5.4.7 Mensagens de falha e de aviso

Os Cadigos de falha e os Cédigos de aviso utilizam o mesmo esquema de quatro digitos "G
G X X", em que GG é um cédigo de grupo de dois digitos, e XX é um ID de dois digitos. Nave-
gue com B1/B2 até ao ecra da Falha, para ver uma breve descri¢céo da falha ou do aviso.

AVISO Elimine erros e falhas em conformidade com as regras de seguranga no trabalho. A res-

olugao de problemas sé deve ser efetuada por funcionarios qualificados e com a devida
formacao.

[INFORMAGAO

\ Podera encontrar mais informagdes acerca de mensagens de falha, sua resolugao e elim-
inac&o na ajuda online do WorkBench e em KDN.

5.5 Seguranca Funcional

AVISO

Existem trés niveis opcionais de Implementacao de Seguranga Funcional para a AKD2G:

® Opcdo FS1: STO; SIL2 PLd, ativagéo por Entrada/Saida

® Opcao FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, ativagao por Entrada/Saida ou
FSoE

#® Opcdo FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI, SLP,
SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, ativagao por Entrada/Saida ou FSoE

A classificagéo de Seguranga Funcional resultante (nivel SIL e/ou PL) tem de ser calculada
de forma transversal no sistema da unidade. E possivel atingir as propriedades de seguranga
indicadas pela Kollmorgen se forem utilizados os componentes Kollmorgen. Consulte o

AKD 2G-S Installation Manual correspondente para obter mais informagdes sobre a opgéo de
segurancga funcional instalada.

A parametrizagao das fungdes de seguranga so devera ser feita por funcionarios com a form-
acao apropriada. O nivel de experiéncia desses funcionarios devera ser apropriado para o
nivel de complexidade e integridade da seguranga do sistema da unidade.

A\ ATENCAO | Tenso elétrica elevada!

Risco de choque elétrico! As fungdes de seguranga ndo proporcionam separagao elétrica da
saida de corrente. Se for necessario aceder manualmente aos terminais de alimentacao,
® desligue a unidade da rede elétrica,

® ¢ tenhaem consideragdo o tempo de descarga do link DC-Bus.
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5.6 Instalagcao mecanica

[INFORMAGAO |

AVISO

AVISO

AVISO

Para mais informagdes sobre dimensdes e montagem do quadro, consulte (=» # 171).

A\ ATENGAO | Nivel de tenséo de CEM alto!

Risco de choque elétrico se a unidade (ou o motor) ndo tiver uma ligagéo a terra CEM.

® N3o utilizar placas de montagem (por ex. ndo condutoras) pintadas.

® Siga as sugestdes dadas no capitulo "Recommendations for EMI noise reduction”
(Recomendagdes de redugao de ruido de EMI) no Installation Manual

Proteja a unidade contra esforgos nao permitidos. Em particular, ndo permita que quaisquer
componentes desenvolvam dobras ou que quaisquer distancias de isolamento sejam altera-
das durante o transporte e manuseamento. Evite o contacto com contactos e componentes
eletronicos.

A unidade ira desligar-se automaticamente em caso de sobreaquecimento. Certifique-se de
que existe um nivel adequado de ar filtrado e frio no fundo do quadro de comando ou, entéo,
utilize um comutador de calor.

N&o monte dispositivos que produzam campos magnéticos diretamente ao lado da unidade.
Campos magnéticos fortes podem afetar diretamente os componentes intermnos. Instale os
dispositivos que produzem campos magnéticos a alguma distancia das unidades e/ou pro-
teja os campos magnéticos.

Guia para a instalagdo mecénica

As seguintes ferramentas sao necessarias (no minimo) para instalar o AKD2G; a sua
instalagdo em especifico podera necessitar de ferramentas adicionais:

® Parafusos de cabeca cilindrica com sextavado interno M5 (ISO 4762)
® Chave Allen com caboem T de 4 mm

# N.°2chaves de parafusos Phillips

# Chave de fendas pequena

As dimensdes e as posigdes dos orificios de montagem dependem da variante da unidade
(= #171).

Instale a unidade da seguinte forma:

1. Prepare olocal.
Monte a unidade num quadro de comando fechado, respeitando as condigées ambientais
(=» #15) . Olocal deve estar livre de materiais corrosivos ou condutores. Para saber qual
€ a posi¢ao de montagem no quadro, consulte (= #171).

2. Verifique a ventilag&o.
Verifique se a ventilagao da unidade esta desimpedida e mantenha-a a temperatura ambi-
ente permitida (=» # 15). Mantenha 50 mm de espaco desobstruido acima e abaixo da
unidade.

3. Verifique o sistema de refrigeragao.
Se forem utilizados sistemas de refrigeragéo no quadro de comando, posicione o sis-
tema de refrigeracdo de modo a que a dgua da condensagao néo pingue sobre a unidade
ou sobre os dispositivos periféricos.

4. Instale a unidade.
Monte a unidade na placa de montagem condutora e com ligag&o a terra do quadro.

5. Ligue a unidade a terra.
Para mais informacdes sobre blindagem e ligagcao a terra em conformidade com a CEM,
consulte o Installation Manual. Efetue a ligag&o a terra da placa de montagem, da caixa
do motor e do CNC-GND do sistema de controlo, bem como da tensao de alimentagao
de24V CC.
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5.7 Instalagao elétrica

[INFORMAGAO |

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

Descricdo geral da posi¢ao dos conetores e das ligagdes elétricas (= # 177), distribuicao
dos pinos no conetor (=» # 183)

Apenas os funcionarios profissionais qualificados em engenharia elétrica podem instalar a
unidade. Fios de cor verde com uma ou mais riscas amarelas ndo devem ser utilizados a
nao ser para as ligagdes elétricas de terra de protegao (TP).

A\ PERIGO | Alta tensao até 900 V!

Ha um risco de les&o grave ou morte por choque elétrico ou por arco. Os capacitores podem
ter tensdes perigosas presentes até 5 minutos depois da fonte de alimentagéo estar des-
ligada. Conexdes de poténcia e controle podem estar ativas, mesmo que o motor ndo esteja
em rotagao.
® Somente instale ou ligue o equipamento quando desligado.
® Certifigue-se de que o painél esteja desconectado com seguranga (por exemplo, com
um lock-out e sinais de aviso).
® Nuncaremova conexdes elétricas quando o drive ainda estiver ativo.
® Espere pelo menos 5 minutos depois de desconectar o drive da fonte de alimentagcéo
principal, antes de tocar nas segbes do equipamento ativas ou desfazer quaisquer con-
exdes.
#® Para ter certeza, mega a tensdo no link de barramento CC e espere até que a tensédo
estejaabaixode 50 V.

A tensao de rede errada, um motor inapropriado ou ligagées elétricas erradas irdo danificar a
unidade. Verifique a combinag¢ao de unidade e motor. Compare a tensao nominal com a cor-
rente das unidades.

Os fusiveis da eletricidade da rede, poténcia légica e resistor de regeneragéo tém de ser
instalados pelo utilizador, com os valores mais adequados (=» # 182). Fusiveis externos
excessivamente altos irdo colocar em perigo os cabos e dispositivos. Para obter sugestées
de utilizag&o de disjuntores diferenciais residuais (DR), consulte o Installation Manual.

O estado da unidade devera ser monitorizado pelo PLC para reconhecer situagoes criticas.
Recomendamos que sejam feitas as ligagbes elétricas do contacto de relé pronto a fun-
cionar em série no circuito de desligagdo de emergéncia da instalag&o. O circuito de des-
ligacao de emergéncia tem de acionar o contactor de alimentagé&o.

Como a corrente de fuga para TP tem mais de 3,5 mA, em conformidade com a IEC61800-
5-1. aligagéo a TP tem de ser duplicada ou tem de ser utilizado um cabo de ligagdo com
uma secgao transversal >10 mm?2. Utilize o terminal de TP e os parafusos de TP para
cumprir este requisito.

Guia para a instalagao elétrica
Instale o sistema elétrico da unidade da seguinte forma:

1. Selecione os cabos de acordo com a norma IEC 60204 .
Instale a blindagem e efetue a ligagao a terra da unidade.
Para obter mais informagdes sobre blindagem e ligagao a terra em conformidade com a
CEM, consulte o Installation Manual. Efetue a ligagao a terra da placa de montagem, da
caixa do motor e do CNC-GND do sistema de controlo.

3. Efetue aligagao elétrica da unidade e dos conetores.
- Cumpra as "Recommendations for EMI noise reduction" (Recomendagdes de redugéo

de ruido de EMI): consulte o Installation Manual

- Ligue toda a interface de acordo com as distribuigbes dos pinos do conetor.

4. Compare as ligagdes elétricas no esquema de ligagdes e as distribuigdes dos pinos do
conetor.
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5.8 Configuragao

[INFORMAGAO |

AVISO

AVISO

® Para obter mais informagdes sobre a parametriza¢ao da seguranga funcional, consulte o
AKD2G-SInstallation Manual e a WorkBench Ajuda Online.

® Para obter os parametros de programagao e comportamento do ciclo de controlo, con-
sulte a ajuda online do WorkBench.

® A configuragéo do bus de campo é descrita no manual correspondente, no DVD.

Apenas o pessoal profissional com um conhecimento abrangente dos campos de engen-
haria elétrica e tecnologia de acionamento pode testar e configurar a unidade.

A PERIGO | Tensio letal!

Harisco de choque elétrico. As partes energizadas do dispositivo apresentam perigo letal.

#® Medidas de protegao integradas, como isolamento ou blindagem, n&o devem ser removi-
das.

#® Todo o trabalho na instalagdo elétrica deve ser desempenhado apenas por funcionarios
treinados e qualificados, em conformidade com as normas de seguranga no trabalho, e
somente com as fontes principais desligadas, sem risco de reiniciar.

A ADVERTENCIA| Inicio automatico!

Risco de morte ou ferimento sério a humanos trabalhando na maquina. O drive pode rein-

icializar automaticamente depois de ligar, queda de tens&o ou interrupgéo da tensao de ali-

mentagao, dependendo da configuragdo de parametro. Se o parametro

AXIS#.ENDEFAULT for configurado como 1,

® coloque um aviso na maquina ("ATENCAO: Inicio automético possivel" ou similar) e

® garanta, que ligar ndo seja possivel, enquanto humanos estejam em uma area perigosa
da maquina.

A\ CUIDADO | Alta temperatura!

Risco de queimaduras leves. O dissipador de calor do drive pode atingir temperaturas de até
80 °C quando em operagao.

#® Antes de manusear o drive, verifique a temperatura do dissipador.

® Aguarde até que o dissipador de calor esfrie para 40 °C.

Se a unidade ficar armazenada durante mais do que 1 ano, € necessario reformar os con-
densadores no circuito do link DC-Bus. Os procedimentos de reforma s&o descritos na Koll-
morgen Developer Network (Forming).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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Endereco MAC
O endereco MAC exclusivo é predefinido pelo fabricante (consulte a placa de identificag&o).

Endereco IP de servigo
A porta de servigo X20 da AKD2G suporta auto-IP, DHCP e enderegamento de IP estatico.

A unidade é entregue com o endereco IP 0.0.0.0. Dependendo da ligagao (switch ou PC) o
mecanismo de DHCP ou de IP automatico atribui um enderego IP exclusivo.

O WorkBench utiliza o endereco IP para detetar dispositivos AKD2G na LAN e iniciar a comu-
nicagdo. Com o WorkBench é possivel definir um endereco IP estatico para a unidade
(palavra-chave IP.ADDRESS).

Endereco do n6 EtherCAT
O endereco do n6 EtherCAT é definido automaticamente pelo master da rede EtherCAT.

Endere¢o do n6 CAN

Defina um ID de né CAN para a unidade em WorkBench (palavra-chave
CANBUS.NODEID).

SafelD (ID de seguranga)
O SafelD é calculado com base na configuragdo dos comutadores rotativos:
SafelD =10+ S1+ S2

Endereco FSoE
O endereco exclusivo do FSoE para cada eixo € derivado do conjunto SafelD.

Endereco FSoE para o eixo 1 = SafelD « 100 + 1
Endereco FSoE para o eixo 2 = SafelD « 100 + 2
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5.9 Resolucgao de problemas

Os problemas da unidade ocorrem por diversas razdes, dependendo das condi¢des da sua instalagdo. As cau-
sas de falhas em sistemas multiaxiais podem ser particularmente complexas. Se nao for capaz de resolver uma
falha ou outro problema seguindo as orientagdes para a resolugéo de problemas apresentadas abaixo, o apoio ao
cliente podera oferecer-lhe mais assisténcia.

Elimine erros e falhas em conformidade com as regras de seguranga no trabalho. A res-
olugao de problemas sé deve ser efetuada por funcionarios qualificados e com a devida
formacao.

| INFORMACAO | Podera encontrar mais detalhes sobre a remocéo de falhas na ajuda online doWorkBench e
em KDN.

Problema Causas possiveis Resolugao
Mensagem HMI: | 1. utilizagdo do cabo errado, o cabo foi ligado | 1. ligue o cabo as tomadas corretas da
Falha de comu- na posic¢ao errada na unidade ou no PC unidade e do PC
nicacao 2. foi escolhida a interface do PC errada 2. selecione a interface correta
A unidade ndo é 1. AHW Enable (Ativagdo de HW) foi con- |1. ligue a HW Enable a entrada sele-
ativada figurada mas nao foram feitas ligagoes cionada
elétricas 2. Aplique 24V a HW Enable e selecione
2. Né&o esta definida HW ou SW Enable SW Enable em WorkBench/bus de
(Ativacdo de HW ou SW) campo
O motorndoroda |1. aunidade ndo foi ativada 1. aplicagao de sinal ENABLE (Ativar)
2. aativagao do software nao foi definida 2. definir ativagao do software
3. quebra em cabo setpoint 3. verificar cabo setpoint
4. troca nas fases do motor 4. corrigir a sequéncia da fase do motor
5. freio ndo libertado 5. verificar o controlo do freio
6. aunidade esta bloqueada mecanicamente |6. verificar a mecéanica
7. n.° do polo do motor definido incor- 7. definiron.° do polo do motor
retamente 8. configurar o feedback corretamente
8. feedback configurado incorretamente
O motor oscila 1. ganho demasiado alto (velocidade) 1. reduza AXIS#.VL.KP (velocidade)
2. blindagem do cabo de feedback quebrada |2. substitua o cabo de feedback
3. AGND sem ligagéo 3. junte AGND a CNC-GND

A unidade 1. definicdo de Irms / Ipeak demas. baixa 1. verifique as dimensbes motor/system

apresenta 2. foram aplicados limites de corrente ou velo{ 2. verifique se AXIS#.IL.LIMITN/P,

0 seguinte erro cidade AXIS#.VL.LIMITN/P ndo estéo a limitar

3. rampa de aceleracao/desaceleracao a unidade
demasiado longa 3. reduza AXIS#.ACC/AXIS#.DEC

Sobreaquecimento| 1. motor a funcionar acima da classificagdo |1. verifique as dimensdes motor/system

do motor 2. as definicdes da corrente do motorestdo |2. verifique se os valores de corrente con-

incorretas tinua e de pico do motor foram defin-
idos corretamente
Unidade demasi- |1. AXIS#.VL.Kp (velocida) demas. baixo 1. aumente AXIS#.VL.KP (velocidade)

ado lenta 2. AXIS#.VL.Ki (velocida) demas. baixo 2. aumente AXIS#.VL.KI (velocidade)
3. definicao de filtros demasiado alta 3. consulte a documentagao acerca da
redugao da filtragem (AXIS#.VL.AR*)
A unidade funciona| 1. AXIS#.VL.Kp (velocida) demas. alto 1. reduza AXIS#.VL.KP (velocida)
com dificuldade 2. AXIS#.VL.Ki (velocida) demas. alto 2. reduza AXIS#.VL.KI (velocida)
3. definicao de filtros demasiado baixa 3. consulte a documentagao acerca do

aumento da filtragem (AXIS#.VL.AR*)
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6.1 General

[INFORMACION]|

AVISO
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En esta guia se presenta informacion relevante sobre la instalacion y puesta en fun-
cionamiento seguras de la serie AKD®2G de los sistemas digitales con asistencia a la segur-
idad funcional. Esta guia es valida para el sistema de eje tinico AKD®2G o de eje doble con
tension de corriente de entre 110V y 240V o entre 240V y 480 V.

#® Fases de salida: Corriente nominalde 3A, 6 A, 12A

Opciones de programabilidad: Sistema base o sistema indexador de posicién

Opciones de conectividad: analdgica, CANopen, EtherCAT

Opciones de E/S: E/S ampliada (X22), 22 retroalimentacion y EEO (X23)

Opciones de seguridad funcional:

- opcion de seguridad FS1 con STO; SIL2 PLd o

- opcion de seguridad FS2 con STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLeo

- opcioén de seguridad FS3 con STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI,
SLA, SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

Para obtener informacion completa, consulte documentos Kollmorgen adicionales sobre las
series AKD2G de los sistemas:

#® Manual de instalacion (formato PDF):
En este manual se proporcionan instrucciones para la instalacion y configuracion del sis-
tema.

® Manual de accesorios (formato PDF):
Proporciona informacién para accesorios como cables y resistores de regeneracion util-
izados con AKD2G. También hay disponibles variantes regionales de este manual.

® Comunicacion BUS CAN (formato PDF):
Describe como utilizar el sistema en aplicaciones CANopen.

® Comunicacion EtherCAT (formato PDF):
Describe como utilizar el sistema en aplicaciones EtherCAT.

® WorkBench Ayuda en linea de (formato HTMLS5):
Describe como utilizar el sistema en aplicaciones comunes. También incluye consejos
para maximizar el rendimiento de su sistema con el AKD2G. La ayuda en linea incluye la
Guia de referencia de comandos y parametros, que muestra informacién sobre los para-
metros y comandos que se emplean para programar el AKD2G.

Sistemas Beta:

® Aprobaciones (CE, seguridad funcional, UL) pendientes.
® Todos los documentos estan en version preliminar.

Estos documentos pueden encontrarse en el DVD del paquete del sistema. Puede descargar
todos los documentos del sitio web de Kollmorgen www.kollmorgen.com.

6.1.1 Notas para la edicidn impresa (version en papel)

[INFORMACION]|

Con cada producto, se incluye una version impresa del manual.
Por razones ecologicas, se redujo el tamafo del documento y se
imprimié en DIN AS.

Si experimenta dificultades para leer el tamario de la fuente de la
version impresa reducida, puede imprimir y usar la version en
PDF en formato 1:1 DIN A4. Puede encontrar la version en PDF

en el DVD que acompana el producto y en el sitio web de Koll-
morgen.
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6.1.2 Simbolos utilizados

Symbol Indication

Indica una situacién de peligro que, si no se evita, puede oca-
A\ PELIGRO . :
sionar lesiones graves o la muerte.

Indica una situacién de peligro que, si no se evita, podria oca-
sionar lesiones graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacién de peligro que, si no se evita, podria oca-
sionar lesiones leves a moderadas.

Indica una situacién que, si no se evita, podria ocasionar
AVISO dafios a la propiedad.

Este no es un simbolo de seguridad.

| INFORMACION | Este simbolo indica notas importantes.

A\ ATENCION

Advertencia de peligro (general). En el texto de aviso que
aparece al lado se especifica el tipo de peligro.

Advertencia de peligro por electricidad y sus efectos.

Peligro por superficie caliente.

Advertencia de las cargas suspendidas.

Advertencia de las reinicio automatico.
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6.1.3 Abreviaturas usadas

Abreviatura Significado

(=» #53) "ver pagina 53" de este documento

Q Ohmios

A#, AXIS# | A# o AXIS# son marcadores de posicion del nimero del eje. Se utiliza con
palabras clave o nombres de senal

AGND Conexion a masa analdgica

AMSL Sobre el nivel medio del mar

Eje Depende del contexto, una fase de salida AKD2G o un eje de carga del sis-
tema de movimiento completo.

CAT Categoria

CE Comunidad Europea

COM Interfaz de serie de un ordenador personal

DGND Conexion a masa digital

EEPROM Memoria programable borrable eléctricamente

EEO Salida del codificador emulada

CEM Compatibilidad electromagnética

EMF Fuerza electromagnética

F-SMA Conector del cable de fibra 6ptica de acuerdo con IEC 60874-2

FSoE A prueba de errores a través de EtherCAT

KAS Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE Software de configuracion (entorno de desarrollo integrado Kollmorgen Auto-
mation Suite)

KDN Red de desarrolladores de Kollmorgen

LED Diodo emisor de luz

LSB Byte menos significativo (o bit)

MSB Byte mas significativo (o bit)

NI Impulso cero

OSsD Dispositivo de conmutacién de sefial de salida

PC Ordenador personal

PE Proteccion a tierra

PELV Tension extremadamente baja de proteccion

PLC Control l6gico programable

PWM Modulacién por ancho de pulsos

RAM Memoria de acceso aleatorio (memoria volatil)

RFreno/RB Resistor de regeneracion (también denominado resistor de freno)

RBext Resistor de regeneracion externo

RBint Resistor de regeneracion interno

RCD Dispositivo de corriente residual

RES Transductor

S1 Funcionamiento continuo

V AC Voltios, corriente alterna

VCC Voltios, corriente continua
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6.2 Seguridad del producto

6.2.1 Debe prestar atencion a las siguientes indicaciones

iSe necesita personal especializado!

Las operaciones de transporte, instalacion, puesta en funcionamiento y mantenimiento sélo
podran ser realizadas por personal cualificado. Por personal cualificado se entiende las per-
sonas que estan familiarizadas con el transporte, la instalacion,la puesta en funcionamiento
y el manejo del producto.

#® Transporte, almacenamiento, desembalaje: solo personal con conocimientos en el
manejo de componentes con sensibilidad electrostatica.

#® |[nstalacién mecanica: solo personal con experiencia en mecanica.

#® |[nstalacion eléctrica: solo personal con experiencia en electrotécnica.

# Pruebas basicas: solamente personal apto con conocimientos de ingenieria eléctrica 'y
tecnologia de la unidad.

El personal apto debe conocer y observar las normas ISO 12100, IEC 60364 y IEC 60664 y
regulaciones nacionales sobre prevencién de accidentes.

ijLea la documentacion!

Antes del montaje y de la puesta en funcionamiento, lea detenidamente la presente doc-
umentacion. La manipulacion incorrecta del dispositivo puede provocar dafos personales o
materiales. Por este motivo, el operador debe asegurarse de que todas las personas que
vayan a realizar trabajos en el dispositivo hayan leido y comprendido.

ijCompruebe la revision del hardware!

Compruebe el nimero de revisién del hardware del producto (consulte la etiqueta del pro-
ducto). Este nimero es el enlace entre el producto y el manual, y debe coincidir con el
numero de revision de hardware de la cubierta del manual.

iPreste atencion a los datos técnicos!

La conservacion de los datos técnicos y los referentes a las condiciones de conexion (placa
de identificaciéon y documentacion) es obligatoria. Si se sobrepasan los valores de tension
admisible o actual, pueden danarse los dispositivos. Un motor inapropiado o un cableado
incorrecto provocara dafos en los componentes del sistema. Compruebe la combinacién del
sistemay del motor. Compare la corriente y la tension nominal de las unidades.

iRealice una valoracién de los riesgos!

El fabricante de la maquina debe elaborar una evaluacién de riesgos de la maquina y tomar
las medidas apropiadas para garantizar que los movimientos imprevistos no ocasionen
lesiones al personal ni dafios materiales.

iReinicio automatico!

La unidad puede reiniciarse automaticamente tras encenderse, experimentar una caida de
tensioén o sufrir una interrupcion en la alimentacion en funcién de los ajustes de los para-
metros. El personal que manipule la maquina puede sufrir lesiones graves o incluso mortales.
Si el parametro AXIS#.ENDEFAULT esta fijado en 1, coloque una sefal de advertenciaen la
maquina (Advertencia: reinicio automatico al encender) y asegurese de que no pueda encend-
erse si hay alguien dentro de la zona de riesgo de la maquina. En caso de utilizar un dis-
positivo de proteccidn contra bajas tensiones, debera cumplir lo estipulado en la norma EN
60204-1.
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iTenga cuidado con los componentes sensibles a la electricidad electrostatica!

Las unidades contienen componentes sensibles a la electrostatica que pueden dafarse por
causa de la manipulacion incorrecta. Descargue la electricidad electroestatica de su cuerpo
antes de tocar la unidad. Evite el contacto con materiales altamente aislantes (tejidos arti-
ficiales, pelicula de plastico, etc.). Ubique la unidad en una superficie conductiva.

iSuperficie caliente!

Durante el funcionamiento, los motores pueden tener superficies calientes segun la clase de
proteccion. Riesgo de quemaduras! La temperatura de las superficies puede alcanzar 80°C.
Mida la temperatura 'y, antes de tocar el motor, espere hasta que se haya enfriado a 40°C.

jToma de tierra!

Es importante que se asegure de que la unidad esta conectada a tierra a través de la barra
colectora PE (tierra de proteccién) del armario de distribucion. Riesgo de descargas eléc-
tricas. Sin una conexion a tierra de baja resistencia, no se puede garantizar la proteccion per-
sonal.

jCorriente de fuga!

Ya que la corriente de fuga a PE es superior a 3,5 mA, de acuerdo con la norma IEC61800-5-
1, debe duplicarse la conexién PE o debe utilizarse un cable de conexion con una seccién
transversal mayor de 10 mm?. Es posible que las medidas varien de acuerdo con los
estandares regionales.

jAltas tensiones!

El equipo genera tensiones eléctricas elevadas de hasta 900 V. Las partes activas del dis-
positivo conllevan un peligro mortal. No abra ni toque el equipo durante el funcionamiento.
Mantenga todas las cubiertas y puertas del armario de distribucion cerradas. Las medidas
de proteccion integradas, como el aislamiento o el blindaje, no deben retirarse. Solo el per-
sonal formado y cualificado puede trabajar en la instalacion eléctrica, de acuerdo con las
regulaciones sobre seguridad en el trabajo y unicamente con el suministro de electricidad
cortado y asegurado contra reinicios.

No manipule nunca las conexiones eléctricas del sistema cuando se encuentren bajo
tension. Existe peligro de que se produzca un arco eléctrico con dafios en los contactos y
lesiones personales. Espere porlo menos 5 minutos después de desconectar la unidad del
suministro principal de corriente antes de tocar partes del equipo conductoras (por ejemplo,
contactos) o de retirar cualquier conexion.

Mida siempre la tensién en la conexién del bus de CC y espere a que la tensién sea inferior a
50 V antes de manipular los componentes.

Seguridad funcional.

El usuario debe llevar a cabo la evaluacion de las funciones de seguridad de acuerdo con las
normas EN 13849 o EN 62061.

jAislamiento reforzado!

Los sensores térmicos, los frenos de parada del motor y los sistemas de retroalimentacion
integrados en el motor conectado deben disponer de un aislamiento reforzado (de acuerdo
con la norma IEC61800-5-1) para los componentes del sistema con tensién de alimentacion,
segun la tensién de prueba necesaria para la aplicacion. Todos los componentes de Koll-
morgen cumplen estos requisitos.

iNo modifique nunca la unidad!

No esta permitido modificar el hardware del servoamplificador sin permiso del fabricante.
Abrir la carcasa provoca la pérdida de la garantia.
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6.2.2 Usar segun las indicaciones

AVISO

AVISO

Los sistemas AKD2G estan disefiados exclusivamente para controlar servomotores sin-
cronos adecuados con un control de par, velocidad y/o posicién de bucle cerrado.

Los AKD2G son componentes integrados en plantas eléctricas o en maquinas y que solo se
pueden usar como componentes integrales de dichas plantas o maquinas. El fabricante de la
maquina usada con un sistema debe generar una evaluacion de riesgos de la maquina.
Cuando los sistemas estan integrados en maquinas o plantas, el sistema no debera util-
izarse hasta que se haya determinado que la maquina cumple los requisitos de las directivas
regionales.

Armario de distribucion y cableado

Los sistemas solo se deben usar en un armario de distribucién cerrado adecuado a las con-
diciones ambientales (= # 119). Para mantener la temperatura del armario de distribucion
por debajo de 40 °C (o por debajo de 60 ° C cuando funciona con reduccién de corriente),
puede ser necesario ventilar o enfriar.

Para el cableado use solamente conductores de cobre. Las secciones transversales del con-
ductor se pueden obtener en el estandar IEC 60204 (de manera alternativa para las sec-
ciones AWG: Tabla NEC 310-16, columna de 75 °C).

Fuente de alimentacion

Los sistemas pueden abastecerse con redes de suministro industriales de fases 1,203 ode
CC.

Los sistemas de la serie AKD2G pueden suministrarse del modo siguiente:

® AKD2G-Sxx-6Vxx:
Redes de suministro industrial de fases 1, 2 0 3 (no superior a una corriente nominal
simétrica de 10 kA a 120V y 240 V) o suministro de CC.

® AKD2G-Sxx-7Vxx:
Redes de suministro industrial de 3 fases (no superior a una corriente nominal simétrica
de42kA a240V, 400V y 480 V) o suministro de CC.

Es posible realizar la conexién a otros tipos de tensiones de redes de suministro con un trans-
formador de aislamiento adicional.

Las sobretensiones repetidas entre fases (L1, L2, L3) y el alojamiento del sistema no deben
superar los 1000 V. De acuerdo con la norma IEC 61800, los picos de tensién (< 50 us) entre
fases no deben superar los 1000 V. Los picos de tension (< 50 ys) entre una fase y el alo-
jamiento no deben superar los 2000 V.

Las medidas del filtro EMC para AKD2G-Sxx-6Vxx debe implementarlas el usuario.

Tensiéon nominal del motor

La tensién nominal de los motores debe ser al menos tan elevada como la tension de la con-
exion del bus de CC dividida entre V2 producida por el sistema (U ppiotor>=Ucc/V2).

Seguridad funcional

Unidades Beta:
Las funciones de seguridad no estan aprobadas ni certificadas todavia. No utilice esta fun-
cionalidad en aplicaciones con solicitud de seguridad funcional hasta nuevo aviso.

® lared alaque esta conectada el sistema debe protegerse de acuerdo con los requisitos
de seguridad de tecnologia de la informacion mas vanguardistas.

® | os especialistas en Tl de los usuarios deberan analizar si se deben aplicar mas requis-
itos de seguridad para garantizar la seguridad funcional.

Consulte el capitulo "Usar segun las indicaciones" de la seccion Seguridad funcional antes
de utilizar la funcionalidad de seguridad.
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6.2.3 Uso prohibido

No esta previsto ningun otro uso que el indicado en el capitulo "Usar segun las indic-
aciones", que podria provocar lesiones personales o dafos en el equipo. El sistema no
puede usarse con una maquina que no cumpla las directivas o los estandares nacionales per-
tinentes. También esta prohibido el uso del sistema en los siguientes entornos:

#® Jreas potencialmente explosivas

#® entornos con acidos conductores corrosivos y/o eléctricos, soluciones alcalinas, aceites,
vapores, polvo

# barcos o aplicaciones maritimas

AVISO El sistema no debe conectarse directamente a Internet. Silared a la que esta conectada el
sistema no esta protegida de acuerdo con los requisitos de seguridad de tecnologia de la
informacién mas vanguardistas, esto podria constituir un riesgo para la seguridad funcional.

6.2.4 Etiquetas de notas de advertencia

6.2.4.1 Las notas deben colocarse sobre el producto

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.

Traduccién:
Espere 5 minutos
tras desconectar la alimentacion
antes de realizar una reparacion.

6.2.4.2 Etiqueta adhesiva en el paquete

AVISO Siga las instrucciones dadas en las etiquetas adhesivas en el paquete.
Si hay una etiqueta de nota de advertencia dafiada, debera sustituirse inmediatamente.
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6.3 Manipulacién del ciclo de vida del producto

6.3.1 Transporte
Transporte el AKD2G de acuerdo con IEC 61800-2 tal y como se indica a continuacion:

#® Transportelo solamente por personal cualificado en el embalaje reciclable original del fab-
ricante.

® AVISO: Evite choques durante el transporte.

# Vibracién/Choque: AKD2G esta probado para la clase medioambiental 2M1 de IEC
60721-3-2.

#® Almacénelo a una altura de apilado maxima de 8 cajas o inferior (consulte "Alma-
cenamiento” (= # 114))

# Realice el transporte solamente dentro de los rangos de temperatura especificados:
-25a+70 °C, tasa de cambio max. 20 K/hora, clase 2K3.

#® Realice el transporte solamente a la humedad especificada:
max. 95 % de humedad relativa a +40 °C, sin condensacion, clase 2K3.

Los sistemas contienen componentes sensibles a la electricidad electrostatica que pueden
resultar dafnados si no se manejan correctamente. Descarguese electrostaticamente antes
de tocar el sistema. Evite el contacto con materiales altamente aislantes como, por ejem-
plo, tejidos artificiales y peliculas de plastico. Coloque el sistema sobre una superficie con-
ductora.

Si el embalaje esta danado, compruebe si la unidad tiene dafios visibles. Informe al trans-
portista y al fabricante de cualquier dafio en el embalaje o en el producto.

6.3.2 Embalaje

El embalaje del AKD2G esta hecho de cartén reciclable con encartes y una etiquetaenla
parte exterior de la caja.

LT Peso total
(mm) altura x ancho (ka)
x longitud
AKD2G-Sxx-6V03 a 6V12 en curso 4,2
AKD2G-Sxx-7V03a7V12 en curso 4,3

|INFORMACION| Los conectores correspondientes no se incluyen en el paquete de un sistema estandar.

Los conectores correspondientes se incluyen cuando se pide el sistema con accesorios
(afiada “-A” al numero del modelo).

6.3.3 Almacenamiento
Almacene el AKD2G de acuerdo con IEC 61800-2 tal y como se indica a continuacion:

#® Almacénelo solamente en el embalaje reciclable original del fabricante.
#® Almacénelo a una altura de apilado maxima de 8 cajas o inferior.
#® Almacénelo solo dentro de los rangos de temperatura especificados: -25 a +55 °C, rango
de cambio max. 20 K/hora, clase 1K4.
#® Almaceénelo solo a la humedad especificada: 5 a 95 % de humedad relativa, sin con-
densacion, clase 1K3.
#® Almacénelo de acuerdo con los siguientes requisitos de duracién:
- Menos de 1 afio: sin restricciones.
- Mas de 1 afio: es necesario modificar los condensadores antes de configurary utilizar
el sistema. Los procedimientos de modificacion se describen en la red de desar-
rolladores de Kollmorgen (Formacién).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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6.3.4 Instalacién, configuracion, funcionamiento normal
En esta guia se facilita informacion acerca de la instalacion y la configuracion:

® |[nstalacion mecanica (= # 122)
#® |[nstalacion eléctrica (= #123)
#® Configuracion (= # 124)

Funcionamiento normal probado para la clase medioambiental 3K3 de acuerdo con la norma
IEC 61800-2 (= #119).

El fabricante de la maquina define los conocimientos de usuario necesarios en funcion de la
evaluacion del riesgo para la maquina y describe los requisitos para el funcionamiento normal
en funcion de la aplicacion.

6.3.5 Desmantelamiento

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede desmantelar piezas
del sistema.

PELIGRO: jVoltaje letal! Existe el riesgo de lesiones graves o mortales debido a choque
eléctrico o arco eléctrico.

® Apague el interruptor principal del armario eléctrico.

#® Asegure el sistema contra reinicios

# Bloquear el interruptor principal.

® Espere al menos 5 minutos después de desconectar la unidad del suministro de energia

principal.

6.3.6 Mantenimiento y limpieza

La unidad no requiere mantenimiento. Si abre la unidad, se anulara la garantia. La limpieza
del interior de la unidad solo puede realizarla el fabricante.

AVISO No sumerja ni pulverice la unidad.Evite que el liquido entre en el dispositivo.

Para limpiar el exterior de la unidad:

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento").
Carcasa: limpie con alcohol isopropilico o una solucion de limpieza similar.
ATENCION : jAltamente inflamable! Riesgo de lesiones por explosion e incendio.
® Respete las notas de seguridad incluidas en el paquete del liquido de limpieza.
® Espere al menos 30 minutos tras realizar la limpieza antes de utilizar de nuevo el dis-
positivo.
3. Parrilla de proteccion del ventilador: limpie con un cepillo seco.

6.3.7 Desinstalacion

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede cambiar piezas del
sistema de potencia.

Retire el dispositivo

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento").
Compruebe la temperatura.
ATENCION: Alta temperatura! Riesgo de quemaduras leves. Durante la operacion, el
disipador térmico de la unidad puede alcanzar temperaturas superiores alos 80 °C (176
°F).Antes de tocar el dispositivo, compruebe la temperatura y espere hasta que se haya
enfriado a 40 °C (104 °F).

3. Quite los conectores. Por Ultimo, desconecte la posible conexion a tierra.

4. Desinstale: afloje los tomillos de fijacion. Extraiga el dispositivo.
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6.3.8 Reparacion

AVISO Solo el personal profesional que esté cualificado en electrotecnia puede cambiar piezas del
sistema de potencia.

ATENCION: jInicio automético! Durante las tareas de sustitucién, pueden producirse
varios incidentes y situaciones peligrosas.

# Solo el personal formado y cualificado puede trabajar en la instalacion eléctrica, de
acuerdo con las regulaciones sobre seguridad en el trabajo y usando unicamente el
equipo de seguridad personal prescrito.

Cambio del dispositivo

Solamente el fabricante puede reparar el dispositivo. Si abre el dispositivo se anulala
garantia.

Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento").
Desinstalar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.7 "Desinstalacién").
Envie el dispositivo al fabricante.

Instale un nuevo dispositivo como se describe en este manual.

Configure el sistema como se describe en este manual.

arOdD =

Cambio de otras piezas del sistema de potencia

Si deben sustituirse piezas del sistema de potencia (por ejemplo, los cables), siga el pro-
cedimiento que se indica a continuacion:

1. Desmantelar el dispositivo (consulte el capitulo 6.3.5 "Desmantelamiento”).

2. Cambie las piezas.

3. Compruebe que todas las conexiones estén bien fijadas.
4. Configure el sistema como se describe en este manual.

6.3.9 Eliminacion

AVISO Para desechar la unidad correctamente, pdngase en contacto con una empresa de reciclaje
de aparatos electronicos certificada.

De acuerdo con la directiva WEEE-2012/19/EU y leyes similares, el fabricante aceptala

devolucioén de dispositivos y accesorios viejos para una eliminacion profesional. Los costos
de transporte estan a cargo del remitente.

Poéngase en contacto con Kollmorgen y clarificar la logistica.

Envie los dispositivos en el embalaje original a las direcciones de los fabricantes que se
muestran en la tabla de abajo.

KOLLMORGEN KOLLMORGEN
201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gldria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil
Europe  JAsia ]

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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6.4 Datos generales y descripcion técnica

El AKD2G es un servoaccionamiento digital con funciones ampliadas que resulta idéneo
para tareas complejas de accionamientos con requisitos de seguridad funcional.

6.4.1 Esquema de numeros de referencia del sistema
El esquema de numeros de referencia debe usarse Unicamente para la identificacion.

Accesorios

# Numero de modelo seguido de "-A" (accesorios)
- Conectores correspondientes incluidos en el paquete (=» # 118).
# SFA (Smart Feedback Adapter, adaptador de retroalimentacion inteligente)
- EI SFA convierte las sefales de retroalimentacion convencional en una sefal de serie
de 2 cables.
® Moddulo SDB (Safe Dynamic Brake Module, médulo de freno dinamico seguro)
- Necesario para el uso de SDB. Al activar el SDB, el médulo del freno dinamico seguro
(mddulo SDB) externo realiza un cortocircuito a los terminales del motor.
# Cables del motor hibrido
- Cables del motor con alimentacion integrada, cables de freno y retroalimentacion.
# Resistores de regeneraciéon externos
- Resistores de alta potencia para la disipacion de energia generativa.

Para obtener informacion de los accesorios, consulte el Manual de accesorios regional.
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6.4.2 Paquete suministrado

[INFORMACION]|

Cuando se entrega un sistema estandar de la serie AKD2G, los siguientes elementos estan
incluidos en el paquete:

® AKD2G

® Copiaimpresa de la Guia de seguridad del producto AKD®2G.
#® DVD con el software de configuracion WorkBench.

® FEtiqueta de seguridad del panel

Los conectores correspondientes no se incluyen en el paquete de un sistema estandar.

Los conectores correspondientes se incluyen cuando se pide el sistema con accesorios
(afada “-A” al nimero del modelo). Los conectores de acoplamiento X1, X2, X11, X12, X13,

X14, X23, X41 nunca se entregan con la unidad. Estos conectores de acoplamiento suelen
ser parte de los cables.

Accesorios en venta por separado

En caso de ser necesario, los accesorios deben pedirse por separado.

#® Filtros EMC para la tension del suministro de corriente, categorias C2 o C3.

Resistor de regeneracion externo.

Kits de conectores

Conector de acoplamiento del motor

Los cables hibridos, de motor o de retroalimentacion ensamblados estan disponibles para
todas las regiones.

SFA (Smart Feedback Adapter, adaptador de retroalimentacion inteligente).

Maodulo SDB (Safe Dynamic Brake Module, médulo de freno dinamico seguro)

# Cable de servicio de Ethemnet.
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6.4.3 Condiciones ambientales, ventilacion y posicion de montaje

Almacenamiento,
transporte

(= #114)

Funcionamiento nor-
mal

Clase medioambiental 3K3 de acuerdo con la norma I[EC 61800-2

Temperatura ambi-
ental durante el fun-
cionamiento

Resistor de regeneracion interno utilizado:

#® de 0a+40 °C en condiciones nominales

® De +40a +60 °C con reduccion de corriente del 3 % en grados
Kelvin

Resistor de regeneracion interno no utilizado:

#® de 0a+50 °C en condiciones nominales

® De +50a +60 °C con reduccion de corriente del 2 % en grados
Kelvin

Humedad durante el
funcionamiento

Humedad relativa del 5 al 85 %, sin condensacion, clase 3K3 de
lanorma IEC 61800-2

Altitud del emplazami-
ento

# Hasta 1000 metros sobre el nivel del mar (AMSL): sin restric-
ciones

® De 1000 a 2000 m AMSL.: reduccién de potencia del
1,5%/100 m

#® Altitud maxima: 2000 m AMSL

Nivel de con- Nivel de contaminacién 2 segun la norma IEC 60664-1
taminacion

Vibraciéon Clase 3M1 segun la IEC 61800-2

Choque Clase L segunla IEC 61800-2

Proteccion del sistema

IP 20 segun la IEC 60529

Inmunidad de CEM

Aumento de la inmunidad de acuerdo con la EN 61800-5-2

del sistema
Montaje Posicion vertical en un armario de distribucion con proteccion de
al menos IP 54
Tamarfio minimo del recinto (WxHxD): 406 x 406 x 254 mm
Ventilacion Ventilador incorporado en todas las variantes del sistema

AVISO

El sistema se apagara en caso de que exista una temperatura
excesivamente elevada en el armario de distribucion de control.
Asegurese de que se suministre una ventilacion forzada sufi-
ciente dentro del armario de distribucién de control.
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6.4.4 Datos mecanicos

|INFORMACION| Datos mecanicos (= #171).

6.4.5 Datos eléctricos

|INFORMACION| Datos eléctricos (= #172)

6.4.6 Pantalla, botones B1/2, interruptores giratorios $1/2

AKD2G con opcion de seguridad 1 AKD2G con opcion de seguridad 2 o 3

Pantalla

La pantalla LCD muestra varias pantallas, a través de las que se puede navegar pulsando los
botones B1 o B2. Diferentes colores muestran el estado actual del eje.

Botones B1/B2

Una breve pulsacion del botén invoca la accion correspondiente al simbolo situado dir-
ectamente encima del boton. En el tablero de instrumentos, por ejemplo,

#® sijpulsa brevemente el boton B1, se mostrara el sistema de menus, y
#® sipulsa brevemente el boton B2, se mostrara una pantalla de ayuda.

# Simantiene pulsado el botdn B2 (durante mas de 2 segundos), volvera a mostrarse la pan-
talla anterior.

Interruptores giratorios $1/S2

El AKD2G con opcién de seguridad funcional 2 o 3 dispone de dos interruptores giratorios
decimales para ajustar el ID de seguridad. El SafelD se calcula en funcion de la con-
figuracion de los interruptores rotativos: SafelD = 10+ S1 + S2
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6.4.7 Mensajes de error y advertencia

AVISO

[INFORMACION]|

Los cédigos de error y advertencia siguen el mismo formato de cuatro digitos "G G X X", en
el que GG es un codigo de grupo de dos digitos y XX es un ID de dos digitos. Navegue medi-
ante los botones B1/B2 ala pantalla de error para ver una breve descripcion del error o la
advertencia.

Elimine los errores y defectos segun las normas de seguridad laboral. Solo el personal for-
mado y cualificado puede realizar tareas de resolucién de problemas.

Si desea obtener mas informacion acerca de los mensajes de error, las medidas de solucién
y como eliminar errores, consulte la ayuda en linea de WorkBench y el KDN.

6.5 Seguridad funcional

AVISO

Existen tres niveles opcionales de implementacién de la seguridad funcional para AKD2G:

#® Opcion FS1: STO; SIL2 PLd, activacion mediante E/S

#® OpcionFS 2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, activacion mediante E/S o FSoE

#® Opcion FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, activacion mediante E/S o FSoE

La clasificacion de la seguridad funcional resultante (SIL y/o nivel de PL) debe calcularse en
el sistema. Las propiedades de seguridad facilitadas por Kollmorgen pueden alcanzarse si se
utilizan los componentes del Kollmorgen. Consulte el Manual de instalacion de AKD2G-S
correspondiente para obtener informacién completa acerca de la opcidn de seguridad fun-
cional instalada.

La parametrizacién de las funciones de seguridad solamente debe ser llevada a cabo por per-
sonal con la formacién adecuada. El nivel de experiencia debe ser adecuado al nivel de com-
plejidad e integridad de la seguridad del sistema.

A\ PRECAUCION | jAlta tension eléctrical

jRiesgo de descarga eléctrica! Las funciones de seguridad no ofrecen separacion eléctrica
de la salida de alimentacién. Si es necesario tener acceso manual a los terminales de ali-
mentacion,

# desconecte el sistema del suministro de electricidad

#® y tenga en cuenta el tiempo de descarga de la conexién del bus de CC.
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6.6 Instalacion mecanica

[INFORMACION]|

AVISO

AVISO

AVISO

Para obtener informacién acerca de las dimensiones y del montaje del armario de dis-
tribucion, consulte (= #171).

A PRECAUCION | Nivel de tensién CEM alto.

Riesgo de descarga eléctrica si el sistema (o el motor) no esta correctamente conectado a

tierra conforme ala CEM.

® No utilice placas de montaje pintadas (es decir, no conductoras).

® Siga los consejos que figuran en el capitulo "Recomendaciones para la reduccion de
ruidos de interferencias electromagnéticas" en el Manual de instalacion

Proteja el sistema de tensiones inadmisibles. En particular, evite que se doblen los com-
ponentes o que se alteren las distancias de aislamiento durante el transporte y la manipu-
lacion. Evite tocar los componentes electronicos y los contactos.

El sistema se apagara automaticamente en caso de sobrecalentamiento. Asegurese de que
haya un flujo adecuado de aire fresco y filtrado en la parte inferior del armario de distribucion
0 use un intercambiador de calor.

No monte dispositivos que produzcan campos magnéticos directamente junto al sistema.
Los campos magnéticos intensos pueden afectar directamente a los componentes internos.
Instale los dispositivos que produzcan campos magnéticos a distancia de los sistemas y/o
aisle el campo magnético.

Guia de instalacion mecanica

Las siguientes herramientas son necesarias (como minimo) para instalar el AKD2G. Para su
instalacion especifica puede que se necesiten herramientas adicionales:

® Tomillos M5 de cabeza cilindrica con hueco hexagonal (ISO 4762)
#® [lave Allen conmango en T de 4 mm

# Destornilladores num. 2 con cabeza Phillips

# Destornillador plano pequefio

Las dimensiones y las posiciones del orificio de montaje dependen de la variante del sistema
(=» #171). Instale el sistema tal y como se indica a continuacion:

1. Prepare el lugar.
Monte el sistema en un armario de distribucion cerrado con unas condiciones ambi-
entales de (= # 15). El lugar debe estar libre de materiales conductores o corrosivos.
Para obtener informacion acerca de la posicion de montaje en el armario de distribucion,
consulte (= #171).

2. Compruebe la ventilacion.
Compruebe que la ventilacion del sistema esta libre y que se mantiene dentro de la tem-
peratura ambiente permitida (= # 15). Mantenga un espacio libre de 50 mm entre la parte
superior € inferior del sistema.

3. Compruebe el sistema de refrigeracion.
Silos sistemas de refrigeracion se usan para el armario de distribucion, coloque el sis-
tema de refrigeracion de tal manera que la condensacion no caiga sobre el sistema ni
sobre los dispositivos periféricos.

4. Monte el sistema.
Monte el sistema en la placa de montaje conductora conectada a tierra en el armario.

5. Conecte atierra el sistema.
Para obtener informacion acerca de la conexion a tierra y el blindaje compatible con
CEM, consulte el Manual de instalacion. Conecte a tierra la placa de montaje, la carcasa
del motory el CNC-GND del sistema de control, y de la tensién de alimentacion de 24 V
CC.
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6.7 Instalacion eléctrica

[INFORMACION]|

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

AVISO

Posicion del conector y descripcion general del cableado (= # 177), asignacion de con-
exiones (=» #183)

La instalacion de la unidad debe encomendarse Unica y exclusivamente a personal pro-
fesional y cualificado en ingenieria eléctrica. Los cables de color verde con una o varias fran-
jas amarillas solo deben utilizarse para el cableado de la conexién a tierra de proteccion
(PE).

A PELIGRO iDe alta tension hasta 900 V!

Existe el riesgo de lesiones graves o mortales debido a choque eléctrico o arco eléctrico.

Los capacitores aun pueden presentar voltajes peligrosos hasta 5 minutos después de

desconectar el suministro de energia. Las conexiones de control y alimentacion aun pueden

estar activas incluso si el motor no esta girando.

® |nstalary cablear el equipo unicamente en el estado de apagado.

® Asegurese de desconectar de manera segura el armario (por ejemplo, con un sistema de
bloqueo y sefiales de advertencia).

® No elimine las conexiones eléctricas a la unidad mientras la misma esta activa.

® Espere al menos 5 minutos después de desconectar la unidad del suministro de energia
principal antes de tocar secciones posiblemente activas del equipo o desarmar cualquier
conexion.

® Para asegurarse, mida el voltaje en enlace de bus de CC y espere hasta que este sea
inferiora 50 V.

Una tension de corriente inadecuada, un motor inapropiado o un cableado incorrecto pro-
vocara dafios en el sistema. Compruebe la combinacion del sistema y del motor. Compare
la corriente y la tensién nominal de las unidades.

El usuario debe instalar los fusibles del suministro de corriente, la alimentacion l6gicay el
resistor de regeneracion. Valores recomendados: (= # 182). Una fusion externa exce-
sivamente alta dafnara los cables y el dispositivo. Consejos para el uso de disyuntores de
corriente residual (RCD). Consulte el Manual de instalacioén.

El estado del sistema sera controlado por el PLC para el reconocimiento de situaciones crit-
icas. Es recomendable conectar el contacto del relé listo para funcionar en serie en el cir-
cuito de desconexion de emergencia de la instalacion. El circuito de desconexion de
emergencia debe accionar el interruptor de suministro.

Ya que la corriente de fuga a PE es superior a 3,5 mA, de acuerdo con la norma IEC61800-
5-1, debe duplicarse la conexion PE o debe utilizarse un cable de conexién con una seccion
transversal mayor de 10 mm?. Utilice el terminal PE y los tornillos de conexién de PE para
cumplir con este requisito.

Guia de instalacion eléctrica

1. Seleccione los cables segun la norma IEC 60204.
Instale el blindaje y conecte a tierra el sistema. Para obtener informacién acerca de la
conexion a tierra y el blindaje compatible con CEM, consulte el Manual de instalacion.
Conecte atierra la placa de montaje, la carcasa del motor y el CNC-GND del sistema de
control.

3. Conecte el sistemay los conectores.
- Sigalos consejos que figuran en el capitulo "Recomendaciones para la reduccion de

ruidos de interferencias electromagnéticas": consulte el Manual de instalacion

- Conecte toda lainterfaz siguiendo las asignaciones de contactos de los conectores.

4. Compare el cableado con el diagrama de cableado y las asignaciones de contactos de
los conectores.



AKD2G Product Safety Guide |6 Espafiol

6.8 Configuracion

| INFORMACION \ ® Si desea obtener informacién detallada sobre la parametrizacion de la seguridad fun-
cional, consulte el Manual de instalacion de AKD2G-S y la Ayuda en linea de
WorkBench.
® Programacion de parametros y comportamiento del bucle de control: consulte la ayuda
en linea de WorkBench.
® |a configuracion del bus de campo se describe en el manual correspondiente del DVD.

AVISO Solo pueden realizar la prueba y la configuracion de la unidad el personal especializado y
aquellas personas con amplios conocimientos de ingenieria eléctrica y de tecnologia del sis-
tema.

A\ PELIGRO | |Voltaje letal!

Riesgo de descarga eléctrica. Las partes activas del dispositivo conllevan un peligro mortal.

#® | as medidas de proteccion integradas, como el aislamiento o el blindaje, no deben retir-
arse.

® Solo el personal formado y cualificado puede trabajar en la instalacion eléctrica, de
acuerdo con las regulaciones sobre seguridad en el trabajo y Unicamente con el sum-
inistro de electricidad cortado y asegurado contra reinicios.

A\ ADVERTENCIA | jInicio automético!

El personal que manipule la maquina puede sufrir lesiones graves o incluso mortales. La

unidad puede reiniciarse automaticamente tras encenderse, experimentar una caida de

tension o sufrir una interrupcion en la alimentacion en funcion de los ajustes de los para-

metros. Si el parametro AXIS#.ENDEFAULT esta fijado en 1,

® coloque una senal de advertencia en la maquina (Advertencia: Reinicio automatico al
encender)y

® asegurese de que no pueda encenderse si hay alguien dentro de la zona de riesgo de la
maquina.

A ATENCION | jAlta temperatura!

Riesgo de quemaduras leves. La recepcion de calor de la unidad puede alcanzar tem-
peraturas de hasta 80 °C durante el funcionamiento.

® Verifique la temperatura de recepcion de calor antes de manipular.

® Espere hasta que la recepcion de calor se haya enfriado hasta 40 °C.

AVISO Si el sistema lleva almacenado mas de 1 afio, debera modificar los condensadores del cir-
cuito de la conexion del bus de CC. Los procedimientos de reforma se describen en la red
de desarrolladores de Kollmorgen (Formacion).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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Direccion MAC

La direccion MAC unica viene predefinida por el fabricante (consulte la placa de iden-
tificacion).

Direccion IP del servicio

El puerto de servicio X20 de AKD2G admite la IP automatica, DHCP vy el direccionamiento
IP estatico.

El sistema se suministra con la direccion IP 0.0.0.0. En funcion de la conexion (interruptor o
PC), DHCP o el mecanismo de IP automatica asigna una direccién IP Unica.

WorkBench utiliza la direccion IP para detectar dispositivos AKD2G en la LAN e iniciar la
comunicacion. Con WorkBench puede establecer una direccion IP estatica para el sistema
(palabra clave IP.ADDRESS).

Direccion del nodo de EtherCAT
La direccion del nodo de EtherCAT la establece automaticamente el maestro de EtherCAT.

Direccion del nodo de CAN

Establezca un ID de nodo de CAN para el sistema en WorkBench (palabra clave
CANBUS.NODEID).

SafelD (ID de seguridad)
SafelD se calcula en funcion de la configuracion de los interruptores rotativos:
SafelD =10+ S1+ S2

Direccion FSoE
La direccion FSoE unica para cada eje se deriva del conjunto SafelD.

Direccion FSoE para el eje 1 = SafelD « 100 + 1
Direccion FSoE para el eje 2 = SafelD « 100 + 2
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6.9 Resolucién de problemas

Los problemas del sistema suceden por diferentes razones, dependiendo de las condiciones de instalacién. Las
causas de los fallos en los sistemas multieje pueden ser especialmente complejas. Si no puede resolver un fallo
o cualquier otro problema usando la guia de resolucion de problemas que se presenta mas abajo, la asistencia al

cliente puede ayudarle.

AVISO Elimine los errores y defectos segun las normas de seguridad laboral. Solo el personal for-

mado y cualificado puede realizar tareas de resolucién de problemas.

[INFORMACION| Enlaayudaenlinea WorkBenchy en KDN podra encontrar mas informacion sobre como

resolver fallos.

Problema Causas posibles Solucién
Mensaje HMI: 1. sehautilizado un cable incorrecto, seha |1. conecte el cable en las tomas correctas
Error de comu- conectado un cable en una posicion incor- del sistemay del PC
nicacion recta del sistema o del PC 2. seleccione lainterfaz correcta
2. se haseleccionado unainterfaz de PC
incorrecta
El sistemanose |1. HW Enable esta configurado perono con- |1. conecte HW Enable a la entrada selec-
activa ectado cionada
2. no se haajustado HW o SW Enable 2. Aplique 24V a HW Enable y seleccione
SW Enable en WorkBench / Bus de
campo
El motor no gira 1. el sistema no esta activado 1. aplique la sefal ENABLE
2. no se ha ajustado software enable 2. ajuste software enable
3. cable de valor nominal cortado 3. compruebe el cable de valor nominal
4. fases del motor cambiadas 4. corrijala secuencia de la fase del motor
5. nose hasoltado el freno 5. compruebe el control de los frenos
6. el sistema esta bloqueado mecanica. 6. compruebe la parte mecanica
7. numero del polo del motor ajustado incor- |7. ajuste el nimero del polo del motor
rectamente 8. configure la retroalimentacion cor-
8. retroalimentacion configurada incorrect. rectamente
El motor vibra 1. laganancia es demas. elevada (velocidad)| 1. reduzca AXIS#.VL.KP (velocidad)
2. blindaje del cable de retroalimentacion roto| 2. sustituya el cable de retroalimentacion
3. AGND no conectado mediante cable 3. unaAGND aCNC-GND
Informes del sis- | 1. Irms o Ipeak establecido en un nivel 1. compruebe el tamafio del motor/s-
tema demasiado bajo istema
error de segui- 2. seaplicanlos limites de corriente ovelo- |2. compruebe que AXIS#.IL.LIMITN/P,
miento cidad AXIS#.VL.LIMITN/P no estén limitando
3. larampa de aceleracion/deceleracion es el sistema
demasiado larga 3. reduzca AXIS#ACC/AXIS#.DEC
Exceso de tem- 1. el motor esta funcionando porencimade |1. compruebe el tamano del motor/s-
peraturaen el su capacidad nominal istema
motor 2. configuracién de corriente del motorincor- | 2.  compruebe que los valores de corriente
recta continua y maxima del motor estén
establecidos correctamente
Sistemademasi- |1. AXIS#.VL.Kp (velocidad) demasiado bajo |1. aumente AXIS#.VL.KP ( velocidad)
ado suave 2. AXIS#.VL.Ki (velocidad) demasiado bajo |2. aumente AXIS#.VL.KI (velocidad)
3. filtros establecidos en un nivel demasiado | 3. consulte la documentacion para reduc-
alto cion de lafiltracion (AXIS#.VL.AR*)
El sistema fun- 1. AXIS#.VL.Kp (velocidad) demasiado alto | 1. reduzca AXIS#.VL.KP (velocidad)
ciona bruscamente| 2. AXIS#.VL.Ki (controlador de velocidad) 2. reduzca AXIS#.VL.KI (velocidad)
demasiado alto 3. consulte la documentacion para

filtros establecidos en un nivel demasiado
bajo

aumento de la filtracion
(AXIS#.VL.AR¥)
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7.1 General

B aTOM pyKkoBOOCTBE COAEPKUTCS BaxKHasi MHpopmauusi o 6e3onacHor yCTaHOBKE U
HacTpolike LincbpoBbix npueoaos cepumn AKD®2G ¢ nopaepkoit dyHKLMOHANbHOV
6e3onacHocTn. PyKoBOACTBO OTHOCMTCSA K MpMBOAaM AKD®2G ¢ ogHoit unu OBYMS1 OCSIMM C
HanpshkeHnem nuTtaHusa ot 110 B go 240 B nnn ot 240 B 0o 480 B.

BbixoaHble kackaabl: HOMUHANbHLIM TOK 3 A, 6 A, 12 A

Mporpammumpyemoe gononHutensHoe obopyaoBaHve: basosbl NpyYBOL U NPUBOA C

MHOEKCcaumen NonoXKeHns

BapuaHTbl nogkntovenus: aHanoroBbid, CANopen, EtherCAT

BapuaHTbl Bx0goB / BbixofoB: PaclumpenHsii /O (X22), 2-a obpaTtHas cesidb n EEO

(X23)

Onumm pyHKLMOHarnbHoM 6e3onacHOCTH:

- onuusa 6esonacHocTM FS1 ¢ STO; SIL2 PLd unu

- onuwus 6esonacHoctn FS2 ¢ STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe nnun

- onuwus 6esonacHoctn FS3 ¢ STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI,
SLA, SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe.

| INFO | MoapobHee cm. AononHuTenbHble Kollmorgen AokyMeHTbI k Mpusoaam cepun AKD2G:

Pykoeodcmeo no ycmaHoeke (B chopmate PDF):

[aHHoe pyKOBOACTBO COOQEPXKUT MHCTPYKLMM MO MOHTaXY W Hanagke npmeoga.
Pykoeodcmeo no donosiHumenbHoMy ob6opydosaHuro (B opmate PDF):

OHo cogepuT nHchopmaLuo Mo JOMONMHUTENBHOMY 060pYA0BaHMIO, B YaCTHOCTH,
Kabensam u WyHTUpYoLWMM pesmctopam, ncnornbdyembiM ¢ AKD2G. NpeaycMoTpeHbl
pernoHasnbHble BapuaHTbl HACTOSILLEro PyKOBOACTBA.

Ces3b no wuHe CAN (B bopmate PDF):

onuMcbIBaeT NOPSAOK UCMONb30BaHUs NpMobpeTeHHoro npmeoga B cuctemax CANopen.
Cesa3b no npomokoisy EtherCAT (B popmate PDF):

OMMCbIBaET NOPSAOK UCMONb30BaHMS NpMobpeTeHHoro npusoaa B cuctemax EtherCAT.
WorkBench OHnalin-cripaska (B popmate HTMLS):

OMMCbIBaET MNOPSAAOK UCMONb30BaHMS NPMOOPETEHHOrO NPUBOAa B cucTemax obLuero
HasHayeHusi. Kpome Toro, AOKYyMEHT COAEPXXUT COBEThLI MO 06eCNeYEeHU0 MakCcmanbHON
npounseoanTenbHOCcTM Bawwen cuctembl ¢ AKD2G. OHnaliH-cripaBka BKIlo4aeT
Cnpaso4Hoe pykogoOcmeo o rapamempam U KoMaHOaM, cogepxallee MHdopMaLlmio o
napameTpax 1 KoMmaHaax, ucnonb3yemblix aAns nporpammuposaHuns AKD2G.

YKA3AHUE BeTta-npmBoab!:

Ceptndomkatsl (CE, dyHKUMoHanbHast 6esonacHocTs, UL) OyayT nonyyeHsl BCKOpe.
Bce AoKyMEHTbI HOCAT NpeABapUTENbHbI XapaKkTep.

O TN AOKYMEHTbI MOXHO HanTu Ha DVD, npunaraemom Kk npmsogy. Bce 4OKyMEHTbI MOXHO
3arpy3utb ¢ Kollmorgen cavita www.kollmorgen.com.

7.1.1 pnmeyaHuA K U3gaHUIO B Ne4YaTHOU Bepcumn

K kaxxgomy nsgenuio npunaraetcs nevyarHoe usgaHue
pykoBogcTBa. 1o 9Kkonornyeckmum coob pakeHNAM 3TOT AOKYMEHT
oTrneyataH B goopmate DIN AS.

| INFO | Ecniv Menkui LpudT 3TOro ak3eMnsipa Bbi3biBaeT NPo6eMbl
npu YTEHNN, MOXXHO pacnedaTtaTtb PDF-Bepcuto B popmate DIN
A4 (macwTab 1:1) nucnonb3osaTtb ee. PDF-Bepcusa nmeetcs Ha
KOMNaKT-gucKe, NpunaraeMom K U3fesnimio, U Ha UHTepHeT-canTe
Kollmorgen.
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Symbol 3HavyeHune

A ONACHO

YKasblBaeT Ha onacHyr cutyauuio, Kotopad npuseneT K
CMEepPTU Unn TaXXenbiM n Hen3nevnmbiM TpaBMam, ECI1 ee He
npegoTBpaTtnTb.

A BHAMAHUE!

YkasblBaeT Ha onacHyr CUTyauuno, KOTopasa MOXET NpuBeCTU K
CMEepPTU Unn TaxxenbiM n Hen3nevnmmbiM TpaBMmam, €CI ee He
npenoTBpaTuTb.

A\ OCTOPOXHO

YkasblBaeT Ha onacHyr cutyauuto, Kotopasa MOXeT NpuBeCTU K
JIerkuMm TpaBmMam, ecrin ee He NpeaoTBpaTUTb.

YKA3AHUE

He asngetca YCIOBHbIM 0603Haquv|eM, OTHOCALNMCA K
obecneyeHnto 6e3onacHoOCTU. Yka3biBaeT Ha CUTYaLMID,
KoTopasi MOXXET NPUBECTU K MaTepuanbHoMy yuiepby, ecrnv ee
He NpeaoTBpaTUTb.

| INFO |

He aBnsietcs YCIOBHbIM 0603HavYeHNeM, OTHOCALLUMCS K
obecnevyeHno 6e30nacHOCTM. [aHHoe yCIroBHOe 0603HaveHne
YKa3blBa€T Ha BaXHYO MHd)OpMaLWIPO.

BHumaHwue! OnacHocTb (Npoyre onacHocTH). XapakTtep
OMacHOCTM YKa3blBaeTCH B COMNPOBOXAAOLEM TEKCTE
npegynpexgeHus.

OnacHocTb nopaxeHua 3J1EKTPUHECKUM TOKOM.

OcTopoxHo. Mopsvas NOBEPXHOCTb.

MpenynpexaeHune o NoABELLIEHHOrO rpy3a.

OcTopoXHO. ABTOMAaTUHECKWI MOBTOPHbIN MYyCK.
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7.1.3 Ucnonb3yemble coKpalleHUsi

CokpalueHue 3HaveHue

(=» #53) «CM. CTp. 53» B J@HHOM JOKYMEHTE

Q Om

A#, AXIS# A# vnun AXIS# 3ameHsaoT Homep ock. icnonb3yeTcs ¢ KNoYeBbIMU Un
CUrHanbHLIMKU CroBamMu

AGND O6 W min aHanoroBbI BbIXOS,

AMSL Hap cpegHum ypoBHeM Mopsi

Ocb 3aBuUCUT OT KOHTEeKcTa: oauH BbixoaHow kackag AKD2G nnbo ogHa ocb
Harpy>keHusi CUCTEMbl MHOTOKOOPAMHATHOrO NEePEMELLIEHMS.

CAT Kateropus

CE Communité Européenne

COM lMocnenoBaTenbHbIN HTEPdENC A58 NEPCOHaNbHOro KOMMboTEPa

DGND OB LM UCKPETHBIN BbIXOA

EEPROM OneKkTpuyeckn cTmpaemMasi Nporpammmnpyemas namsTb

EEO OMynupoBaHHbIN BbIXOA, dHKOAEpa

EMC OrneKkTpoMarHuTHasi COBMECTUMOCTb

EMF OnekTpoMarHMTHas cuna

F-SMA Pasbem BOnokoHHO-onTu4eckoro kabens cornacHo IEC 60874-2

FSoE OtkasobesonacHocTb cBepx EtherCAT

KAS MO Kollmorgen Automation Suite

KAS IDE YcTaHOBOYHOE NporpammHoe obecnedenve (cpeaa paspabotku Koll-
morgen Automation Suite Integrated)

KDN MopTan paspabotymkos Kollmorgen

LED CseToauvopa

LSB Mnagwui 3Ha4YMmbl 6anT (unu 6uT)

MSB CTrapuii 3Ha4MmblI 6anT (unm eur)

NI Hynesow nmnynsc

OSSD KommyTaTop BbIXOAHBIX CUrHAMNoB

MK MepcoHanbHbIA KOMMbIOTEP

PE 3aluTHOoe 3a3emreHne

PELV 3aLmnTHOE CBEPXHM3KOE Hanps>KeHne

MK Mporpammmpyemoe norndeckoe ynpasneHne

PWM LLInpoTHO-MMNyNbCHas MOAYyNALNA

o3y OnepaTtvBHOE 3anoMuHatoLLee yCTPONCTBO (IHEPro3aBUCUMas NamsiTh)

RBrake/RB LLyHTUpy oM pe3ncTop (Takke HasblBaeMbl TOPMO3HBLIM PE3UCTOPOM)

RBext BHeLHWI LIYHTUPYIOLLUIA pe3ncTop

RBint BHYTPEHHWI LWYHTUPYOLLMIA PE3NCTOP

RCD YCTPONCTBO 3aLLUUTHOIO OTKIHOYEHMS

RES Pesonbeep

S1 MpoaoMKUTENBbHBIN PEXUM

VAC BonbThl, NnepeMeHHOro Toka

VDC BonbTbl, NOCTOAHHOIO TOKa
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7.2 Bbe3onacHOCTb usgenus

7.2.1 Heo6xoaumo o6paTTb BHUMaHUe Ha cregyloulee

Cnenyet o6paTuTbCA K cneunanucty!

KBanvduumpoBaHHbIMU CrieLManmncTaMmm ABSHTCA NNLA, 3HaKOMbIe C TPaHCTIOPTMPOBKOM,
yCTaHOBKOW, BBOAOM B 3KCMTyaTauuio U SKCriyaTaumei cepBoycunuTenei.

#® TpaHCnopTUPOBKA, XpaHEHWE, pacrnakoBKa: TONbKO NepcoHar, ymetoLwmin pabotathb ¢
KOMMOHEHTaMM, YyBCTBUTENbHLIMM K 3NIEKTPOCTATUHECKOMY pa3psay.

#® MexaHN4ecKuii MOHTaX: TONMbKO NepcoHarn, NpodeccnoHanbHO KOMMNETEHTHIN B
obnacTn MexaHuKu.

® DnEeKTPUYECKUA MOHTaX: TONbKO NepcoHarn, NpodeccrnoHanbHO KOMMETEHTHbI B
06nacTn 3NeKTPOTEXHMKW.

#® BBog B akcnnyaTauuto: TonbKo cneymanucTamm ¢ 06LINpHBLIMY 3HaHUSMK B o6nacTu
3NEKTPOTEXHWKM M NMPUBOAHOM TEXHUKU

Kpome Toro, cneumanucTbl A0MKHbI 3HaTb 1 cobrntogatb ctaHgapTsl ISO 12100, IEC 60364,
IEC 60664, a Takxke HaLMoHanbHbIE NpaBuia TeEXHWKN 6e3onacHoOCTW.

YTeHue AOKYMeHTauumn

Mepen MOHTa)XOM 1 BBOAOM B SKCMIyaTaLWio NpoYMTaiTe HaCTOALLYI0 [IOKYMEHTALMIO.
HenpasunbHoe obpallieHne C cepBoyCcUnUTEneM MoOXeT cTaTb NPUHNHON (OU3NYECKOro Unm
maTepuanbHoro yuwepba. JkcnnyaTvpytollee NpeanpuaTue AoMKHO NpocreanTb 3a TeMm,
yToGbI BCE NULA, A0MYLLEHHbIE K paboTam Ha cucTema Npueoaa, NpoYuTany pykoBoACTBO U
MOHSANN ero coepXkaHue, a Takke JOMKHO 0b6ecneynTb CoBNoaeHne yKa3aH Mo TeXHUKE
6€e30MacHOCTU, U3MOXKEHHBIX B 3TOM PYKOBOACTBE.

MpoBepka annapaTHON YacTm

MpoBepbTE HOMEpP BEpCUM annapaTHOro obecneyeHns (CM. 3aBOACKYH Tabnuyky). 3ToTt
HOMep NO3BOSISIET COOTHECTU BaLLly CUCTEMY C PYKOBOLCTBOM, OH JJOMKEH CoBnNagaTh C
HOMEpPOM MOZENMN Ha 06OXKE PyKOBOACTBA.

CobnogeHne TeXHNYECKUX AaHHbIX

Cobnoganite TexHMYecKue AaHHble U yKasaHus Mo yCroBUSM NOAKM0YeHWs (3aBoackas
Tabnuyka v 4OKyMeHTaumst). B cnyyae npeBblLLeHns onyCTUMbIX 3HA4YEHUIA HanpsKeHWs
U BENWYMH TOKa CEepPBOYCUINUTENN MOryT ObITb NOBpexaeHbl. Henoaxoasaimii ABuraTernb
Unu HenpasunbHas KabernbHasa pa3BoAka MOXET CTaTb NPUYUHOM NOBPEXOEHNS
KOMMOHEHTOB cuctemsbl. [1poBepbTe kombuHaumio npusoaa v asuratens. CpaBHute
HOMWHaNbHOE HaMpPsPKEHUE U TOK Y3r10B.

BbinonHeHne aHanu3a onacHbIX CUTyauumn

M3roTtoBuTEnb MaLLWHbI [OMKEH BbINONHUTE AN HEE aHanm3 onacHbIX CUTYaU Ui v NPUHATb
COOTBETCTBYIOLLME Mepbl, YTOObI HENPeABUAEHHbIE OBWWKEHUS HE MO NPUBECTU K
husnyeckomy nnu matepuanbHoMy yepby. AHanms onacHbIX CUTyauun NpeabsasnsaeTt
AononHuTenbHble TPeGoBaHMS K cneynanmcTam.

ABTOMaTMN4YECKMIN NOBTOPHbLIN NYCK

MpvBOA MOXET 3anycKaTbCs aBTOMaTUYECKM B 3aBMCYMOCTM OT HACTPOWMKN NapameTpoB
nocne BKMNOYEHNS1 CETEBOTO HaNpsXeHUs, Nocne NpoBasnoB HaNPSKEHUS U APy rmx
npepbiBaHuiA. [1Ns nepcoHana, paboTtatoLero ¢ MallMHOW, CyLLEeCTBYET ONacHOCTb
TSOKENbIX UNK cMepTenbHbIX TpaBM. Ecnu napameTtp AXIS# ENDEFAULT ycTaHoBrneH Ha
1, pa3amecTuTe Ha MaLlMHE NpeaynpexaaroLLyto Tabnuyky (BHMMaHmne: ABToMaTU4eCcKui
nyck nocne Bkrto4eHus!) n obecneybTe HEBO3MOXHOCTb BKITHOUEHWS HAMPSPKEHUS
3NEKTPOCETH, MOKA NePCOHarn Haxo4UTCS B ONACHON 30HE MalLvHbI. Ecrniv Bbl ucnonb3syete
3aLLMTY OT MOHWKEHHOrO HanNpsikeHusl, odbpatutecsb K rnase 7.5 EN 60204-1:2006.
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OnemeHTblI, YyBCTBUTEJIbHbIE K 3JIeKTPOCTaTUu4eCKomMy BO34ENCTBUIO

CepBoycnnutenu BKoYaloT B ce0s1 areMeHTbl, YyBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTAaTUHECKOMY
BO34ENCTBUWIO, KOTOPble MOryT ObiTb NOBPEXAEHbI B pe3ynbTaTe HeKBannuLupoBaHHOro
obpaLleHus. Mepen NPUKOCHOBEHMEM K CEPBOYCUMUTENIO CHAMUTE CO CBOEro Tena
anekTpocTaTndeckni 3apsg. Vi3derante KOHTaKTa ¢ NEKTPOCTAaTUHECKMMUN MaTepranamm
(cvHTETMYEecKOoe BONOKHO, CUHTETMYECKas NieHka 1 T.M.). CTaBbTe cepBOyCUnUTENb Ha
3NEKTPONPOBOASILLIEE OCHOBaHME.

FopAvas NnoBepXHOCTb

MoBepxHOCTU cepBOYCUMNUTENEN MOTYT CUIMTbHO HAarpeBaTbCsl BO BPeMsi paboTbl.
TemnepaTypa pagmatopa MoxeT npesbiwaTte 80°C. OnacHocTb nerkmx oxoros. MNepen
MPVYKOCHOBEHWEM MPOBEPbLTE TEMMEPATYPY paanaTopa u noaoxauTe, Noka oHa He oMy CTUTCS
Hke 40 °C.

3aszemneHue

ObGecneybTe Hagnexallee 3a3eMrieHne cepBoycunurensa PE-wwnHon B SJ'IeKTpOLUKabe,
cnyx(au.l,eﬁ OMOpPHbIM NOTEHLLMAINoOM. OnacHocTb nopaxeHnsa 3NTEKTPU4ECKMUM TOKOM. B
OTCYTCTBUE HU3KOOMHOIO 3a3emMiieHndA Ge3onacHocTb nepcoHana He rapaHTupyeTcA.
CyLIJ,GCTByeT OMNMacHOCTb OJ14 XXNU3HU BCleACTBME NopaXKeHUA 3NTEKTPUHECKUM TOKOM.

Tok yTeuku

Ecnn ToK yTeYKM K 3aLUTHOMY 3a3eMIeHmio NpeBblllaeT 3,5 MA, To B COOTBETCTBUM C
IEC61800-5-1 Heobxogmmo AyOnupoBaTh COELMHEHME 3aLLMTHOrO 3a3eMIEHNS UM
Mcnonb3oBaTb COeANHUTENBHBLIN Kabenb cedeHnem >10 mm2 B cOOTBETCTBUM C
pervoHanbsHbIMM CTaH4apTaMm MOryT ObITb NPEANPUHATLI MEPbI MO OTBEAEHUIO TOKA.

Bbicokoe HanpsxeHue!

O6opyaoBaHue reHepupyeT BbiCOKOe anekTpuydeckoe HanpsbkeHne — 4o 900 B. KoHTakT ¢
JetansMmu NpyMBoAa, HaXOAALLMMUCA N0, HaNpsXKeHeM, ornaceH AN XusHu. 3anpeLlaercs
OTKpbIBaTb 060pyA0BaHWE BO BpeMsi paboThbl Mnu npukacaTbCH K HeMy. Bce KpbiLlLkm 1
ABepubl WKagoB AOMKHbI ObITh 3aKpbIThl. 3anpeLLaeTca 4EeMOHTUPOBaTL BCTPOEHHbIE
3aLlUTHbIE CUCTEMBI, B YaCTHOCTU, U3OMNALMIO UK 3KPaHbl. DNEKTPOMOHTaXKHbIE paboThl
MOrYT BbIMOJTHATLCH TONBbKO 00YYEHHBIM M KBanuuLMpoBaHHbLIM NEPCOHANIOM B
COOTBETCTBWU C NpaBuriamm 6e3onacHOCTU Ha pabovyem MeCTe 1 TOMNBbKO NPY BbIKIHOYEHHOM
1 3ab110KMPOBaHHOM FMaBHOM BblKItouaTene. 3anpeLLaeTcs pasbeanHsaTb Nnobble
3NEKTPUYECKUE pasbeMbl Ha NPUBOAE, HAaXoasLWEeMCS Nog HanpsikeHeM. CylecTByeT
OMacHOCTb BO3HUKHOBEHUS AMEKTPUYECKON Oy C NOCneayoLLMM NOBpEXAEeHNEM
KOHTaKTOB U NPUYNHEHUEM TPaBM. BbixXaute He MeHee SMUHYT nocre OTKNIYeHNs NpMBo4a
OT OCHOBHOIO UICTOYHMKA NUTAHKS, NPeXae YeM nprKacaTbCs K MOTEHLNanbHO onacHbIM
30Ham 060pyL0BaHUs (HAaNPUMEP, KOHTaKTaM) Uinn pasbeauHATb NoObIe CoeqUHEHNS.

Mpexge Yem NpucTynnuTb K paboTe ¢ KOMNOHEHTaMK, 06A3aTeNbHO N3MEPbTE HaNpPsHKeHNe
B 3BE€HE MOCTOSAHHOIO TOKa 1 J0XAUTECH Ero CHWXKEeHUs1 00 BenuinHbl MeHee 50 B.
®PyHKUMOHaNbLHass 6e3onacHoOCTb!

OkoHuaTenbHas oLeHKa yHKUMI 6e3onacHocTy B cootBeTcTBMM ¢ EN13849 unmn EN 62061
BbIMOMHAETCSA NONb30BaTENeM.

YcuneHHasa nsonauus

YcTaHoBNEHHbIE B ABUraTene TepMoaaryvky, TopmMo3sa 1 AaTvymku obpaTHON CBS3N B
OTNIMYME OT CUCTEMHbBIX KOMMOHEHTOB C CMIIOBbIM NUTaHWEM AOSKHbI UMETb YCUNEHHY0
nsongaumo (cornacHo EN 61800-5-1), koTopas cOOTBETCTBYET HEOOXO4MMOMY
ncnblTaTeNbHOMY HanpsHKEHNIO CUCTEMBI.

3anpeu.|aeTc;| BHOCUTb U3MEHEHNA B HpMGOpr

3anpeluaeTcs M3mMeHATL 060pyLoBaHNE cepBoycUnuTens 6e3 paspeLleHusi TpoM3BoaUTENS.
OTKpbITWE KOpMyCa Bbl3blIBAET NOTEPIO FrapaHTUM.



AKD2G Product Safety Guide | 7 Russian

7.2.2 lcnonb3oBaHUe NO Ha3Ha4YeHUKo

YKASAHUE

YKASAHUE

Mpueoabl AKD2GnpegHasHayYeHbl UCKMIOYMTENBHO A5 NPMBOAA NOAX0AALLMX
CVHXPOHHbIX CepBoaBUraTenei ¢ ynpaBneHueM KpyTALMM MOMEHTOM, YaCTOTON BpaLLEHUs
1/ nnn nonoxeHnem ¢ odpatHon cesasbio. AKD2G BCTpanBatoTCs B 3N1EKTPUYECKNE
YCTaHOBKM I MaLUUHBI Y MOTYT SKCMNyaTUpPOBaTbCHA UCKITHUNUTENBHO B KA4YEeCTBE
BCTPOEHHbBIX KOMMOHEHTOB 3TUX YCTAHOBOK MUIM MaLluH. [1pon3BoanTenb MallvHbI, B
KOTOPOW UCMONb3YETCA NPUBOA, LOJIKEH BbIMOHATE OLLEHKY PUCKOB 41151 MalWHbI. Ecrin
NPUBOLALI BCTPaMBAOTCS B MALLMHBI UITW YCTaHOBKM, SKCMITyaTauus NpuBoaa paspeLlaeTcs
TONbKO NOCHe TOro, Kak 6yaeT yCTaHOBMEHO, YTO MaLUUHA UMW YCTaHOBKA COOTBETCTBYET
OVpeKT1BaM, OEACTBYIOLLMM B CTPaHe 3KCnyatauuu.

AnekTpuyeckum wkadg n npoBoaka

Jkcnnyartauus NprBoA0B paspeLLieHa TOMbKO B 3aKpbITOM LKadyy ynpaBneHus,
COOTBETCTBYIOLLEM YCITOBUAM OKpyxatoLen cpegpbl (=¥ # 140). MoxeT notpeboBaTbes
obecnevynTb BEHTUNALMIO UK OXNaxaeHue Ang nogaepxaHus Temneparypbl BHYyTPU
wkadha Hwke 40°C (unu Hwke 60 ° C npy paboTte ¢ NOHWKEHMEM TOKa).

[ns kabenbHol pa3BogKu UCMONb3YINTE TONBKO MefHble npoBoaa. CeyeHne NpoBoaoB
onpegensetca ctaHgaptom IEC 60204 (anbTepHaTmBa cedeHmnio AWG: NEC tabnvua 310-
16, rpacha 75 °C).

UcTOoYHUK nuTaHuA

MpuBoabl MOryT NUTaTbes OT 1, 2 unu 3-x hasHbIX CeTen UNKn NPOMBbILLNEHHbIX CeTen
MOCTOSIHHOIO TOKa.

Insa npueogos cepum AKD2G nuTaHne MOXeT ObiTb peann3oBaHo criegyoLmmM oo pasom:

® AKD2G-Sxx-6Vxx: 1~, 2~ unu 3~ NpoMbILLSIEHHbIE 3TEKTPUYECKME CETU
(cMMeETpUYHBIN HOMMHaNbHBIN TOK He 6oree 10 KA npu 120 B 1 240 B) unm nctouHmk
NMOCTOSIHHOrO TOKa.

® AKD2G-Sxx-7VxXx: 3~ NpoMblLLMEHHbIE 3rekTpU4eckme cetTu (CUMMETPUYHbBIA HOMUHAM-
bHbI TOK He Bonee 42 kA npu 240 B, 400 B 1 480 B) unun UCTOYHMK NOCTOSIHHOMO TOKA.

[na noaknio4eHns K aNeKTpUYECKMM CETSM APYroro Tuna notpebyeTcst AoNONHUTENbHbIN
N30MnMpYyHoLLMIA TpaHchopmaTop.

MHorokpaTHble nepeHanpspkeHua mexay dasamu (L1, L2, L3) n kopnycom npusoaa He
[OOIMXHbI NpeBblwaTh nnkosoro 3HaveHnsa 1000 B. B cooteeTcTBUM ¢ IEC 61800 6pocku
HanpsbkeHus (< 50 Mkc) mexay dasamu He fomkHbl npesbiwaTth 1000 B. Bpocku
HanpsbkeHus (< 50 mkc) mexay nbor asor 1 Kopnycom He AormKHbI npeBbiwaTs 2000 B.

Momexonoaasnstowme punbTpbl Ans AKD2G-S cepum xx-6Vxx ycTaHaBnmBaroTCA
nonb3oBaTenem.

HomuHanbHoe Han pAXeHue aBurartensd

HoMuHanbHoe HanpsikeHWe ABUraTerneit He AOMKHO BbITb HIDKE HANPSXKEHWs 3BeHa
MOCTOSHHOrO TOKa, pasaeneHHoro Ha V2 1 reHepupyemoro npnsoaoM (U nvetor>=Upc/V2).

q)YHKLIMOHa.HbHaﬂ 6e3onacHoCcTb

MpuBoabl GeTa:

DyHKL MM BEe30MacHOCTH eLLe He YTBEPXKAEHbI U HE cepTudumLmMpoBaHbl. He ncnonbsymnte
3Ty (PYHKLMIO B MPUMNOXEHNSX C 3anpocoM (pyHKLIMOHaNbHon 6e3onacHoCcTn 40
JarnbHenwero yBeoMSIeHNs.

#® CerTb, K KOTOPOW NOOKITHOYEH NPUBOA, AOIMKHA ObIThb 3alLMLLEHa B COOTBETCTBUM C
COBPEMEHHbLIMU TpeboBaHUSIMM kK 6e30NacHOCTM MHOPMALMOHHBIX CETEN.

#® |T-cneumanucTbl Nonb3oBaTens AOMKHbI ONPEeAEnnTb, NPUMEHUMbI NN AOMOSTHUTEN-
bHble TpeboBaHus k 6esonacHocTn AN obecnedeHunst PyHKLMOHaNbHON 6e30MacHOCTW.

OsHakombTeCh C rnaBon «Mcnonb3oBaHme Nno HasHavyeHuo» B pasgene «PyHKUnoHanbHas
©e3onacHOCTb» nepeg Ucnosb3oBaHNeM pyHKLNA 6e30nacHOCTW.
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7.2.3 3anpeleHHOe Ucnosnb3oBaHue

3anpelLiaeTcs UCMonb30BaTh YCTPOMCTBO B LIeNsX, OTNNYAOLLMXCA OT U3MNOXKEHHbIX B rnase
«Mcnonb3oBaHne No HasHa4YeHUo», Tak Kak 3TO MOXET NPUBECTU K TpaBMaMm nepcoHana u
nospexaeHnio obopyaosaHus. MprBog He MOXET UCMONb30BaTLCS B MallVHE, He
COOTBETCTBYIOLLEN NOAXOASALLMM HaLMOHaNbHBIM AUPEKTUBaM UNn cTaHgapTam. Kpome
TOrO, 3anpeLLaeTcs UCnosib30BaTh NPYBOA B CriedyoLWwyX cpeaax:

® B OTEHLMANbHO B3PbIBOONACHBIX 30HaX

® B PUCYTCTBUN KOPPO3MOHHO-aKTUBHBIX Y / UMW 3MEKTPONPOBOASLLMUX KUCTIOT, LLEMOYHbIX
pacTBOPOB, Macer, NapoB., Mbinu

® Ha cyJax Unmv MOPCKMX YCTaHOBKaXxX

3anpeLaeTca NpsAMoe NoaKNioYeHe NprBoaa K HTepHeTy. Ecnv ceTb, K KoTopoi
MOOKMIOYEH NPMBOA, He 3alLULLEHA B COOTBETCTBUN C COBPEMEHHBLIMU TPe6oBaHMAMM K
6e30MacHOCTU MHAOPMALIMOHHBIX CETEN, TaKoe COCTOSHME CHUTAETCSA PUCKOM OTIs
dyHKLMOHaNbHoM 6e30nacHoCTy.

7.2.4 MNMpepynpeauTenbHbie TabNUYKn

7.2.4.1 Tabnuuku, pa3melleHHble Ha U3genum

Wait 5 minutes
after removing power
before servicing.
MepeBoa:
BbikauTte 5 MuHyT
nocne oTKMNYEHUs NUTaHNs
nepepn 06CcnyXxvBaHMEM.

7.2.4.2 Haknenka B ynakoBke

YKA3AHUE CnepnyWTe MHCTPYKLMAM, NPpUBEAEHHBIM Ha HaKMelikax Ha yrakoBKe.
MoBpexaeHHble NpeaynpeanTenbHblie Tabnuuky noanexar HeMeaneHHON 3aMeHe.
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7.3 O6paboTka XXM3HEHHOro LuKna npoaykra

7.3.1 TpaHcnopTupoBKa

YKASAHUE

7.3.2 YnakoBKa

| INFO |

7.3.3 XpaHeHue

Mpwn TpaHcnopTtupoBke AKD2G cnegyet pykoBoacTBoBaTbesl cTaHgapToM |[EC 61800-2:

® 13genve JOMKHO TPaHCMOPTUPOBATLCS TONBKO KBANMULMPOBaHHBIM NEPCOHaNnom B
OPUrMHaIbHOW 3KONOTMYHOW YMaKoBKE.

YKA3AHME: /3b6eravite ygapoB npy TPaHCMOPTUPOBKE.

Bubpauus / yaapsl: AKD2G nenbiTaH Ha akonorudeckuin knacc 2M1 no IEC 60721-3-2.
[Mpu xpaHeHun BbiCcOTa WTabens He 4omKHa npeBblwaTth 8 psagos (cMm. (= # 135))

[Mpwn TpaHCNOPTUPOBKE AOMKEH COBMIOAATLCA TEMNEPATYPHbIV ANanasoH:

-25 0o +70 °C, makc. ckopocTb nameHeHus 20 K/yac, knacc 2K3.

[Mpu TpaHCNOPTMPOBKE JOMKEH COOMIOAATECH ANAaNa3oH BIaXXHOCTU:

OTHOCUTENbHAs BNaXXHOCTb He Bbilwe OTHocuTenbHas BnaxHocTb 95% npu +40°C, 6e3
KoHAeHcauun, knacc 2K3.

MpuBoabI cogepKaTt KOMMOHEHTbI, KOTOPbIE YyBCTBUTENbHbI K 3NEKTPOCTATUYECKOMY
paspsgy v MoryT ObiTb NOBPEXAEHb! NP HEKOPPEKTHOM obpalyeHnn. Heobxoammo
cbpocuTb aNeKTpocTaTMYeCKnn pa3psag ¢ Tena nepeq npykoCHOBEHUEM K NPMBOAY .
W36eraviTe KOHTaKTa C Matepyanamu C BbICOKUM TEPMUYECKUM CONPOTUBIIEHNEM, TAKUMM
KaK MCKYCCTBEHHbIE TKaHW U MOMVMMEPHbIE NIeHKN. YCTaHOBUTE NPMBOL Ha NMPOBOASALLYIO
MOBEPXHOCTb.

B cnyyae noBpexaeHns ynakoBKu NpoBEpbTE U3eNue Ha OTCYTCTBUE BUAUMBIX
noBpexaeHui. MNponHdopmmpyiiTe NepeBo3vMKa 1 NPOU3BOAMTENS O NHOObIX NOBPEXAEHNSAX
yMaKoBKM UMW NpoayKTa.

Ynakoska AKD2G cogepXXut KapToH, NpUrogHbI A5t TOBTOPHOrO MCNONb30BaHMs, CO
BKMNaabllLamMu 1 TabNIMYKON Ha Hapy>XHON CTOPOHE KOPOOKM.

Mogent YnakoBka O6Lwasn macca
(mm) BxLLUxO) (kr)

AKD2G-Sxx-6V03 —-6V12 B npoLecce 4.2

AKD2G-Sxx-7V03 -7V12 B npoviecce 4,3

CbeMHble yacTn pa3bemMoB He BXOOAT B KOMIMJTEKT NOCTAaBKW CTaHOAPTHOIo npmeoaa.

CbeMHble YacTu pa3beMoB BXOAAT B KOMIMIEKT NOCTaBKW, ECIN NPUBOL, 3aKasaH C
JononHutensHbIM obopyaoBaHveM (gobaBbTe «-A» K HOMEpY MoAenu).

Mpwu TpaHcnopTtuposke AKD2G cnegyet pykoBoacTBoBaTbes cTaHaapTom IEC 61800-2:

® l3nenve JOMKHO XpaHUTLCS TONBbKO B OPUrMHAIbHOM yNakoBKe.
® [Ipu xpaHeHu BbicoTa WTabens He JOMKHa NpeBbIWaTh 8 psaoB.
® [1pu XpaHeHUn OOImKeH cobnogaTbCsa TEMnepaTypHbIA AnanasoH: ot -25 go +55 °C,
Makc. ckopocTb n3meHeHus 20 K/uac, knacc 1K4.
#® [Ipy XxpaHeHuM OImKeH cobniaaTbCcs Mana3oH BNaXHOCTU: OTHOCUTENbHas
BNaXHocTb oT 5 00 95%, 6e3 koHaeHcauun, knacc 1K3.
® [1py XpaHeHUM SOIMKHbI BbINOMHATLCSA criegytoLme TpeboBaHUs K CpoKaM XpaHeHWs:
- MeHee 1 roga: 6€3 orpaHU4eHNI.
- bonee 1 roga: nepea HacTPOMKOW M BBOAOM NPMBOAA B IKCMyaTaumio Heobxogmmo
NnoBTOpHOE (hopmoBaHme koHaeHcaTopoB. OnvcaHve npouenyp NOBTOPHOro
hopmoBaH¥sa NpMBeaeHo Ha nopTane paspabortyunkos Kollmorgen (PopmosaHue).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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7.3.4 YCTaHOBKa, nyCKOHanagka u akcnnyartauyma B HOpMaribHOM peXxunme
WHdopmaLms no ycTaHoBKe M NMyCcKOHanazake npMBeaeHa B JaHHOM pyKOBOACTBE:

® MexaHn4ecknn MoHTax (= # 143)
® DreKTpUYeCcKnn MOHTaxX (= # 144)
® HacTtpovika(=>» # 145)

JkcnnyaTauus B HOpManbHOM pesknMe UCbITbiBanach Ans akonornyeckoro knacca 3K3
cornacHo |[EC 61800-2 (=» # 140).

MpounsBoguTenb MaLUVHbl onpegensieT Heo6XoAUMbIN yPOBEHb 3HAHUIA KOHEYHOTO
nonb3oBaTens Ha OCHOBaHUM OLLEHKM PUCKOB Af1s1 MaLUWHbI U yCTaHaBNnBaeT TpeboBaHus K
HOpMaribHOMY pPeXxumy 3KCnryaTauum B 3aBUCUMOCTM OT 0061acTh NPUMEHEHMSI.

7.3.5 BbiBoa 13 akcnnyaTtauum

YKA3AHUE K BbiBOAY YacTeln cucteMbl MPMBOAA M3 IKCMTyaTaLum [oryCcKaTCs TONbKO
KBanum1LpoBaHHbIe COTPYOHUKW, CMIELManima3vpyomnecs B 061acT 3NeKTPOTEXHKN.

OMNACHO: CmeprenbHoe HanpsikeHne! CyLLecTByeT pUCK CEPbE3HON TPaBMbl UMK

CMEPTM OT NOPaXKEHMS AMEKTPUHECKMM TOKOM UMK SNEKTPUHECKON AYTN.

® BblkniounTte rnaBHbIi BbiKMOYaTeNb 3nekTpoLlkada.

® 3abnokupymnte cucTemy oT MOBTOPHOrO BKITHOYEHUS.

® 3abnokupyWnTe rnaBHbIN BblKIOYaTErNb.

#® [locne oTKNIOYEHWsI CepBOYCUNUTENS OT MUTAOLLLEr0 HaNPsKEHW NogoXauTe He MeHee
5 MUHYT.

7.3.6 TexHu4eckoe ob6CcnyXxMBaHMe U O4YUCTKA

CepBoycunuTenu He TpebytoT TexobcnyxmBaHusi. B cnydae BCKpbITUS yCTponcTBa
rapaHTus TepsieT cuny. Yuctka npubopa BHY TPY MOXKET BbIMOMHATLCS TOMNBbKO
N3roTOBUTENEM.

YKA3AHUE He norpy>xante cepBoycunutenb B XXMOKOCTb U HE ONpbICKMBanTe ero. He gonyckante
nonagaHust XXMgKoCcTu B YCTPOWCTBO.

YncTka cepBoycununTena CHapy»>Ku BblNONMHAETCA TaK:

1. BbiBOA ycTpoicTBa 13 akcnnyatauum (cm. rmasy 7.3.5 "BbiBog 13 akcnnyaraummn”).
2. Kopnyc: o4ncTka n3onponaHonoM Unm aHanorm4HselM CpeacTBOM.

OCTOPOXHO : Nerko Bocnnamersietca! OnacHOCTb NOMNyYeHnsi TpaBMbl OT B3pblBa

M noxapa.
® CobGnwopanTte YKa3aHuA Ha ynakoBKe HNCTALLEero cpeactsa no ero 6e30naCHomy
MCNONb30BaHUIO.

® BBgog B aKcnnyataumio He paHee, Yem vYepes 30 MMHY T nocrie yoopku.
3. 3awuTtHas pelueTka BEHTUNATOPA: O4MCTKA CYXOM KUCTOYKOMN.

7.3.7 JemoHTax
YKA3AHUE 3ameHy KOMMOHEHTOB CUCTEMbI AOJTKHbI BbITNMOJTHATD TOJIbKO CneunariucTbl 3J1EKTPUKA.

1. BbiBOA ycTpoicTBa 13 akcnnyatauum (cm. rmasy 7.3.5 "BbiBog 13 akcnnyaraummn”).

2. TlpoBsepbTe Temnepatypy.
OCTOPOXHO: Bricokas Temnepatypa! OnacHocTb nerkmx oxoros. Bo spems
paboTbl TemnepaTypa paguaropa MoxeT npesbiwwats 80 °C. Nepea npykocHoOBeHWEM
npoBepbTe TeMnep. paguaropa v nogoxKamMTe, Noka oHa He onycTutcst Hke 40 °C.

3. OrtcoeauHnTe BCe WITEKepHble padbeMbl. [locrnegHnM oTcoegmHMTe NpoBos
3a3emneHus.

4. [emoHTax: BbiBepHUTE KPENEXHbIE BUHTbLI 1 AEMOHTUPYITE YCTPOUCTBO.
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7.3.8 PeMmOHT
YKA3AHUE 3ameHy KOMMOHEHTOB CUCTEMbI AOJTKHbI BbITNOJTHATD TOJIbKO CneynarincTbl 3JTEKTPUKA.

ONACHO: Astomatunueckuii nyck! Bo Bpemsi paboT no 3ameHe BO3MOXHb
KOMBMHMPOBAHHbIE 11 HEOIHOKPATHLIE OMacHbIe CUTyaLuu.

#® DOneKTPOMOHTaXHble paboTbl MOTYT BbIMOSHATLCS TONbKO 06YYEHHbIM U
KBanu L pOBaHHbLIM NepcoHarioMm B COOTBETCTBUM C NpaBuiaMm 6e30nacHOCTY Ha
paboyeM MecTe 1 TONbKO MNpY YCIOBUM UCMOSb30BaHWS NpeanMcaHHbIX CPeacTs
VHOMBUAYanbHOM 3alUTbI.

Ycrponcrteo 3ameHa

PeMOHT 6noka MOXXeT TONbKO U3rOTOBUTENb. BCKprTVIe yCTpOVICTBa O3Ha4aeT NnoTepro
rapaHTun.

BbiBOA yCcTpoicTBa U3 skcnnyatauum (cm. rmasy 7.3.5 "BbiBog 13 akcnnyaraummn”).
Oemontax (CmoTpute pasgen 7.3.7 "demoHTax").

OTnpaBbTe yCTPONCTBO M3rOTOBUTENHO.

YcTaHoBWTE HOBOE YCTPONCTBO, Kak ONMUCaHO B 3TOM PYKOBOACTBE.

BeeawuTe cuctemMy B 3KCnnyaTaLmio, Kak OnmMcaHo B 3TOM PyKOBOACTBE.

arOdD =

3ameHa npo4ux gertaner NPUBOOHOW CUCTEMbI

Ecnu getanu npuBogHom cuctemMel (Hanpumep kabenu) Hy>KaarTcs B 3amMeHe, LeNcTByUTe
cnegytoLmm obpasom:

BbiBOA ycTponcTBa 13 akcnnyartauum (cm. rnasy 7.3.5 "BeiBog 13 akcnnyarayum”).
3ameHuTe getanu.

MpoBepbTe BCE LUTEKEPHBIE Pa3béMbl Ha NPaBUIbHOCTb NOACOEANHEHMS.

BeeauTe cucteMy B 3KCnnyaTaLuio, Kak OnuMcaHo B 3TOM PyKOBOACTBE.

HPowbd=

7.3.9 YTunmusauumsa

YKA3AHUE [ns Hagnexalluen ytunusawmm yCcTporcTBa obpallanTech B cepTUdULIMPOBaHHY 0 hrpmy
no yTUNN3aL Mmn 3N1EKTPOHHOIO SioMa.

CornacHo gupektneam WEEE-2012/19/EG 1 aHanormyHbIM n3rotoBuUTENb NPUHUMAET
cTapoe 06opyAoBaHue AN Haanexailen ytunumsaumn. TpaHCNopTHbIE pacXoabl HeCeT
oTnpaBuTErb.

KoHTakTbl Kollmorgen v yTO4HWUTB MOMUCTUKN.

OTI'IpaBJ'IﬂI7ITe I'IpM60pr (B OpI/II'VIHaﬂbHOI7I yﬂaKOBKe) Ha agpeca n3rotoButernd, ykasdaHHbie B

cnepytollen Tabnuue.

CeBepHas Amepuka KOxHaa Amepuka
KOLLMORGEN KOLLMORGEN

201 West Rock Road Avenida Joao Paulo Ablas, 2970
Radford, VA 24141, USA Jardim da Gléria, Cotia— SP

CEP 06711-250, Brazil

KOLLMORGEN Europe GmbH KOLLMORGEN
Pempelfurtstr. 1 Room 302, Building 5, Lihpao Plaza,
40880 Ratingen, Germany 88 Shenbin Road, Minhang District,

Shanghai, China.
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7.4 TexHMYecKoe onncaHue u odLMe XxapakTepuCcTUKn

AKD2G npegctaBnset cobor LndpoBo CEPBOMPUBOA C PaCLLUMPEHHON dOYHKLMOHANbHOCTBLIO, ONTUMAarbHO

NOAXOASALLMIA 451 CO3AaHMS CIIOXKHBIX MPUBOAHBIX CUCTEM, YYBCTBUTENMbHbBIX K (OYHKLMOHAMNBbHOW
©e3onacHoCTW.

7.4.1 Tabnmua HoMepoB geTanen npmeoaa
VMcnonb3ynte Tabnmuy HOMEpOB AeTanen TonbKo AN MAEHTUUKaL MM 3genms.

MpuHagnexHocTn

* Homep mogenu c cydcdukcom «-A» (BononHuTenbHoe o6opyaoBaHue)
- CbemHble YacTu pasbemMoB BXOOAT B KOMMNMEKT noctasku (= # 139).
® SFA (MHTennekTyanbHbIM aganTep obpaTHOM CBsA3M)
- SFA npeobpasyeT 06bl4YHbIe CUrHarblI 0OpaTHOW CBSA3M B 2-NPOBOAHOM MOCEA0BATENbHbIA CUrHar.
® Mopynb SDB (Mmogynb 6e3onacHOro AUHaMM4eckoro Topmo3sa)
- Heobxogum gns ucnonb3osanus SDB. Ecnu SDB akTvBnpoBaH, BHELLHWI MOAY b Ge30nacHoro
AvHaMm4yeckoro Topmo3sa (Mogy b SDB) 3akopaymBaeT Knemmbl ABurartens.
®* [M6puaHble kabGenu gBurarens
- Kabenwu gBuratensi ¢ BCTPOEHHbIMU XUMamMun NUTaHWs, TOPMOXKEHWUS 1 0OpaTHOM CBSA3MK.
® BHellHMe WYHTUpPYIOLWME Pe3ncTopbl
- PesuncTopbl BbICOKOA MOLLHOCTM A5 paccenBaHns 06 pasyoLLencs 3Hepru.

OnwucaHve 4onoNHUTENbHOro 060pyaoBaHUs CM. MMHCMPYKUUST K akceccyapam Aisi CBOero pervoHa.



AKD2G Product Safety Guide | 7 Russian

7.4.2 KoMmnnekT nocTaBKu

INFO

Mpun noctaeke cTaHgapTHoOro npusoga cepum AKD2G B KOMNNEKT NpuBoAa BXOAAT
crnegytoLume nosuunm:

® AKD2G

® [eyatHas korust AKD®2G Pykosodcmeo o 6ezonacHocmu npodykma .
# DVD c WorkBench yctaHoBouHbIM 10 .

® Haknevka c ykasaHusamm no 6€30nacHOCTM Ha NaHernb

CbeMHble YacTn pa3bemMoB He BXOAAT B KOMMITEKT NOCTaBKM CTaH4apTHOro npueoaa.
CbeMHble YacTu pa3beMOoB BXOOAT B KOMIITEKT NMOCTaBKM, ECNU NPMBOL, 3aKa3aH C
JornonHuTenbHbIM obopyaoBaHveM (qobaBbTe «-A» K HOMepy moaernu). ConpspkeHHbIe
pasbembl X1, X2, X11, X12, X13, X14, X23, X41 HMKOrga He NoCTaBNsOTCA C NPMBOAOM.
3T coegnHUTENbHbIE PadbeMbl 00bIYHO SBNSAOTCS YacTbio kabenei.

JononHutenbHoe o6opyaoBaHMe NpuobpeTaeTcs oTAeNIbLHO
HeoGxoaumoe fononHuTernbHoe 060pyaoBaHME 3aKkasblBAeTCs OTAENbHO.

* [lomexonogasnstoLime punbTpbl 4N9 HANPsSXKeHUs nuTaroLen cetu, knacc C2 unm C3.
® BHEeLHWA LWYHTUPYOLLUIA pe3NCTOP.

® Habopbl pasbemoB

® CoeguHuTenbHbIV pasbem agsuratens

#® Co6paHHble rmbpugHble kabenu, kabenu asurarens unn obpaTHOM CBA3N AOCTYMHbI
AJ151 BCEX PETVOHOB.

SFA (MHTennekTyanbHbIn aganTtep obpaTHON CBA3N) .

Mogynb SDB (Mogynb 6e3onacHoro AMHaMu4ecKoro TopmMo3a).

#® CepBuCHbI kabenb Ethemnet.
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7.4.3 YcnoBusa okpyxatroLen cpeabl, BEHTUNALUUA U MOHTaXXHOE NONoXeHue

XpaHeHwue, (=» #135)

TpaHCNopTUpPOBKa

HopmanbHbIn pexxum | Qkonorudeckun knacc 3K3 cornacHo IEC 61800-2
3IKcnnyaraumm

Temneparypa C BHYTPEHHMM LUYHTUPYOLLMM PE3NCTOPOM:

oKpyxatoluen cpefbl | e or 00 +40° C NPV HopMarbHbIX YCIOBUSIX

BO Bpems ® 01 +40 go +60 °C co CHwkeHneM Toka Ha 3 % no KenbBuHy
aKcnnyaraumm

Be3 BHyTpeHHero LWyHTMPYHOLWEro pe3ncTopa:

® 07100 +50° C npu HOpManbHbIX YCIOBUAX
® ot +50 0o +60 °C co cHuxeHneM Toka Ha 2 % no KenbBuHy

BnaxHocTb npu OTHocuTenbHas BnaxHocTb oT 5 a0 85%), 6e3 koHaeHcauuun, IEC
aKcnnyatauuu 61800-2, knacc 3K3

Bbicota Hag ypoBHem | ® [1o 1000 m Hag cpeaHum ypoBHem mops (AMSL): 6e3

Mops OorpaHuyeHnin

# Ot 1000 o 2000 M Hag cpegHMM yPOBHEM MOPSI: CHIDKEHNE
MoLHocTM Ha 1,5%/100 m
® MakcumanbsHas BbicoTta: 2000 M Haf, cpeiHUM YPOBHEM MOPS

YpoBeHb 3arpsA3HeHuns | YpoBeHb 3arpssHeHns 2 cornacHo IEC 60664-1

Bub6pauus Knacc 3M1 cornacHo IEC 61800-2
Yaapbl Knacc L cornacHo IEC 61800-2
3awmTta npuBoga IP 20 cornacHo |IEC 60529
SMC-zawmTta npuBopga | [loBbiLeHHas 3awwmeHHocTb cornacHo EN 61800-5-2
YcTaHoBKa BepTukanbHoe pacnonoxeHue B Wkady ¢ 3aLnTON YPOBHEM He
Hwxe IP 54
MwuHumaneHbIn pa3mep kopriyca (LLUxBxI): 406 x 406 x 254 mm
BeHTuUnauusa BCTpOEHHbI BEHTUNATOP BO BCEX MOAENsX NpuBoga
MpuBoa OTKNIOYAETCH B CNyYae Ype3MepHOro nogbema

TemnepaTypbl B LUKady ynpaenexus. YoéeanTtech, 4TO BHYTpU
WKadha ynpaeneHus obecneyeHa ocTaTodHas NpMHyguUTenbHast
BEHTUNALWA.
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7.4.4 MexaHu4eckue xapakrepucTuku

| INFO | MexaHuueckue xapaktepucTuk (= #171).

7.4.5 dneKTpuyeckue XxapakTepucTUKu

| INFO | OnekTpudeckue xapaktepucTuku (= #172)

7.4.6 lncnnen, kHonkn B1/2, noBopoTHbIe nepekntoyarenu S1/2

AKD2G c onuuen 6e3onacHoctu 1 AKD2G c onuuen 6e3onacHoctu 2 unu 3

Oucnnen

YKK-ancnnen cogepXuT HECKONBbKO OKOH, KOTOPbIE MOXHO NepeMeLLaTh HaXaTnem KHOMOK
B1 unu B2. PasnuyHble LBeTa BU3yanusmpyoT TeKyLLLee COCTOSIHME OCK.

KHonkun B1/ B2

KpaTkoBpeMeHHoe HaxkaTue KHOMKN MHULMMPYET AeiCTBUe, COOTBETCTBYHOLLEE CUMBOITY
HenocpeaCcTBEHHO HaJ KHOMKOW. Hanprmep, Ha naHenu ynpaeneHus

® KpaTKOBpeMeHHoe HaxaTne B1 oTKpbiBaeT cucTemMy MeHHo, a
® KpaTKOBpeMeHHoe HaxaTne B2 — okHO crnpaBKu.

® [InutenbHoe (Jonblue 2 cekyHA) HaxaTve B2 Bo3BpallaeT ancnnen B npegsigyliee
OKHO.

MoBopoTHbIe nepeknoyarenun S1/ S2

AKD2G BmecTe C onumen pyHKLMoHanbHon 6e3onacHocTn 2 unu 3 npegnaraeTcs Aea
[ECATMYHBLIX MOBOPOTHBLIX Nepekntoyarens ansa 3agaHns 6esonacHoro naeHTndurkaropa

(SafelD). SafelD paccunTbiBaeTCA Ha OCHOBE HACTPONKM NOBOPOTHLIX NEepeKnoyarTenein:
SafelD=10+S1+ S2
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7.4.7 Coo6LUeHMA 0 HeMCNPaBHOCTAX U NpeaynpexaeHusa

YKASAHUE

| INFO |

Koabl HemcnpaBHOCTEN U NpeaynpexxaeHnin CrieayoT 3a O4HUM U TEM XKe YETblPEX3HAYHbIM
kogom «G G X X», rae GG - ABy3HauHbI KoA rpynnbl, a XX - ABY3HAYHbIN naeHTudmkaTop.
KHonkamn B1 / B2 nepengute B 0kHO «HeuncnpaBHOCTLY, YTOObLI MPOCMOTPETL KpaTkoe
onucaHve HeMCNPaBHOCTU UMK NPeaynpPeXaeHns.

I'IpM yCTpaHeHun oLl NeoK n HeMCﬂpaBHOCTeVI cnenyet cobntogatb npaBwuia TEXHUKN
©esonacHocTu. Nonck un yCTpaHeHne HeMCﬂpaBHOCTeVI AOJTXHbl BbINMONMHATLCA TOJTbKO
KBaJ'II/Id’)MLI,MpOBaHHbIM n O6y‘-IeHHbIM nepcoHarom.

[ononHutensbHyo MHGHOPMAaLMIO O COOBLLIEHMAX O HEMCNPABHOCTSAX, cnocobax yCcTpaHeHms
n cbpoca HencnpasHocTen cM. WorkBench onnanH-cnpaeky n KDN.

7.5 ®PyHKUMOHanNbHasa 6e30MNacHOCTb

YKA3AHUE

CyLuecTByeT Tpy JOMNONHUTENbHBIX YPOBHS peanu3aunm dyHKLMoHanbLHon 6e3onacHoCTH
ans AKD2G:

® Onuua FS1: STO; SIL2 PLd, akTnBauus yepes Bxog, / BbIXog,

® Onuua FS2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, aktuBauus yepes Bxop, / BbIXof,
unun FSoE

# Onuuwa FS3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA, SAR, SLI,
SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, aktnBauus yepes Bxop / Bbixog nunu FSoE

WToroyto knaccudmkaumio dyHKLMOoHanbHon 6esonacHocTv (ypoBeHb SIL n/ vunu PL)
paccynTbIBalOT A5 NPMBOAHON cUCTEMbI B Lierniom. CBoncTBa 6€30nacHOCTH, YKa3aHHbIe
Kollmorgen, MoxHo obecneunTtb, Mcnornb3ys KoMnoHeHTbl Kollmorgen. Cwm.
cootBeTcTBYytowee AKD2G-S Pykogeodcmeo 1o ycmaHo8Ke, B KOTOPOM NMpuBEAEHa NorHast
nHdopMaLMs MO YCTaHOBINEHHBIM CUCTEMaM (PYHKLIMOHaNbHOM 6e30nacHOCTM.

MapameTpbl yHKL MM 6€30MacHOCTM AOMKHbI YCTaHaBNMBATLCS TONbKO
KBanuuULMpoBaHHbIM NEpcCoHaroM. YpoBeHb OnbiTa NepcoHana

LOOJ1KEeH COOTBETCTBOBATb YPOBHK CITOXKHOCTU U NOJTHOTDI ©esonacHocTn FIpMBO,CI,HOl‘/‘I
CUCTEMbI.

A BHUMAHMUE | Bbicokoe anekTpuuyeckoe HanpsixeHue!

OnacHOCTb NopaXKeHu s 3MeKTpUYeckum Tokom! OyHKLMM 6e30MacHOCTM He OCYLLIECTBISIOT

aNeKTpU4YecKoe OTKMYEeHUE OT BbIXOAQHOM MOLLHOCTU. Mpy He0BX0AMMOCTIN DaKTUYECKOTO
[AOCTyna K CUNIOBbIM KIeMMam

® OTKNO4YUTE NpUBOA OT OCHOBHOIO UCTOYHMKA NUTAHKSA,
® BbKOWUTE Bpems, Heobxoanmoe ong paspana saBeHa NoCToAHHOro ToKa.
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7.6 MexaHM4YeCKMN MOHTaX

| INFO |

YKA3AHUE

YKA3AHUE

YKASAHUE

Pa3smepbl 1 MOHTax LWKada cMm. (= #171).

A BHUMAHMUE | Buicokuit yposeHb HanpsikeHus AMC!

OnacHOCTb NopaXxeHWsl ANEKTPUYECKUM TOKOM NpY OTCYTCTBUM HaANeXKaLLEero 3a3emrneHns

npusoda (unu geuratens).

® He vcnonb3yinTe okpalleHHbIe (TO ECTb, HEMPOBOASILLME) MOHTaXHbLIE NNACTUHBI.

® PykoBoacTByWTECH COBETaMMU B rNaBe «PekoMeHaaLmMm no CHUXKEHMIO YPOBHS
3N1EKTPOMarHUTHbLIX NomMex» B Pykogodcmeo o ycmaHoske

3awutute NpMBOA OT HEAONYCTUMbIX Harpy3oK. B yacTHOCTK, He gonyckanTe nsrnbaHuns
NoBbIX KOMMOHEHTOB UM COKPALLLEHNSI 305 MOHHOMO PACCTOSHWSA BO BpPeMs
TPaHCMOPTMPOBKM 1 3KCMyaTauum. Mi3berante CONPUKOCHOBEHWSA C 3M1EKTPOHHBIMM
KOMMOHEHTaMM U KOHTaKTamu.

MpuBoA aBTOMAaTMYECKN BLIKINIOYAETCS Npu neperpese. Yoegntech B Hanuuum
[A0CTaTO4YHOrO NPUTOKA XONOAHOro (PMNbTPOBAHHOIO BO34YXa B HWXKHIOK YacTb LKada
ynpaBreHus Uiy BOCNOrb3yWTECh TEMNOOGMEHHUKOM.

He ycTaHaBnusaiTe usgenuvs, reHepupyoLme MarH1THble Noss, HenocpeacTBEHHO PSAAOM
¢ npuBoAoM. CunbHbIe MarHUTHbIE NONA MOTYT HEMOCPEACTBEHHO BNNATL HA BHY TPEHHWE
KOMMOHEHTLI. YCTaHaBnNuBanTe U3genus, reHepupyoLme MarHuTHbIe Norsl, Ha pacCTOSHAN
OT MPVUBOAOB W / NN 3KPaHUPYWTE MarHUTHbIE MONS.

PyKkoBOACTBO NO ME€XaHM4YECKOMY MOHTaXy

Crnepgyowme MHCTPYMEHTbI (N0 MUHUMYMY ) noTpebytoTes Ang moHTaxa AKD2G; B
3aBUCUMOCTU OT KOHKPETHOM CUTyaLumM MOryT NnoTpeboBaTbCsa JOMONHUTENbHbIE
WNHCTPYMEHTbI:

® BWHTbI C LMNUHAPUYECKON rOSTOBKOM Y BHY TPEHHUM LLECTUrPaHHUKOM nog Koy M5,
# |llecTurpaHHbIn KntoY 4 MM ¢ T-00pasHON pyKOATKOM

® OrtepTka Ne 2 Phillips

® Manag wnuuesas oTBepTka

Pasmepbl 1 NonoXeHne MOHTaXXHbIX OTBEPCTUI 3aBUCHAT OT UCMONHEHWs npueoga (=¥ # 171).
YcTaHoBuTe NpMBOAHON 610K criegyoLym obpasom:

1. TNogroToBbTe MECTO YCTaAHOBKM.
YcTaHoBWTE NPMBOL, B 3aKpbIThIN LKA ynpaBneHus, yCroBus okpyxatoLen cpeabl (=¥
# 15). Ha mecTe yCcTaHOBKM HEe AOIMKHO BbITb NPOBOASALLMX UM KOPPOAUPYIOLLLMX
maTtepuanoB. MoHTaxxHas no3uums B wkadgy cMm. (= #171).

2. TpoBepbTe BEHTUNALMIO.
Y6eanTech, UTO BEHTUNAL UM NPMBOAA HAYETO He MPEensTCTBYET, 1 obecnevbTe
nogAaepxaHve gonycTMMon TeMnepaTtypbl okpyxatowen cpeabl (=¥ # 15). OctaBbTe
3a3op 50 Mm cBepXy 1 CHM3Y NpuBoda.

3. TpoBepbTe cUcTEMy OXNaxaeHus.
Ecnu wkad ynpaBneHus ocHallleH CUCTEMaMM OXNaXLAEHNS, Pa3MECTUTE CUCTEMY
oxXnaxaeHust Takum obpasom, 4ToObl KOHAEHCAT He MOr nonagaTk Ha NpUBOA, Unu
nepuepuiiHble yCTponcTBaa.

4. YcTtaHoBUTE NPUBOA.
YcTaHoBWTE NPYBOA, Ha MPOBOASALLYIO 3a3EMIEHHYO MOHTa)HY0 NAacTuHY B LWKady
yrnpaBneHus.

5. 3asemnure npvBog.
OMC-coBmMeECTMMOE 3KpaHUpPOBaHWE U 3a3eMrieHne cM. Pykogodcmeo o ycmaHosKe.
3aszemMnuTe MOHTaXHYo nnacTuHy, kopnyc anektpoasuratens ¥ CNC-GND cuctemsl
ynpaBneHusi u nuTatoLLen cetn 24 B=.



AKD2G Product Safety Guide | 7 Russian

7.7 JNeKTpUYeCKUM MOHTaX

[ INFO

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

YKASAHUE

MonoxeHnne pasbemoB (=» # 177), pacnnHoBkm pa3bemos (= # 183)

K ycTaHoBKe nprBoga AomnyCcKalTCs TONbKO CneuuanivcTbl, UMetoLLmMe COOTBETCTBYOLLYIO
3M1EKTPOTEXHNYECKYO KBanMgMKaumio. 3emneHble NpoBoda C O4HOM UMW HECKOTbKAMM
XXeNnTbIMM Mofiocami paspeLlaeTcst UCMosb30BaTh TONbKO AN 3alUTHOTO 3a3eMI1eHUs.

A OMNACHO | Buicokoe HanpsixeHue Ao 900 B!

CyLiecTByeT pUCK CEPbE3HOW TPABMbI UM CMEPTU OT MOPaXKEHUS 3MEKTPUYECKMM TOKOM

Wnm anekTpu4eckon ayrn. KoHgeHcaTopbl COXPaHAT ONacHOe HanpshkeHne 4o 5 MUHYT

nocre OTKMYEHNs SEeKTPONUTaHus.

® [1pousBoguTe 3NEKTPUYECKNN MOHTaX NPMOOPOB TONMbKO B 06ECTOYEHHOM COCTOSHUM.

® (ObecneybTe HaAEXHYI0 M30NALMIO KOpryca pacnpegenurensHoro wkada
(3arpaxxgenuvs, npegynpeanTerbHble WNTLI U T.1.).

® Hukorga He OTCOeAUHANTE 3MeKTPUYECKUE COeQMHEHNS CEPBOYCUNU-TENS NOA
HanpshKeHeM.

® [Tocne OTKMNOYEHUss CEPBOYCUITMTENS OT NMUTAIOLLEro HAaNPSXXeHWs NoA0XANTE HEe MeHee
5 MVHYT, Npexae YeM npukacaTbCs K TOKOBEAYLLMM HYacTsam Npubopos (Hanpumep,
KOHTaKTaMm) Urnm oTCOeauHSATb pasbeMbl.

® |13mepbTe Ansa 6e3onacHOCTU HanpsikeHue 3BeHa NOCTOSIHHOMO TOKa M NOQOXAMWTE, NoKa
HanpskeHue He onycTuTcs Huxke 50 B.

HenpaBunbHoe HanpsXXeHne NUTatoLLLeN CETU, HENOOXOASALNA ABUraTeNb UK Henpa-
BUNbHas kabenbHasa pa3sogka MOryT MPUBECTU K NOBPEXAEHNIO NpuBoaa. [1poBepbTe KOM-
BuHauuo npusoga n gsuratens. CpaBHUTE HOMVHANbHOE HaNPsXKEHNEe 1 TOK Y3I10B.
[MpenoxpaHuTenu NMTatoLLEN CETK, TOTMHECKOTO MUTAHUS U LUYHTUPYIOLLLErO pe3ucTopa
OOIMKHbI yCTaHaBNMBATbLCA NoNb3oBaTenem, Hanboree noaxogsiime 3aHaqdeHus (=» # 182).
BHeLUlHVe npegoxpaHuTenu Ype3mepHo 60MbLLIOro HOMMHaNa MoryT NPUMBECTU K MOBpe-
XaeHuo kabenen n yctponcTts. CoBeTbl MO MCMOMNb30BaHNIO aBTOMaTUYECKNX BbIKITHO-
yartenen guddepeHumnansHoro Toka (RCD) npmBeneHbl B Pykogodcmee o ycmaHosKe.
MJIK gomkeH KOHTPONMPOBaTb COCTOSIHWE MPYBOAA 41151 NOATBEPXKAEHNS KPUTUHECKUX
cutyauui. Mbl pekomeHayem nocrnenoBaTesibHO BKITHOYUTL FOTOBLIN K paboTe penenHbli
KOHTaKT B KOHTYP aBapuUAHOrO OTKITHOYEHNS YCTaHOBKN. KOHTY P aBapUIAHOIO OTKIHOHYEHUS
[OOIMKEH YyNpaBnsaTb CETEBbIM KOHTAKTOPOM.

Ecnu ToK yTeuku K 3awmTHOMY 3a3eMIeHmnio npesbiaeT 3,5 MA, TO B COOTBETCTBUM C
IEC61800-5-1 Heobxoanmo ay6nmpoBaTb CoegUHEHME 3aLMTHOMO 3a3eMIEHNS 1N
MCMNonb30BaTb COeAUHUTENBHBIN Kabernb cedeHnem >10 Mm2. s BbINOMHEHUS] 3TOrO
TpeboBaHus ncnoneaymte krnemmy PE n coegnHmTenbHbie BUHTLI PE.

PyKOBO,D,CTBO Mo ANeKTPUNHECKOMY MOHTaXy

1. Bbibepute kabenu B cootBeTcTBUM C IEC 60204 .
YcTaHoBWTE 3KpaH 1 3a3eMnuTe NpuBoga.
OMC-coBMECTMMOE 3KpaHNpOBaHME 1 3a3eMIeHME CM. PyKogodcmeo o yCmaHO8Ke.
3asemnute MOHTaXHY0 nNnacTuHy, kopnyc anektpoasuratens u CNC-GND cuctembl
yrnpaBneHus.
3. BbinonHute kabenbHyo pa3BoaKy NpUBoAA U pa3beMOB.
- PykosoacTtBymTech rnasomn «PekomeHaaLmm no CHUXXKEHNIO Y POBHS
3N1EKTPOMAarHUTHBLIX MOMEX»: CM. Pyk080odcmeo 1o ycmaHo8Ke.
- TMoacoenuHute Bce nHTEpdEchl B COOTBETCTBUM C Ha3HAYEHNEM KOHTaKTOB
pasbema.

4. TlpoBepbTe kabenbHyH pa3BoAKy MO NEKTPUYECKON CXEME N HA3HAYEHMIO KOHTAKTOB
pasbemMa.
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7.8 Hacrtpomuka

| INFO |

YKASAHUE

YKASAHUE

® [logpoOHee 0 3agaHWn NapameTpoB OyHKLMOHanbLHo 6e3onacHocTn cM. AKD2G-S
Pykosodcmeo o ycmaHoske n WorkBench oHnaiH-cnpasky.

® [lapameTpbl NpOrpaMMmnpoBaHns 1 NoBeLeHNE KOHTYpa ynpasneHns: cm. WorkBench
OHNavH-CrpaBKy.

® HacTpoyika ceTu onucaHa B COOTBETCTBYOLLLEM pykoBoacTee Ha DVD.

K TECTUPOBAHUIO N HaCTDOﬁKe npmeoaa onycKakTCA TONbKO cneunanncTbl, Metouimne
HaBbIKN pa6OTbI C 3]'IeKTp0060pyD,OBaHI/IeM N npunBoaamMn.

A OMACHO | CmeptensHoe HanpsxeHue!

OnacHocTb nopaXeHnA 3NeKTpU4eCKMM TOKOM. KoHTakT ¢ getansamm npueoaa,

HaxogAaWwnMncA nog Hanps>XeHnem, onaceH ana >xXmsHu.

L 3ar|peu.|,aeTc;| OEeMOHTMPOBATb BCTPOEHHbIE 3allUTHble CUCTEMBI, B YaCTHOCTMU,
n3o14uuto Unn sKpaHbI.

. aﬂeKTpOMOHTa)KHbIe pa6OTbI MOrYT BbINOJTHATLCA TOJTbKO O6y‘-IeHHbIM n
KBaJ'IVI(*)I/ILI,VIpOBaHHbIM nepcoHarnom B COOTBETCTBUU C NpaBunammn ©e30nacHOCTU Ha
pa6oqu MeCTE 1 TONbKO Npw BbIKIMKOYEHHOM U 3a6J'IOKI/IDOBaHHOM rmaBHOM
BblKI1to4artene.

A BHUMAHMUE! | AeTomaTunueckwmii sanyck!

[nsa nepcoHana, paboTaroLLEero ¢ MallvHON, CYLLIECTBYET ONAacHOCTb TSXKENbIX Unn

cMepTenbHbIX TpaBMm. [1prMBOg MOXET 3anycKaTbCA aBTOMaTUYECKM B 3aBUCUMOCTH OT

HacCTPOWMKM NapamMeTPOB NOCIIE BKIMIOYEHUSI CETEBOIO HanpsiXXeHWs, Nocre NpoBasios

HanpsbkeHWs Unu gpyrux npepbiBanvn. Ecnn napametp AXIS#.ENDEFAULT ycTtaHoBneH

Ha1,

® pasMecTuTe Ha MallvHe npegynpexaaroLlyo Tabnuuky (BHMmaHve: ABToMaTnyeckui
nyck nocne BkritodeHus!) n

® obecneybTe HEBO3MOXKHOCTb BKITHOUEHUS HAMPSDKEHUST ANIEKTPOCETH, MoKa nepcoHart
Haxo4WUTCS B ONACHOW 30HE MaLLVHBI.

A OCTOPOXHO| Bbicokas Temneparypal

OnacHocTb Nerkmnx ooros. Bo Bpemsi paboTbl TeMnepaTypa pagmaropa MOXET NpeBbiLaTh
80°C.

® [IpoBsepsaviTe TemnepaTypy paguatopa nepeg paboTon ¢ yecunurenem.

® [loxgutecb oxnaxaeHusi cepoycunutens go 40 °C.

Ecnu npvBoa Haxogwncs Ha xpaHeHun 6onee 1 roga, Heo6XxoauMo NOBTOPHOE
dhopMOBaHVE KOHAEHCaTOPOB B KOHTYPE 3BEHa NOCTOsIHHOro Toka. OnucaHue npoleayp
NOBTOPHOIo POPMOBaHUA NPUBEOEHO Ha NopTare paspaboTtyunkos Kollmorgen

(PopmoBaHwe).


http://kdn.kollmorgen.com/content/forming
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MAC-agpec
YHukansHbln MAC-agpec 3agaH npoussogutenem (CM. NacnopTHYH0 Tabnuyky).

CepBucHbin IP-agpec
CepaucHbivi nopt AKD2G X20 nogaepxusaeT auto-IP-, DHCP- n ctatndeckun IP-agpec.

MpuBeoa noctaensietcs ¢ IP-agpecom 0.0.0.0. B 3aBMCMMOCTU OT cOeAUHEHMS (KOMMYTaTop
nnu NK) DHCP vnu auto-IP HazHavaeT yHuKanbHbIn IP-agpec.

WorkBench ucnoneayet IP-agpec ons onpegenexHuns AKD2G yctpoicTts B LAN 1
nHuyunaumm ceasn. WorkBench nossonsieT npncesoutb ctatudeckuin IP-agpec npusoay
(kntoyesoe cnoso IP.ADDRESS).

Appec y3na EtherCAT
Agpec y3ana EtherCAT npucsavBaeTcs aBToMaTudecku BegyLmm yctpoicteoM EtherCAT.

Appec y3na CAN.
Mpucsonte ID yana CAN npusogy B WorkBench (kntouesoe crioso CANBUS.NODEID).

SafelD (npeHTUdUMKaUMOHHBIN HOMep)
SafelD paccuntbiBaeTCsi HA OCHOBE HAaCTPOWKM MOBOPOTHbIX NepekritovaTenei:
SafelD =10+ S1+ S2

Appec FSoE
YHukanbHbIN agpec FSOE ans kaxaon ocu nonyyeH 13 yctaHosneHHoro SafelD.

FSoE-agpec ansiocu 1 = SafelD « 100 + 1
FSoE-agpec ansiocu 2 = SafelD « 100 + 2



7.9 YctpaHeHue owmnbOK
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HewcnpaBHOCTM NpMBOAA MOFYT BO3HWUKHY Tb MO Pa3HO06pa3HbIM NMpUYMHaM, B 3aBUCUMOCTU OT YCIOBWIA
yCTaHOBKW. [pU4MHbI HEMCNPaABHOCTEN B MHOFOOCEBBLIX CUCTEMAX MOrYT GbITb 0C060 CrOXHbIMU. ECniv He
yAaeTcsl yCTPaHUTb HEUCNPABHOCTb UMY UHYIO NPOGIIEMY C NMOMOLLBH NMPVBEAEHHOTO HIMKE PYKOBOACTBA MO
YCTpaHEeHWo HeucnpaBHOCTEN, 0bpaTUTech B CNyXGY NoAAEePXKKMN KITUEHTOB.

YKASAHUE

I'Ipvl yCTpaHeHnn oLl NM6oK 1 HeI/ICI'IpaBHOCTeVI cnenyet cobntogatb npaBuia TeXHUKN

BesonacHocTy. NoncK 1 ycTpaHeHe HenmcnpaBHOCTEN OOMKHbI BbINONMHATHCS TOMNBbKO
KBanuULMPOBaHHbIM 1 00yYEeHHbLIM NEPCOHAMNOM.

| INFO | CBepeHus 06 ycTpaHeHun HevcnpaeHocTel npyseaeHsl B WorkBench v KDN.
HeucnpaBHocTb ' BoO3MOXHble NPUYUHbBI Heo6xoaumble pencreus
Coobuwenne HMI: | 1. wvcnonb3yeTcd HenpaBWIbHbIN Kabenb, | 1. nogkntouute Kabenb K NogXOAALLMM
Owwnbka cBs3n kabenb nogkntoYeH k npueogy unn MK s pasbemam Ha npveoge u MK
HernpaBUITbHOM MONOXEHNA 2. BbIGEpUTE NpaBUNbHbIV MHTEPGENC
2. BbIbpaH HenpaBunbHbIN nHTepdenc MK
MpwBog He 1. AnnapatHas pa30nokMpoBka 1. noakntouuTe annapaTHyto
BKITOYaeTcH CKOHUrypupoBaHa, 0OgHaKo KabernbHasi pa3bIIoOKMPOBKY K BbIOpaHHOMY BXOg4y
pa3Bogka He BbINOfHEHa 2. TlopawTe 24 B Ha annapaTHyto
2. He 3agaHa annapartHas unum pa3bnokMpoBKy 1 Bbibepute
nporpammMHasi pa3dnokMpoBka nporpaMMHyto pa3brokuMpoBKy B
WorkBench / ceTb
Onektpogsuratens| 1. npvBog He pa3bnokmpoBaH 1. nopavite paspeLuaroLLni CUrHan
He BpalLaeTcs 2. nporpamMmHast pa3bnokMpoBKa He 2. 3apavite NporpamMmMHy0 pa3brioKMpoBKY
3apaHa 3. npoBepbTe kabenb Nnepefgayvm ycTaBkm
3. 0b6pbiB kabensa nepegaym ycTaBku 4. vcnpaBbTe a3npPoBKY
4. nepenyTaHbl hasbl anekTpoaBuraTens anekTpogsuratens
5. TOpMO3 He oTnyLLEeH 5. npoBepbTe 60K ynpaBneHns TopMo30M
6. npuBOA MEXaHW4eckn 3ab1O0KMpPOBaH 6. npoBepbTE MEXAHU3MBbI
7. nontoc anektpogsuratens Ne 7. yCTaHOBUTE MOJTHOC AMEeKTpoABUraTens
YCTaHOBIEH HENPABUIIBHO Ne
8. obparHasi cBs3b HAacTpoeHa 8. MpaBWNbHO HAacTpoNTe 0OpaTHYO CBA3b
HenpaBuribHO
OnekTtpogsuratens| 1. KO3 PULMEHT YCUNEHNS CITULLIKOM 1. ymeHbwute AXIS#.VL.KP (perynsartop
BUOpUpyeT BENVK (pPerynsrop 4acToTbl BpaLleHus) YacTOoTbl BpaLleHusl)
2. HapylleHa LenocTHOCTb 3KpaHa kabens | 2. 3ameHuTe Kabenb obpaTHOM CBA3K
obpaTHOM CBA3M 3. noacoeauHute AGND k CNC-GND
3. AGND He nogkntoyeH
Ot4eTbl No paboTte | 1. CAULLKOM HU3KOE 3HaYeHue Irms nnm 1. npoBepbTe TUNOPa3mMep
npueoga Ipeak anekTpogsurartensi / npueoga
cnegytouas 2. npvMeHuTe NpeaerbHble 3HaYeHUst ToKa | 2. MpoBepbTe, HE OrpaHNYMBAIOT NN
owwmbka WM CKOpOCTU npuBoA NapameTpbl
3. CIIWLLIKOM HU3KWIA TemMn yCcKopeHust / AXIS#.IL.LIMITN/P,
3amefnexHus AXIS#.VL.LIMITN/P
3. ymeHbLumnte AXIS#.ACC/AXIS#.DEC
Meperpes 1. anekTpoABuratenb akcnnyatupyetcac | 1. npoBepbTe TUNOpa3mep
anekTpogsurarens NpeBblLLEHNEM HOMWHASbHBIX AaHHbIE anekTpogsurarens / npusoga
2. TeKyLume HacCTPOWKKN aneKkTpoaBuraTens (2. npoBepbTe, MPaBUITbHO ST BbICTaBMEHbI
HEKOPPEKTHbI ATNUTENBHOrO 1 MUKOBOrO TOKa
Mpueoa 1. CIMLLKOM HM3KOE 3Ha4YeHne 1. yBenundbTe AXIS#.VL.KP (ckopocTb)
HegoCTaTo4vHO AXIS#.VL.Kp (ckopocTb) 2. yBenuybTe AXIS#.VL.KI (ckopocTb)
3aluLLEeH 2. cnvwkom Hu3koe 3HadeHne AXIS#.VL.Ki| 3. cM. JOKYMEHTaLMIO MO CHUKEHMIO
(ckopocTb) ypoBHsa punbTpauum (AXIS#.VL.AR*)
3. cnukom BbICOKOe (hunbTpaLmm
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HeucnpaBHocTb  Bo3MOXHble NPUYNHBI Heobxogumble aencreus
Mpusoa pabotaeT |1. CNUWIKOM BbICOKOE 3HAYEHNE 1. ymeHbwimnte AXIS#.VL.KP (ckopocTb)
HETOYHO AXIS#.VL.Kp (ckopocTb) 2. ywmeHbimnte AXIS#.VL.KI (ckopocTs)
2. CrVLWIKOM BblCOKOE 3Ha4YeHue 3. CM. OOKYMEHTAaLMIO MO NOBbILLEHMWIO
AXIS#.VL.Ki (ckopocTb) ypoBHs punbTpauum (AXIS#VL.AR*)

3. CRWLWLKOM HM3KOoe hunbTpaLmm
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8.42 IRt AL
1E AT AKD2G R 51 1 b AE 3K 5h 28 B, DR 3 28 A 25 v 5 DL R JL T4 & -
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® AKD® 2G /=l = 4 45 /5 1 BV IR B A
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E¥EBAT 15 3 1EC 61800-2 Fx #E H (1) 35 58 4% 1 245 3K3

BATH I HBEEE 15 FH PN 50 7 AR R R

® HiE &1 F:0°C B +40°C
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8.4.4 HLIR BB
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8.4.7 EMELEE
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8.6 HLIKR
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3. KMERIHASG.
W R HIAE AR T ARG, Wk B A R SR SR AR VA BBk K S B TN 3K B Be
AR B .

4. 7B .
V5 R ) A 2 B AE LA (A 5 A B e B AR b

5. Y& IK 5 A5 2 Hh
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8.8 & H
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9.1 Mechanical Data

AKD2G-Sxx-

6V03S, 7VO03D,

units| ovoes, | VO | VO3S, gyeqy

6V12S 7V12S
Weight kg 2.4 2.5 2.5 2.7
Width mm 76 76 75 75
Height, without connectors mm 235 235 272 272
Height, with connectors mm 303 303 340 340
Depth, without connectors mm 221 221 221 221
Depth, with connectors mm 232 232 232 232
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9.1.1 Dimensions

| NOTE | Mounting material: three M5 hexagon socket screws to ISO 4762, 4 mm T-handle Allen key
A;&———f ﬁ]—_ f -
‘ (O0aa00a0000n R
BT .
J Of
NG
To (m]
| L
. ®
lf ﬁl"l'l’m‘{"
‘ OOOO;
T - A
A1
| NOTE | Outline width and height dimensions are measured on footprint level (mounting plate).
Dimensions on the front plate are slightly smaller. All dimensions in mm.
P M M M M M =P ”
1 1 1 1 1 o
e 0 ] O 0 0 [ R | 7
Y FanY FanY Y Fa Y FanY
O 3 w B
(m) oM
Vi 6 | I 8 | SR 8 | 8 | i |
E £\ E- | E E E
2
N N 1 N A N 1 1 R S (N R
Keep hatched space free! Air flow
Dimensions in mm A A1 B B1 C D E F G HMP

AKD2G-Sxx-6V (3to 12 A) 2211232|235|303|76| 221,5 |36|5,8|11,5|7
AKD2G-Sxx-7V (3to 12 A) 2211232272340 |75| 259 |36(5,8|11,5|6|77|39
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9.2 Electrical data

9.2.1 Single axis variants (S)

9.2.1.1 Mains supply data, 1 phase AC, type AKD2G-Sxx- (S)

Operational supply voltage (line-line) VAC 12 to0 265
Rated supply voltage VAC 240
Rated supply input frequency (+5%) Hz 50to 60
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 240 V kVA 0.9 1.7 4.0
Rated input current A 4.0 71 13
Max. inrush current A 10
Rated DC bus link voltage VDC 300
9.2.1.2 Mains supply data, 3 phase AC, type AKD2G-Sxx- (S)
Operational supply voltage (L1/L2/L3) VAC 12 to 265 2410 525
Rated supply voltage VAC 240 480
Rated supply input frequency (+5%) Hz 50 to 60
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 240 V (* at 480 V) kVA 1.3 2.2 4.0 1.3%(?) | 2.2%(?) | 4.0%(?)
Rated input current A 3.2 5.3 9.7 3.2(7) 5.3(?) | 9.7(?)
Max. inrush current A 10
Rated DC bus link voltage VDC 310 | 620
(?) =to be verified
9.2.1.3 Mains supply data, DC, type AKD2G-Sxx- (S)
Input data Units 6V03S 6V06S @ 6V12S @ 7V03S @ 7V06S & 7V12S
Operational supply voltage (DC+/DC-) VDC 17 to 370 34 to 740
Rated supply voltage VDC 340 680
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 340 V (* at 680 V) kw 0.62 1.25 2.5 1.25* 2.5* 5.0*
Rated input current A 2.0 4.0 8.0 2.0 4.0 8.0
Max. inrush current through AC input A 10
Rated DC bus link voltage VDC 340 I 680
9.2.1.4 Auxiliary voltage input data, 24VDC, type AKD2G-Sxx- (S)
Input data Units 6V03S 6V06S @ 6V12S @ 7V03S @ 7V06S & 7V12S
Aux. voltage supply (PELV) VDC 24V (£10%, check voltage drop)
- control current without motor brake A <1.0
- control current with one motor brake A <31
- control current with two motor brakes A <52




9.2.1.5 Output data, type AKD2G-Sxx- (S)

Units 6V03S
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6V06S @ 6V12S = 7V03S @ 7V06S

7V12S

Continuous output current ( £ 3%) |Arms 3 6 12 3 6 12
Peak output current (for 5s, +3%) Arms 9 18 30 9 18 30
Continuous output power at rated input current

at1x 120 VAC kW 0.22 0.44 0.875 - - -
at 1x 240 VAC kw 0.44 0.875 1.8 - - -
at 3x 120 VAC kW 0.31 0.625 1.25 - - -
at 3x 240 VAC kw | 0.625 1.25 2.5 0.625 1.25 2.5
at 3x 400 VAC kW - - - 1.05 2.1 4.2
at 3x 480 VAC kw - - - 1.25 2.5 5.0
at 170 VDC kW 0.31 0.625 1.25 - - -
at 340 VDC kw | 0.625 1.25 2.5 0.625 1.25 2.5
at 565 VDC kW - - - 1.05 2.1 4.2
at 680 VDC kw - - - 1.25 2.5 5.0
Peak output power (for 1 s)

at1x 120 VAC kw 1.1 2.1 4.1 - - -
at 1x 240 VAC kW 2.1 4.2 6.3 - - -
at 3x 120 VAC kw 1.5 3 4.5 - - -
at 3x 240 VAC kW 3.0 6.0 9.0 3.0 6.0 9.0
at 3x 400 VAC kw - - - 5.0 10 15
at 3x 480 VAC kW - - - 6.0 12 18
at 170 vDC kw 1.5 3 4.5 - - -
at 340 VDC kW 3.0 6.0 9.0 3.0 6.0 9.0
at 565 VDC kw - - - 5.0 10 15
at 680 VDC kW - - - 6.0 12 18
Noise emission at 1 m, dB(A) <50/60

low/high speed fan

Regeneration braking (= #176)

Brake output

Voltage (x10%) VDC 24

Voltage power saving VDC 12t0 24

Output under current fault mA 100 (required for fault detection)

Output over current fault A 2.25 (required for fault detection)

Output current, maximum A 2.1
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9.2.2 Dual axis variants (D: 11=12)

9.2.2.1 Mains supply data, 1 phase AC, type AKD2G-Sxx- (D)

Input data Units 6V03D 6V06D
Operational supply voltage (line-line) VAC 12 to0 265
Rated supply voltage VAC 240
Rated supply input frequency (+5%) Hz 50 to 60
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 240 V kVA 2.2 4.0
Rated input current A 7.2 13
Max. inrush current A 10
Rated DC bus link voltage vDC 300
9.2.2.2 Mains supply data, 3 phase AC, type AKD2G-Sxx- (D)
Input data Units 6V03D 6V06D 7V03D 7V06D
Operational supply voltage (L1/L2/L3) VAC 12 to 265 24 t0 525
Rated supply voltage VAC 240 480
Rated supply input frequency (+5%) Hz 50 to 60
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 240 V (* at 480 V) kVA 2.2 4.0 4.49%(?) 7.65%(?)
Rated input current A 5.3 9.7 5.3(?) 9.7 (?)
Max. inrush current (at 240 V/480V, 20°C) | A 10
Rated DC bus link voltage VDC 310 | 620
(?) =to be verified
9.2.2.3 Mains supply data, DC, type AKD2G-Sxx- (D)
Operational supply voltage (DC+/DC-) VDC 1710 370 34 to 740
Rated supply voltage vDC 340 680
Permitted switch on/off frequency 1/h 30
Rated input power at 340 V (* at 680 V) kw 1.25 2.5 2.5 5*
Rated input current A 4 8 4 8
Max. inrush current through AC input A 10
Rated DC bus link voltage VDC 340 I 680
9.2.2.4 Auxiliary voltage input data, 24VDC, type AKD2G-Sxx- (D)
Input data Units 6V03D 6vV06D 7v03D 7v06D
Aux. voltage supply (PELV) VDC 24V (x10%, check voltage drop)
- current without motor brake A <1
- control current with one motor brake A <3.1
- control current with two motor brakes A <5.2




9.2.2.5 Output data, type AKD2G-Sxx- (D)
Drive current and power output values are listed for Axis1/Axis2.

AKD2G Product Safety Guide | 9 Appendix

Units 6V03D 6vV06D 7v03D 7v06D
Continuous output current ( * 3%) |Arms 3/3 6/6 3/3 6/6
Peak output current (for 5s, ¥3%) |Arms 9/9 18/18 9/9 18/18
Continuous output power at rated input current
at1x 120 VAC kw 0.22/0.22 0.44/0.44 - -
at 1x 240 VAC kw 0.44/0.44 0.875/0.875 - -
at 3x 120 VAC kW 0.31/0.31 0.625/0.625 - -
at 3x 240 VAC kW | 0.625/0.625 1.25/1.25 0.625/0.625 1.25/1.25
at 3x 400 VAC kW - - 1.05/1.05 2.1/2.1
at 3x 480 VAC kw - - 1.25/1.25 2.5/2.5
at 170 vDC kW 0.31/0.31 0.625/0.625 - -
at 340 VDC kW | 0.625/0.625 1.25/1.25 0.625/0.625 1.25/1.25
at 565VDC kW - - 1.05/1.05 2.1/2.1
at 680 VDC kw - - 1.25/1.25 2.5/2.5
Peak output power (for 1 s)
at1x 120 VAC kw 1.1/1.1 2.1/2.1 - -
at 1x 240 VAC kw 2.1/2.1 4.2/4.2 - -
at 3x 120 VAC kw 1.5/1.5 3.0/3.0 - -
at 3x 240 VAC kW 3.0/3.0 6.0/6.0 3.0/3.0 6.0/6.0
at 3x 400 VAC kw - - 5.0/5.0 10/10
at 3x 480 VAC kW - - 6.0/6.0 12/12
at 170 vDC kw 1.5/1.5 3.0/3.0 - -
at 340 VDC kW 3.0/3.0 6.0/6.0 3.0/3.0 6.0/6.0
at 565 VDC kw - - 5.0/5.0 10/10
at 680 VDC kW - - 6.0/6.0 12/12
Noise emission at 1 m, dB(A) <50/60
low/high speed fan
Regeneration braking (= #176)
Brake output
Voltage (£10%) VDC 24
Voltage power saving VDC 12t024
Output under current fault mA 100 (required for fault detection)
Output over current fault A 2.25 (required for fault detection)
Output current, maximum A 2.1 per brake
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9.2.3 Electrical Motor Braking

9.2.3.1 Dynamic Braking

Dynamic braking is a method to slow down a servo system by dissipating the mechanical
energy driven by the motor back EMF.

| NOTE | Dynamic braking is not functional safe. Safe dynamic braking (SDB) requires an external
SDB module

9.2.3.2 Regeneration braking
When the amount of returned energy from the motor builds the bus capacitor voltage up
enough the drive activates the regenerative braking circuit to start dumping the returned
energy in the regen resistor (also called regenerative resistor or brake resistor).

| NOTE | External regen resistors are described in the regional Accessories Manual.

Technical data for AKD2G-Sxx-6V

Brake circuit AC Supply
AKD2G-Sxx- Rated data Units 120V / 240V
6Vxxy Regen start voltage at rated supply voltage \% 380
all types Overvoltage limit \Y; 420
Maximum regenerative duty cycle % 35*
Internal regen resistor Q 15
Continuous power, internal resistor w 100
Peak brake power, internal resistor (0.5s) kw 3/9
External regen resistor (recommended 15 Q) Q >10
Continuous brake power, external resistor kW 5
Peak brake power, external (1s) kw 5/14
6V03S, 6V06S Absorption energy in capacitors (+/- 20%) Ws 6/23
DC Bus Capacitance uF 1640
6V12S, 6V03D, Absorption energy in capacitors (+/- 20%) Ws 9/35
6V06D DC Bus Capacitance uF 2460
Technical data for AKD2G-Sxx-7V
Brake circuit AC Supply
AKD2G-Sxx- Rated data Units 240V 400V/480V
TVxxy Regen start voltage at rated supply voltage \% 380 | 633/760
all types Overvoltage limit vV | 420 840
Maximum regenerative duty cycle % 35*
Internal regen resistor Q 33
Continuous power, internal resistor W 100
Peak brake power, internal resistor (0.5s) kW 4 17
External regen resistor (recommended 33 Q)| Q >25
Continuous brake power, external resistor kW 2 6
Peak brake power, external (1s) kW 6 24
7V03S, 7V06S Absorption energy in capacitors (+/- 20%) Ws 3 30/18
DC Bus Capacitance uF 235
7V12S, 7V03D, Absorption energy in capacitors (+/- 20%) Ws 6 50/35
7V06D DC Bus Capacitance uF 470

* depends on connected regen resistor power.
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9.3 Connection Overview

| NOTE \ Detailed connector pinout (=» # 183), interface descriptions see Installation Manual.

9.3.1 Connector Position AKD2G-Sxx-6VxxS

| NOTE | The graphics shows a single axis drive (supply voltage 110 V to 240 V) with all possible con-
nectors (X4, X5, S1, S2 with safety option 2 or 3 only).
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9.3.2 Connector Position AKD2G-Sxx-7VxxD

| NOTE | The graphics shows a dual axis drive (supply voltage 240 V to 480 V) with all possible con-
nectors (S1, S2 with safety option 2 or 3 only).
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9.3.3 Wiring example, single axis drive, Safety option 1
| NOTE | Connector position (= # 177), wiring X3/ X10 (= # 181), pin assignments (- # 183)
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9.3.4 Wiring example, dual axis drive, Safety option 2 or 3
| NOTE | Connector position (= # 178), wiring X3/ X10 (= # 181), pin assignments (- # 183)
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9.3.5 Wiring power supply, regen resistor and DC bus

NOTE

| Forone phase or two phases or DC supply refer to the AKD2G Installation Manual.

5 Remove jumper if
Three phases mains external brake AKD2G-Sxx-6V
resistor is connected
. = | +RBINt X3
optional Et
= = 2 |-RB
Regen I ]
resistor : 'l " 'I g
—
é i (J=—=—1] \_C
* Fm2
7
DCBus, to ===+RBext (+DC)
other drives o—C=i=] .DC
Difive Filters for use in industrial
contactor environment, category C2
Fi1 o & 2
L1» +——] ] L [ o L1
E — Filter 1 | Il "3 |
L2 » ® — — —t——t—+—0 Cmm |2
A — J, o |1 || 4
L3 * = L A W At
PE '-—--—-—-—-—-—I-—t—-—-—o—c—1— PE
) B i oo s §
" D
,7J77 Lt —-— i 1 X10
I ] Supply unit Fro—{_ o-C = +24V
Frt—— 24V DC 2 5
Fro—— = . —Oo-C==—1— GND
E he
Retmowi,l H‘)urrll(per if
external brake " 2
resistor is connected AKD2G-Sxx-7V
_ ~N | +RBint X3
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= = S |-r8
Regen Ll I
resistor : i M
d —_—
L_é:)_ l?J Fo ] \_( ]
DC BUS, to =] +RBext (“‘DC)
other drives ocC==] pC
Drive
contactor
i
L1 @ = i } oC —i— L1
N2
L2 ¢ = — O—C—4— L2
N3y
L3 \ ¢ — 9{—1‘ L3
PE—T—?-—--—-—-—-—-—-—-—-—-—O—C-— PE
@ I—--—-—-—-—-—-—-—-—-—-—@B—J
' D
,7.J.,7 Lo —-— A 1 X10
F|-|1I' } Supply unit o o-C = +24V
— 24V DC ~,
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9.3.6 Fusing

#® UL fuses: Class J, 600 VAC 200 kA (SCCR rating), time-delay. The fuse must be UL and
CSA listed, UL recognized is not sufficient. Alternate fuses and breakers to Class J must
have similar or better Ip and IT performance per UL 508A SB4.2 at the necessary SCCR
rating.

® CE fuses: types gS or gG, 400 V/500 V, time-delay

#® Fuse holders: Combined with the standard fuse blocks, finger safe fuse holders must be
used according to IEC 60529.

#® Automatic circuit breakers: max. rating is 30 A, observe SCCR rating, see Installation
Manual, chapter Mains Power Supply for details

# Group installation: max. rating of fuses or breakers for group installation is 30 A, see
Installation Manual, chapter Mains Power Supply for details

9.3.6.1 External power supply fusing
3~ AC supply single drive, line fusing

| NOTE | Forone phase, two phases, DC mains refer to the Installation Manual.
Drive FN1, FN2, FN3: Example class J Example class J
Model Ampere rating Eaton Ferraz Shawmut

AKD2G-Sxx-6V03S 10 A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10

AKD2G-Sxx-6V06S 10 A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD2G-Sxx-6V03D

AKD2G-Sxx-6V12S 15 A (Time-Delay) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD2G-Sxx-6V06D

AKD2G-Sxx-7V03S 10 A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD2G-Sxx-7V06S 10 A (Time-Delay) LPJ10SP/DFJ10 AJT10/HSJ10
AKD2G-Sxx-7V03D

AKD2G-Sxx-7V12S 15 A (Time-Delay) LPJ15SP/DFJ15 AJT15/HSJ15
AKD2G-Sxx-7V06D

9.3.6.2 External 24 V supply fusing
Use 24 VDC supply manufacturers recommendation for fusing.

9.3.6.3 External regen resistor fusing
FB1/ FB2 fusing

Ampere UL Region CE Region
rating@240V rating@480V example: Eaton example: Siba
all AKD2G-Sxx 10A 40A FWP-xxA14F | 110V to 400V: gRL(gS)
400V to 480V: aR

Drive Model

FPS: Frizlen DC Power Switch

Drive Model Bereich [In]
all AKD2G-Sxx BAR(U)1500-33 FPS-16 10 bis 16 A




9.3.7 Connector pin assignments
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9.3.7.1 X1 and X2: Motor, Brake, Feedback 1

#® 4 pin, pitch 7.62 mm plus 2x2 pin pitch 3.81 mm
® Spring clamps

® Motor power, Motor brake (X1: axis 1, X2: axis 2)
® X1: Input for commutation feedback 1

® X2: Input for commutation feedback 2

Pin Label Signal Description

1 U U Motor phase U

2 Vv V Motor phase V

3 W W Motor phase W

retention latch,shield screw

5 PE PE Protective earth
B+ B+ BR+ Motor holding brake +

B- B- BR- Motor holding brake -
F+ F+ COM+ SFD3 + or HIPERFACE DSL +
F- F- COM- SFD3-or HIPERFACE DSL -

9.3.7.2 X3: Mains, regen resistor, DC-Bus

8 pin, pitch 7.62 mm

Screw terminals

Optional T version (in process)

Mains supply, External regen resistor, DC Bus

Pin Label Signal Description
1 PE PE Protective earth
2 R L1 3~ mains supply L1, 1~ supply L, DC supply +
3 S L2 3~ mains supply L2
4 T L3 3~ mains supply L3, 1~ supply N, DC supply -
5 Ri RBint internal regen resistor
6 RE -RB external regen resistor -
7 +DC | +DC (+RBext) | DC Bus link+ and/or external regen resistor +
8 -DC -DC DC Bus link -
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9.3.7.3 X4 : Second Brake

| NOTE | Use with single axis drives and Safety Option 2 and 3 for safety functions, which require a
second brake.

l = = | ® 3pin, pitch 3.81 mm
® Spring clamps
X4 Q| 1 ® Second motor brake
Q= 2 ® Required for SIL3 brake control
Q= 3
I
Pin Signal Description
1 |PE Protective earth
2 |BR2- Second (external) brake -
3 |BR2+ Second (external) brake +
9.3.7.4 X5: Feedback 2
| NOTE | Use with single axis drives and Safety Option 2 and 3 for application, which require a
second feedback.

l S | ® 3pin, pitch 3.81 mm

® Spring clamps
E’ 1 ® |nput for feedback 2
X5 [0 2
Q= 3
L=
Pin Signal Description
1 |PE Protective earth
2 |COM2- Second SFD3 - or Second/Safe HIPERFACE DSL -
3 |COM2+ Second SFD3 + or Second/Safe HIPERFACE DSL +
9.3.7.5 X10:24 VvDC
= #® 2 pin, pitch 5.08 mm
[m 1 ® Spring clamps
X10 O ﬂ # Optional T version
O ﬂ 2 ® 24 VDC supply voltage
]
Pin Signal Description
1 |+24V +24 VVDC supply voltage, PELV

2 |GND Ground for 24 VDC supply voltage, PELV




9.3.7.6 X11, X12: Motion Bus

AKD2G Product Safety Guide |9 Appendix

® RJ45 with built-in green/red dual-color LED
® X12IN port, X11 OUT port
® EtherCAT

Pin Signal Description Description
1 | Tx+ Transmit + 5 Term Termination
2 | Tx- Transmit - 6 Rx- Receive -

3 |Rx+ Receive + 7 Term Termination
4 |Term. Termination 8 Term Ttermination

9.3.7.7 X13, X14: CAN bus (optional)

RJ-11

X14 IN port, X13 OUT port
Up to 1 Mbit operation
Node ID to be set by WorkBench

Description Description
1 |n.c not used 4 |CAN_low CAN bus low signal
2 | Shield Chassis 5 |CAN_GND |CAN bus ground
3 |CAN_high |CAN bus high signal 6 |n.c. not used
9.3.7.8 X20: Service
& RJ45 with built-in green and yellow LEDs
& 100/10 Mbit Ethernet TCP/IP
® Supports auto-IP, DHCP and fixed IP addressing
® Supports point-to-point (i.e. Auto-IP) and connection via net-
work switches
® Supports automatic discovery in WorkBench if in the same
sub-net.
Description Pin Signal Description
1 | Tx+ Transmit + 5 |Term. Termination
2 |Tx- Transmit - 6 |Rx- Receive -
3 |Rx+ Receive + 7 |Term. Termination
4 |Term. Termination 8 |Term. Termination
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9.3.7.9 X21:1/0, Feedback 4

2 x 11 pins (left column A, right column B), pitch 3.5 mm
Spring clamps

Analog and digital I/0

Input for feedback 4

A1 =E0O0O= | B1

NIN=Q@=RI

=

Digital 1/0 connectivity
Pin Signal Description

A1 |Analog-In (AIN) 1 +

A2 | Analog-In (AIN) 1 -

Analog Input +/- 10V

A3* | Digital-In (DIN) 1 Fast, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A4* | Digital-In (DIN) 2 Fast, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A5 | Digital-In (DIN) 3 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A6 |Digital-In (DIN) 4 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A7 |Digital-In (DIN) 5 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A8 | Digital-In (DIN) 6 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A9 | Digital-In (DIN) 7 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A10 | Digital-In (DIN) 8 Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
A11|SIN1 Slow, isolated, sink, fail-safe, functional safety input 1

B1 | Analog-Out (AOUT)1 | Analog Output, 0to +10V

B2 |AGND Ground for analog 1/0
B3 |+24V +24 VDC for digital /O and STO
B4 |DGND Ground for digital I/O and STO

B5 | Digital-Out (DOUT) 9 + | Relay contact, normally open, 24 VDC, 1A
B6 |Digital-Out (DOUT) 9 - | Relay contact, normally open, 24 VDC, 1A
B7 |Digital-Out (DOUT) 1 /|Isolated, high-side, 100 mA safety: 172 mA, safe output

SOUT1

B8 | Digital-Out (DOUT) 2 /|Isolated, high-side, 100 mA safety: 172 mA, safe output
SOUT2

B9 |Digital-Out (DOUT) 3 /|Isolated, high-side, 100 mA safety: 172 mA, safe output
SOUT3

B10 | Digital-Out (DOUT) 4 /|Isolated, high-side, 100 mA safety: 172 mA, safe output
SOuUT4

B11|SIN2 Slow, isolated, sink, fail-safe, functional safety input 2

*Feedback 4 connectivity, Step/Direction CW/CCW (input)

Pin Signal Description
A3 | Step, CW Fast, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1

A4 | Direction, CCW Fast, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1
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9.3.7.10 X22: 1/0 extended, EEO2, Feedback 5

A12

X22

A21

B12

B21

Digital 1/0 connectivity

Pin Signal Description

A12

SIN3

2 x 10 pins (left column A, right column B), pitch 3.5 mm
Spring clamps

Analog and digital I/0

Input for feedback 5

Output for incremental encoder emulation (EEO2)

Slow, isolated, sink, fail-safe, functional safety input 3

A13

Digital-In (DIN) 9

Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1

A14

Digital-In (DIN) 10

Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1

A15

Digital-In (DIN) 11

Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1

A16

Digital-In (DIN) 12

Slow, isolated, sink, type EN 61131-2 type 1

A17

AGND

Ground for analog I/O

A18

Analog-In (AIN) 2+

A19

Analog-In (AIN) 2-

Analog Input, +/-10V

A20*

Digital-In/Out (DIO) 1 +

RS485 input or output

A21*

Digital-In/Out (DI1O) 1 -

RS485 input or output

B12

SIN4

Slow, isolated, sink, fail-safe, functional safety input 4

B13

Digital-Out (DOUT) 5

Isolated, high-side, 100 mA

B14

Digital-Out (DOUT) 6

Isolated, high-side, 100 mA

B15

Digital-Out (DOUT) 7 +

B16

Fast, isolated, sink or source, 100 mA

B17

Digital-Out (DOUT) 8 +

B18

(

(

(
Digital-Out (DOUT) 7 -

(

(

Digital-Out (DOUT) 8 -

Fast, isolated, sink or source, 100 mA

B19

Analog-Out (AOUT) 2

Analog Output, 0to +10V

B20*

Digital-In/Out (DIO) 2 +

RS485 input or output

B21*

Digital-In/Out (DIO) 2 -

RS485 input or output

*Feedback 5 connectivity (input)

*EEO2 connectivity (output)

Pin Incremental Step/Dir  CW/CCW
Encoder A20 A+

A20 Track A + Step + CW + A21 A -

A21 Track A - Step - CW - B20 B+

B20 Track B + Dir + CCW + B21 B -

B21 Track B - Dir - CCW -
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9.3.7.11 X23: Feedback 3, EEO1, 1/O

Sub-D high density 15 pin, female

® |nput for feedback 3

® OQutput forincremental encoder emulation (EEO1)
® Additional Digital-In/Out

Feedback 3 connectivity (input)

X23 SFD Resol- BiSS|BiSS EnDAT EnDAT HIPER i os ncr. Enc. Hall Smart Step/ CW/
Pin ] C 21 22 FACE a nc. Abs | Dir CCW
1 - - - - - - - - |Hallu| - |HallUHallU| - - -
2 - - CLK+|CLK+| CLK+ | CLK+ - - |HallVv| - [HallV[HallV| - |Step+| CW+
3 - - CLK-|CLK-| CLK- | CLK- - - |Hallw| - [Hall WHallW| - |[Step-| CW-
4 |SEN+ - SEN+|SEN+| SEN+ | SEN+ | SEN+ [SEN+| SEN+|SEN+|SEN+ - |SEN+| - -

5 | SEN- - SEN-|SEN-| SEN- | SEN- | SEN- [SEN-|SEN+|SEN+|SEN+ - |SEN+| - -
6 |COM+|R1 Ref+ |DAT+|DAT+| DAT+ | DAT+ | DAT+ |Zero+|Zero+|Zero+|Zero+| - SD+ | Dir+ |CCW+
7 |COM-| R2 Ref- |DAT-|DAT-| DAT- | DAT- | DAT- |Zero-| Zero- | Zero- | Zero- - SD- | Dir- |CCW-
8 - Th+ |Th+| - [ Th+ - Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+
9 - Th- | Th-| - | Th- - Th- | Th-| Th- | Th- | Th- | Th- | Th- | Th- | Th-
10 | +5V - +5V|+5V | +5V | +6V +5V [+5V | +5V |45V [ 45V [ +5V [ +5V [+6V | +5V
11 oV - ov|ov | oV oV oV ov|ovj |jov|ov | OV 0V OV |0V
12 - S1 SIN+| A+ - A+ - SIN+ A+ A+ A+ A+ - - - -
13 - S3 SIN- | A- - A- - SIN- A- A- A- A- - - - -
14 - |S2COS+| B+ - B+ - COS+ | B+ B+ B+ B+ - - - -
15 | - |s4cos-| B- | - B- - cos- | B- | B- | B- | B- - - - -

CLK =CLOCK, DAT = DATA, SEN = SENSE, Th = Thermal control
EEO1 connectivity (output) Digital I/0 connectivity
Pin Incremental Pin Digital 1/0
Encoder 2 Digital-In/Out 6 +
6 Zero+ 3 Digital-In/Out 6 -
7 Zero- 6 Digital-In/Out 5 +
11 ov 7 Digital-In/Out 5 -
12 A+ 10 +5V
13 A- 1 oV
14 B+ 12 Digital-In/Out 3 +
15 B- 13 Digital-In/Out 3 -
14 Digital-In/Out 4 +
15 Digital-In/Out 4 -
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9.3.7.12 X41: SFA Feedback converter, EEO3/EEO4 (accessory)

® Sub-D high density 15 pin, female

1 m cable, 3 flying leads with ferrules for connection to X1, X2, X5

Input for electronic gearing

When connected to X1: Input for feedback 1

When connected to X2: Input for feedback 2

When connected to X5: Input for feedback 2

Output for incremental encoder emulation (EEO3 / EEO4)

SFA Adapter converts conventional feedback signals to 2 wire feedback format

Feedback 1/2 connectivity (input)

Incr.

X41 SFD Resol- BiSS EnDAT EnDAT HIPER- Enc. Hall Smart Step/| CW/
Pin ver B 21 2.2 FACE +Hall Abs Dir CCW

1 - - - - - - - |HallU - Hall U [Hall U - - -

2 - - CLK+| CLK+ | CLK+ - - |HallVv - HallV |HallV| - |[Step+| CW+

3 - - CLK-| CLK- | CLK- - - |Hallw| - Hall W|HallW| - |Step-| CW-
4 | SEN+ - SEN+| SEN+ | SEN+ | SEN+ [SEN+|SEN+ | SEN+ | SEN+ - SEN+| - -

5 | SEN- - SEN-| SEN- | SEN- SEN- |SEN-|SEN+ | SEN+ | SEN+ - SEN+| - -

6 |COM+|R1 Ref+ |DAT+| DAT+ | DAT+ DAT+ |Zero+| Zero+ | Zero+ | Zero+ - SD+ | Dir+ |CCW+

7 |COM-| R2 Ref- | DAT-| DAT- | DAT- DAT- |Zero-| Zero- | Zero- | Zero- - SD- | Dir- |[CCW-
8 - Th+ Th+ | Th+ - Th+ Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+ | Th+
9 - Th- Th- Th- - Th- Th- | Th- Th- Th- Th- Th- | Th- | Th-
10 | 5V - 5V | +5V | +5V +5V +5V | +5V [ +5V | +5V | +5V | +5V |+5V | +5V
11 ov - ov ov ov ov ov| oV oV oV ov ov [0V | 0V
12 - S1SIN+| A+ A+ - SIN+ A+ A+ A+ A+ - - - -
13 - S3 SIN-| A- A- - SIN- A- A- A- A- - - - -
14 - |S2COS+| B+ B+ - COS+ B+ B+ B+ B+ - - - -
15 - |S4COS-| B- B- - COs- B- B- B- B- - - - -

CLK =CLOCK, DAT = DATA, SEN = SENSE, Th = Thermal control

EEO3 / EEO4 connectivity (output)

. Incremental
LAl Encoder
6 Zero+
7 Zero-
11 ov
12 A+
13 A-
14 B+
15 B-
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9.4 Approvals

9.4.1 Conformance with UL/cUL

| NOTE

This drive is listed under UL (Underwriters Laboratories Inc.) file number E141084.

USL, CNL — Power conversion equipment (NMMS, NMMS7)

USL (United States Standards - Listed): Indicates Investigated to United States Standard for Power Conversion

Equipment, UL 61800-5-1.

CNL (Canadian National Standards - Listed): Indicates investigation to Canadian Standard for Industrial Control

Equipment, CAN/CSA - C22.2, No. 274-17.

UL Markings / Marquages UL

English Frangais

® |ntegral solid state short circuit protection does not | ® Une protection de court-circuit & semi-conducteur
provide branch circuit protection. Branch circuit pro; intégrale ne fournit pas de protection de la dériv-

| BetaDrives: UL pending.

tection must be provided in accordance with the
National Electrical Code and any additional local
codes.

ation. Il convient de garantir une protection de la
dérivation conforme au NEC et aux réglementations
locales en vigueur.

® This product is suitable for use on a circuit capable
of delivering not more than (when protected by
fuses):
- AKD2G-Sxx-6V: 240 V,
10.000 rms symmetrical amperes.
- AKD2G-Sxx-7: 480V,
42.000 rms symmetrical amperes.

Ce produit est congu pour une utilisation sur un cir-
cuit capable de fournir maximum (s'il dispose de fus-
ibles):
- AKD2G-Sxx-6V: 240V,

10 000 ampeéres symeétriques (rms).
- AKD2G-Sxx-7V: 480V,

42 000 ampeéres symeétriques (rms).

# Recommended fuses or breakers, max. 30 A:
refer to (= # 182), Fusing

Fusibles ou disjoncteurs recommandés, max. 30 A:
voir (= #182), Fusing

#® These drives provide solid state motor overload pro
tection at 125% of the rated FLA current. The over-
load trip point should not be set to less than 10%

above the motor rated current:
AXIS#.IL.FOLDFTHRESHU = 1.1 * AXIS#.MOTOR.ICONT.

Ces variateurs offrent une protection contre les sur-
charges de moteur a semi-conducteur a 125 % du
courant FLA nominal. Le point de déclenchement en
surcharge ne doit pas étre réglé a moins de 10% au

dessus du courant nominal du moteur:
AXIS#.IL.FOLDFTHRESHU = 1.1 * AXIS#.MOTOR.ICONT.

#® These devices are intended to be used in a pol-
lution degree 2 environment and must be placed in
an enclosure with min. size of
16 x 16 x 10 inches (406 x 406 x 254 mm)

Ces appareils sont prévus pour une utilisation dans
un environnement de pollution de niveau 2 et doivent
étre placés dans une enceinte avec min. taille de

16 x 16 x 10 pouces (406 x 406 x 254 mm)

® Surrounding air temperature 40°C.
Refer to (= # 15), Ambient Conditions, for other
temperature ratings.

La température de I'air ambiant 40 °C.
Voir (= # 15), Ambient Conditions, pour connaitre
les autres températures.

® Use minimum 75°C copper wire.

Utilisez un fil en cuivre 75 °C minimum.

# Use recommended fuses or circuit breakers.

Utilisez les fusibles ou disjoncteurs recommandés.

® CAUTION Risk of Electrical Shock! Capacitors
can have dangerous voltages present up to seven
minutes after switching off the supply power. For
increased safety, measure the voltage in the DC
bus link and wait until the voltage is below 50 V.

ATTENTION: Risque de choc électrique! Des
tensions dangereuses peuvent persister dans les
condensateurs jusqu'a sept minutes apres la mise
hors tension. Pour plus de sécurité, mesurez la ten-
sion dans la liaison de bus CC et attendez qu'elle
soit inférieure a 50 V.
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9.4.2 Conformance with European Directives

NOTE

| Beta Drives: CE in process.

NOTE

| CE Declarations of Conformity can be found on the Kollmorgen website.

The drives have been tested by an authorized testing laboratory in a defined configuration,
using the system components that are described in this documentation. Any divergence from
the configuration and installation described in this documentation means that the user will be
responsible for carrying out new measurements to ensure conformance with regulatory
requirements.

Kollmorgen declares the conformity of the product series AKD2G with the following dir-
ectives:

® EC Directive 2006/42/EU, Machinery Directive
Used harmonized standard EN 61800-5-2

® EC Directive 2014/35/EU, Low Voltage Directive
Used harmonized standard EN 61800-5-1

# EC Directive 2014/30/EU, EMC Directive
Used harmonized standard EN 61800-3

NOTICE These devices can cause high-frequency interferences in non industrial environments and

may require measures for interference suppression (such as additional external EMC fil-
ters).

Maximum cable length for digital /O supply (24V/DGND) is 3 m. If longer cables are
required, the user need to take care of additional EMC measures.

AKD2G-Sxx-6Vxx

NOTE

\ AKD2G-Sxx-6Vxx drives do not have integrated ac line EMC filters. Refer to the regional

Accessories Manual for recommended external mains filter types.

With external EMC mains filters for noise emission the AKD2G-Sxx-6Vxx meet the noise
immunity requirements of the second environmental category (industrial environment) to a
product of the category C2 (motor cable < 10 m).

With a motor cable length of 10 m or longer and external mains EMC filters, the AKD2G-Sxx-
6Vxx meet the requirement of category C3.

AKD2G-Sxx-7Vxx

NOTE

| AKD2G-Sxx-7Vxx drives have integrated EMC filters.

The AKD2G-Sxx-7Vxx meet the noise immunity requirements to the 2nd environmental cat-
egory (industrial environment).

For noise emission the AKD2G-Sxx-7Vxx meet the requirement to a product of the Category
C2 (motor cable < 10 m).

With a motor cable length of 10 m or longer, the AKD2G-Sxx-7Vxx meet the requirement to
the Category C3.
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9.4.3 Conformance with REACH

EU Regulation no. 1907/2006 deals with the registration, evaluation, authorization and restric-
tion of chemical substances 1 (abbreviated to "REACH").

The device does not contain any substances (CMR substances, PBT substances, vPvB sub-
stances and similar hazardous substances stipulated in individual cases based on scientific
criteria) above 0.1 mass percent per product that are included on the candidate list.

9.4.4 Conformance with RoHS

The device is manufactured in conformance with RoHS Directive 2011/65/EU with delegated
directive 2015/863/EU for installation into a machine.

9.4.5 Functional Safety approval

NOTICE Beta drives: Safety functions are neither approved nor certified yet. Do not use this func-
tionality in applications with functional safety request until further notice.

Kollmorgen offers 3 levels of functional safety implementation for AKD2G:

# Functional Safety Option 1: STO; SIL2 PLd, safe digital /O command.

#® Functional Safety Option 2: STO, SS1-t, SBC, SBT, SDB; SIL3 PLe, safe digital I/O
command or FSoE.

#® Functional Safety Option 3: STO, SS1-t, SS1-r, SS2, SOS, SLS, SSM, SSR, SDI, SLA,
SAR, SLI, SLP, SCA, SBC, SDB, SBT; SIL3 PLe, safe digital I/O command or FSoE.

9.4.6 Conformance with EAC

EAC is the abbreviation for Eurasian Conformity. The mark is used in the states of the Eur-
asian Customs Union (Russia, Belarus, Kazakhstan) similar to the European CE mark.

Kollmorgen declares, that the device has passed all required conformity procedures in a mem-
ber state of the Eurasian Customs Union, and that the device meets all technical require-
ments requested in the member states of the Eurasian Customs Union:

® |ow voltage (TP TC 020/2011)
#® FElectromagnetic Compatibility (TP TC 004/2011)

Contact: SERVOSTAR LLC. , Bld.1, Semyonovskaya nab. 2/1, RU-105094 Moskau
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10 Record of document revisions

Revision Remarks

A, 11/2019 First edition (7V drives: beta)
B, 12/2019 UL markings updated, max. cable length for 1/0 supply lines, default setting: STO active
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About KOLLMORGEN

Kollmorgen is a leading provider of motion systems and components for machine builders. Through world-
class knowledge in motion, industry-leading quality and deep expertise in linking and integrating standard and
custom products, Kollmorgen delivers breakthrough solutions that are unmatched in performance, reliability
and ease-of-use, giving machine builders an irrefutable marketplace advantage.
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= OEVELOPER = Join the Kollmorgen Developer Network for product support. Ask the community ques-

\ tions, search the knowledge base for answers, get downloads, and suggest improve-
L g W™ ments.
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North America Europe
KOLLMORGEN KOLLMORGEN Europe GmbH
201 West Rock Road Pempelfurtstr. 1
Radford, VA 24141, USA 40880 Ratingen, Germany
Web: www.kollmorgen.com Web: www.kollmorgen.com
Mail: support@kollmorgen.com Mail: technik@kollmorgen.com
Tel.: +1-540-633 - 3545 Tel.: +49-2102-939% -0
Fax: +1-540-639 -4162 Fax: +49 -2102 - 9394 - 3155

South America China and SEA
KOLLMORGEN KOLLMORGEN

Jardim da Gléria, Cotia— SP ' 9 ’

CEP 06711-250, Brazil Shanghai, China.
Web: www.kollmorgen.cn
Web: www.kollmorgen.com . X
. Mail: sales.china@kollmorgen.com
Mail: contato@kollmorgen.com Tel.: +86 - 400 668 2802
Tel.: +55 11 4615-6300 o

Fax: +86 - 21 6248 5367
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